Manuale per il collegamento e I'uso - Installation and Operation Manual
Manuel de raccordement et d'utilisation - Manual de instrucciones para la conexion y el uso
Anschluss- und Bedienungsanleitung - Eyxeipidio guvdeong kal XpRong

ECGF

Micro centrale per installazione da retrofrutto per motori tubolari

Micro control panel for back-box installation for tubular motors

Micro centrale pour installation a l'arriére du support pour moteurs tubulaires

Microcentral para instalacion tras mecanismo para motores tubulares

Mikro-Steuergerat zur riickseitigen Installation fir Rohrmotoren
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AVVERTENZE PER L’INSTALLATORE

- Leggere attentamente le avvertenze contenute nel presente documento in quanto forniscono importanti indicazioni
riguardanti la sicurezza di installazione, d’'uso e di manutenzione.

- Dopo aver tolto I'imballaggio assicurarsi dell'integrita dell’apparecchio. Gli elementi dell'imballaggio non devono essere
lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti di pericolo. L'esecuzione dell'impianto deve essere rispondente
alle norme CEl vigenti.

- Questo apparecchio dovra essere destinato solo all'uso per il quale & stato espressamente concepito. Ogni altro uso
€ da considerarsi improprio e quindi pericoloso. Il costruttore non pud essere considerato responsabile per eventuali
danni derivanti da usi impropri, erronei ed irragionevoli.

- Prima di effettuare qualsiasi operazione di pulizia o di manutenzione, disinserire I'apparecchio dalla rete di alimen-
tazione elettrica, spegnendo l'interruttore dellimpianto.

- In caso di guasto e/o di cattivo funzionamento dell’apparecchio, togliere I'alimentazione mediante I'interruttore e non
manometterlo. Per I'eventuale riparazione rivolgersi solamente ad un centro di assistenza tecnica autorizzato dal
costruttore. Il mancato rispetto di quanto sopra pud compromettere la sicurezza dell’apparecchio.

- Tutti gli apparecchi costituenti 'impianto devono essere destinati esclusivamente all'uso per cui sono stati concepiti.

- Questo documento dovra sempre rimanere allegato alla documentazione dell'impianto.

| simbolo del cestino barrato riportato sull’apparecchio indica che il prodotto, alla fine della propria vita utile, do-
rendo essere trattato separatamente dai rifiuti domestici, deve essere conferito in un centro di raccolta differen-

mmmm Ziata per apparecchiature elettriche ed elettroniche oppure riconsegnato al rivenditore al momento dell’acquisto
di una nuova apparecchiatura equivalente.

ﬁ)irettiva 2002/96/CE (WEEE, RAEE).

L'utente & responsabile del conferimento dell’apparecchio a fine vita alle appropriate strutture di raccolta. L'adeguata
raccolta differenziata per I'avvio successivo dell’apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento
ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il
riciclo dei materiali di cui € composto il prodotto. Per informazioni piu dettagliate inerenti i sistemi di raccolta disponibili,
rivolgersi al servizio locale di smaltimento rifiuti, o al negozio in cui € stato effettuato I'acquisto.

Rischi legati alle sostanze considerate pericolose (WEEE).

Secondo la nuova Direttiva WEEE sostanze che da tempo sono utilizzate comunemente su apparecchi elettrici
ed elettronici sono considerate sostanze pericolose per le persone e 'ambiente. L'adeguata raccolta differenziata
per 'avvio successivo dell’'apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento ambientalmente
compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il riciclo dei materiali
di cui € composto il prodotto.

VIMAR group @ 1
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1. Caratteristiche di prodotto:

Micro centrale da incasso per installazione retrofrutto per il comando filare e radio di motori tubolari o carichi resistivi
attraverso i due canali d i uscita a rele. L'alimentazione avviene direttamente dalla rete elettrica a corrente alternata a
230 Vac.

La centrale & caratterizzata da:

- Selezione del funzionamento in modalita comando di un motore o comando di 2 carichi resistivi (es. luci)

- Ingressi separati per apertura e chiusura

- LED e buzzer acustico per la programmazione

- Pulsante di programmazione

- Ricevitore integrato a 433,92 MHz con capacita di 15 radiocomandi a 2 canali rolling-code

Caratteristiche tecniche:

Dimensioni contenitore 42 x 36 x21 mm
Grado di protezione 1P20
Alimentazione 100 + 240 Vac (50/60 Hz)/dc
Consumo in stand-by 0,3W
Portata contatti relé (AC @240V) 5A (carico resistivo)
2A (motori elettrici)
Portata contatti relé (DC @30V) 5A (carico resistivo)
Tipologia uscite Monostabile
Bistabile
Temporizzata
Controllo motore
Memoria ricevente 30 canali (15 radiocomandi a 2 canali)

Codifica radiocomando e frequenza di lavoro | Rolling Code

Temperatura di funzionamento -20/+40°C

2. Morsettiera

N. Morsetto Descrizione
Ingresso 1 (comanda l'uscita 1)
Ingresso 2 (comanda l'uscita 2)

Ingresso alimentazione neutro (AC), negativo (DC)

Ingresso alimentazione fase (AC), positivo (DC)
Comune relé

Contatto N.O. relé 1 (carico resistivo), direzione 1 (motore elettrico)

N|oja|h{w|[N|=>

Contatto N.O. relé 2 (carico resistivo), direzione 2 (motore elettrico)

3. Accensione del dispositivo:

All'accensione il dispositivo emette:

- 1 beep con tono basso di 1 s se ¢'é almeno un radiocomando memorizzato
- 2 beep con tono basso se non c¢'é alcun radiocomando memorizzato
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4. Configurazione della modalita di funzionamento:
La micro centrale & impostata di fabbrica in modalita motore.
A In ogni caso accertarsi di non collegare un motore elettrico con la micro centrale impostata
in modalita luci in quanto si potrebbero alimentare contemporaneamente entrambi gli
Attenzione! avvolgimenti del motore.

Nota: I'esecuzione di questa procedura cancella tutti i radiocomandi presenti in memoria!

Passo | Azione Segnalazione

1 Premere e mantenere premuto P1 per piu di
3s

Il buzzer emette un beep

T

E(])) x 1

v
w
12

Continuare a premere e mantenere premuto

Il buzzer emette un bee
P1 perpiudi3s P

b=

Eﬂ)) x 1

\
w
2]

3 Rilasciare P1 e premerlo per selezionare
impostazione della micro centrale come da
segnalazione del buzzer.

beep =>Mod. luci

m=1
m=2beep =>Mod. motore E(]))

Tl B

4 Premere e mantenere premuto P1 per pit di 3 s Il buzzer emette un beep
per terminare la procedura E(])) X1
>3s
5. Programmazione tempo di lavoro (modalita motore):
Passo |Azione Segnalazione
1 Premere P1 R Il buzzer emette un beep
ogni2s 4)) X1
x 1
2 Premere e mantenere premuto P1 per pit di 3 s R Il buzzer emette un beep
E(])) x1
>3s
3 Premere P1 un numero di volte pari ai minuti di Il buzzer emette 3 beep ad

attivazione del motore desiderati:
1 pressione => 0 minuti E(]))
2 pressioni => 1 minuto xn

60 pressioni => 59 minuti

ogni pressione del tasto

T

4 Confermare i minuti di funzionamento mantenendo
premuto P1 piudi3s

Il buzzer emette un beep

5 Premere P1 un numero di volte pari ai secondidi
attivazione del motore desiderati:

1 pressione => 0 minuti 4))
2 pressioni => 1 minuto xn

Il buzzer emette 4 beep ad
ogni pressione del tasto

Trolz e

60 pressioni => 59 minuti

6 Confermare i secondi di  funzionamento
mantenendo premuto P1 pit di 3 secondi per
terminare la procedura

Il buzzer emette un beep

Iﬂ)) x 1

\
w 7
12

Nota: se il tempo non viene confermato, viene mantenuto il tempo impostato precedentemente.
Nota: se si imposta un tempo pari a 0 min e 0 s, viene automaticamente impostato il tempo di default di 4 min e 0 s.

VIMAR group @ 3
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6. Configurazione delle uscite (modalita luci):

Passo | Azione Segnalazione
1 Premere 3 volte P1 per configurare I'uscita 1 n=3 =>Uscita 1
Premere 4 volte P1 per configurare l'uscita 2 %ﬁ\ n=4 =>Uscita 2 '4)) xn
xn
2 Premere e mantenere premuto P1 per piu di Il buzzer emette un beep
3s @ﬁ\ l:(])) x1
>3s
3 Premere P1 per selezionare [Iimpostazione m = 1 beep => Monostabile
gella micro centrale come da segnalazione e del %ﬁ\ m f 2 beep f> Bistabilt_e :(])) xm
uzzer. m = 3 beep => Temporizzata
xn
4 Premere e mantenere premuto P1 per pit di 3 s Il buzzer emette un beep
A D -
>3s

Il tipo di funzionamento delle uscite pud essere impostato nel seguente modo:

Luci

Modalita di Configurazione -
! 9 Descrizione
funzionamento comando
Monostabile L'uscita selezionata ¢ attivata solo durante la pressione del tasto del comando.

Lo

Se l'uscita € gia attiva (ad esempio uscita attiva per comando filare con
successivo comando radio) il secondo comando viene ignorato.

Nota:In caso di assenza di tensione, al ritorno dell'alimentazione la centrale
mantiene lo stato delle uscite (se lo stato degli ingressi locali non viene
cambiato durante la mancanza di tensione)

Bistabile
(impostazione di
fabbrica)

L

Le uscite vengono controllate nel seguente modo:

Primo comando: ~ => uscita attivata

Secondo comando: => uscita disattivata

Inoltre, quando linterruttore locale & chiuso e la relativa uscita & attiva, se
si preme il corrispondente tasto del radiocomando l'uscita si disattiva; alla
riapertura dell'interruttore, I'uscita si attiva nuovamente.

Nota:

In caso di assenza di tensione, al ritorno dell'alimentazione centrale mantiene
lo stato delle uscite (se lo stato degli ingressi locali non viene cambiato
durante la mancanza di tensione).

Temporizzata

—e

L IO

L'uscita selezionata € attivata alla pressione del tasto del radiocomando e
rimane attiva per l'intervallo di tempo impostato.

L'uscita pud essere disattivata alla pressione del tasto, dopo un tempo minimo
di 5 secondi.

L'uscita € comandata in maniera identica da pulsante filare e in maniera simile
da interruttore, nel seguente modo:

- il cambio di stato dellinterruttore equivale alla pressione del tasto del
radiocomando e causa I'attivazione/disattivazione dell'uscita, se tra i due
cambi di stato & trascorso un tempo minimo di 5 s.

Nota:

In caso di assenza di tensione, al ritorno dell'alimentazione la centrale tiene
le uscite disattivate.

@
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7. Programmazione temporizzazione uscite (modalita luci):

Passo | Azione Segnalazione
1 Premere P1 wﬁ‘\ Il buzzer emette un beep
ogni2s '4)) X1
x1
2 Premere e mantenere premuto P1 per pit di 3 s ﬁ Il buzzer emette un beep
E(])) x1
>3s
3 Premere P1 un numero di volte pari alle ore Il buzzer emette 2 beep ad
desiderate di attivazione delle uscite: ogni pressione del tasto
1 pressione => 0 ore
2 pressioni => 1 ora xn <])) x2
10 pressioni => 9 ore
4 Confermare le ore di funzionamento Il buzzer emette un beep
mantenendo premuto P1 pit di 3 s E(])) X1
>3s
5 Premere P1 un numero di volte pari ai minuti di Il buzzer emette 3 beep ad
attivazione del motore desiderati: ogni pressione del tasto
1 pressione => 0 minuti
2 pressioni => 1 minuto xn <])) x3
60 pressioni => 59 minuti
6 Confermare i minuti di funzionamento Il buzzer emette un beep
mantenendo premuto P1 piti di 3 s :(])) x1
>3s
7 Premere P1 un numero di volte pari ai secondi Il buzzer emette 4 beep ad
di attivazione del motore desiderati: ogni pressione del tasto
1 pressione => 0 secondi
2 pressioni => 1 secondo xn <])) x4
60 pressioni => 59 secondi
8 Confermare i secondi di funzionamento Il buzzer emette un beep
mantenendo premuto P1 piu di 3 secondi per ,(])) x1
terminare la procedura >3s

Nota: se il tempo non viene confermato, viene mantenuto il tempo impostato precedentemente.
Nota: se si imposta un tempo pari a 0 h, 0 min e 0 s, viene automaticamente impostato il tempo di default di 0 h, 1

mineOs

VIMAR group
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8. Programmazione dei radiocomandi:

Passo | Azione Segnalazione

1 Premere 2 volte P1 Il buzzer emette 2 beep ogni 2 s

D e

2 Premere e mantenere premuto P1 per Il buzzer emette un beep
pitidi3s ) x1
3 Premere P1 per selezionare

Il buzzer emette un numero di beep 4))
pari alla modalita impostata

 — Q

Passo-passo Uscita 1

limpostazione della micro centrale
come da segnalazione del buzzer.

Salita-stop Uscita 2
Discesa-stop

Passo-passo UP

Salita UP

Discesa UP

Stop

Salita

Discesa

Il buzzer emette 2 beep

Ol |N[o|O|H|W[N| =

4 Premere il pulsante del radiocomando che
si desidera memorizzare.

I'(])) x2

v
%m\nmmhmm—\o hé@mé@;%
w

5 Per apprendere un ulteriore radiocomando
(o tasto) ripetere dal punto 3
6 Attendere il timeout di 10 s per uscire dalla | ... 10 s ... | Il buzzer emette un beep
procedura.
L'uscita dalla procedura & segnalata dal 4)) x1
buzzer

Nota: in caso di tentativo di memorizzazione di un tasto gia memorizzato il buzzer emettera 5 beep
Nota: in caso di memoria piena il buzzer emettera 10 beep lunghi

Il tasto del radiocomando da memorizzare pud essere impostato nei seguenti modi

Modalita di Configurazione

N Descrizione
funzionamento | comando

Luci Attivazione dell’'uscita 1 secondo la modalita impostata (monostabile, bistabile

A Uscita 1 o temporizzata)
':O:' Uscita 2 Attivazione dell’'uscita 2 secondo la modalita impostata (monostabile, bistabile
s o temporizzata)
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Il tasto del radiocomando da memorizzare puo essere impostato nei seguenti modi:

Modalita di funzionamento

Configurazione
comando

Descrizione

Motore

Passo passo

Il motore esegue il comando passo passo, ovvero ad ogni nuova
ricezione del comando sara eseguita la sequenza SALITA-STOP-
DISCESA-STOP-SALITA...

Salita/stop

Alla ricezione del comando la centrale attiva il relé di salita per il
tempo di lavoro impostato, con relé di salita chiuso, alla ricezione
del comando disattiva il relé.

Discesal/stop

Alla ricezione del comando la centrale attiva il relé di discesa
per il tempo di lavoro impostato, con relé di discesa chiuso, alla
ricezione del comando disattiva il relé.

Passo passo UP

Alla ricezione del comando la centrale si comporta come per il
comando passo passo senza effettuare pero il comando di stop
tra salita e discesa.

Al rilascio del tasto o allo scadere del tempo massimo di lavoro la
centrale disattiva il relé.

Alla ricezione del comando la centrale attiva il relé di salita.

Salita UP Al rilascio del tasto o allo scadere del tempo massimo di lavoro la
centrale disattiva il relé.
Alla ricezione del comando la centrale attiva il relé di discesa.

Discesa UP Al rilascio del tasto o allo scadere del tempo massimo di lavoro la
centrale disattiva il relé.

Stop Alla ricezione del comando la centrale disattiva il rele di salita e
di discesa

Salita Alla ricezione del comando la centrale attiva il rele di salita per un
tempo massimo pari al tempo lavoro impostato

Discesa Alla ricezione del comando la centrale attiva il rele di salita per un
tempo massimo pari al tempo lavoro impostato

Nota:

In caso di assenza di tensione, al ritorno dell’alimentazione la centrale tiene le uscite
disattivate fino quando viene dato un comando all’utente.

9. Funzioni dei comandi filari:

(contemporanei)

Modalita di funzionamento |Ingresso Descrizione
Motore Ingresso 1 Salita /stop
Ingresso 2 Discesa/stop
Ingresso 1 + Passo passo
Ingresso 2
7 g

Modalita di funzionamento

Durata impulso

Descrizione

Luci

La centrale assume di essere collegata a un PULSANTE.

<1s Comando eseguito solo alla chiusura del contatto secondo la
modalita di funzionamento delle uscite impostata
La centrale assume di essere collegata a un INTERRUTTORE.
>1s Comando eseguito sia alla chiusura che alla riapertura del contatto

secondo la modalita di funzionamento delle uscite impostata

VIMAR group
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10. Cancellazione di un singolo radiocomando:

Passo | Azione Segnalazione
1 Premere e mantenere premuto P1 per piu R Il buzzer emette un beep
di3s E(])) X1
>3s
2 Attendere (ca. 0,5 s) la segnalazione del Il buzzer inizia ad emettere 5 beep <])> X1
buzzer.
3 Premere P1 in corrispondenza del 5° beep %ﬁ\
x1
4 Premere il tasto del radiocomando da Il buzzer emette 5 beep a segnalare :(])) x5
cancellare 'avvenuta cancellazione
5 Per cancellare altri radiocomandi ripetere
dal punto 4
6 Attendere il timeout di 10 s per uscire | .. 10s... | Il buzzer emette un beep 4)> X5
dalla procedura

11. Cancellazione di tutti i radiocomandi:

buzzer

Passo | Azione Segnalazione
1 Premere e mantenere premuto P1 per piu Il buzzer emette un beep
di3s ﬁ <])) X1

>3s

2 ﬁ\ttendere (ca. 0,5 s) la segnalazione del Il buzzer inizia ad emettere 5 E(])) X1

uzzer. beep

3 Premere P1 in corrispondenza del 4° beep Tﬁ\
x1

4 L'avvenuta cancellazione & segnalata dal Il buzzer emette 5 beep

D s

12. Impostazione dei parametri di fabbrica:

Nota: L'impostazione dei parametri di fabbrica esegue le seguenti operazioni:
- Cancellazione di tutti i radiocomandi presenti in memoria
- Impostazione della modalita di funzionamento a motore

- Configurazione delle uscite a bistabili
- Impostazione della temporizzazione motore a4 mine 0 s

Passo | Azione Segnalazione
1 Premere e mantenere premuto P1 per piu Il buzzer emette un beep
di3s Tﬁ\ E(])) X1
>3s
2 /t-)\ttendere (ca. 0,5 s) la segnalazione del Il buzzer inizia ad emettere 5 <])> x5
uzzer. beep
3 Premere P1 in corrispondenza del 3° beep ﬁ
x1
4 Il ripristino dei parametri di fabbrica & Il buzzer emette 3 beep E(])) X3
segnalato dal buzzer
8
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA’
(Direttiva 2006/42/CE - Allegato Il A)

N. : ZDT00704.00

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore

Vimar SpA

Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) ltaly
dichiara sotto la propria responsabilita che i prodotti

Scheda elettronica radio di comando

Marca

Rif. di tipo Rif. a cat. Descrizione

Elvox

ECGF ECGF Centr.com.230V 200W tappar./finest.micro

* N Py . .
Vedere www.vimar.com per la descrizione completa dei prodotti.

quando installati con gli appropriati accessori e/o involucri per apparecchi, risultano in conformita a quanto previsto

dalla(e) seguente(i) direttiva(e) comunitaria(e) (comprese tutte le modifiche applicabili)

Riferimento n°®

Titolo

1999/5/CE

Direttiva R&TTE

e che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche

Riferimento relativo alle norme e/o specifiche tecniche, o parti di esse, utilizzate per la presente dichiarazione di

conformita

- Norme armonizzate

nr Edizione | Titolo
Ttitle // /!

EN 301 489-3 2013

Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic
Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific
conditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz
and 246 GHz

EN 300 220-2 2012

Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range
Devices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering

essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: General requirements
Al1 2009
Al 2010
A12 2011
- altre norme e/o specifiche tecniche
nr Edizionen Titolo
// 1/ 1/
// Vi /!

- altre soluzioni tecniche, i cui dettagli sono inclusi nella documentazione tecnica o fascicolo tecnico di costruzione:

Marostica, 27/07/2016 L' amministratore Delegato

VIMAR group
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CoNOO A ABT

WARNINGS FOR THE INSTALLER

- Carefully read all instructions and warnings in this document as they provide important information regarding safety
during installation, operation and maintenance.

- After removing the packing, check the condition of the device. Packaging materials must be kept out of the reach of
children as they constitute a hazard. Installation must be carried out in accordance with national safety regulations.

- This device must only be used for the purpose for which it was expressly designed. Any other use is considered
improper and therefore hazardous. The manufacturer is not responsible for damage caused by improper, erroneous
or unreasonable use.

- Always disconnect the device from the power supply at the main switch before performing maintenance or cleaning
procedures.

- In the event of faults and/or malfunctions, disconnect the power supply immediately by means of the switch and do
not tamper with any part. For repairs, contact only a service centre authorized by the manufacturer. Failure to observe
the above may jeopardize the safety of the device.

- All devices within the installation must be used exclusively for the purpose for which they are intended.

- This document must always be kept with all paperwork regarding the installation.

Directive 2002/96/EC (WEEE).
The crossed out wheelie bin symbol marked on the device indicates that, at the end of its useful working life, the
ﬁ product must be handled separately from household refuse and must therefore be assigned to a differentiated
collection centre for electrical and electronic equipment or returned to the dealer upon purchase of a new,
mmmm equivalent item of equipment.

The user is responsible for assigning the device, at the end of its life, to the appropriate collection facilities. Suitable
differentiated collection for subsequent recycling, processing and environmentally conscious disposal of the old device
helps prevent potential negative effects on health and the environment and promotes the recycling of the materials of
which the product is made. For further details regarding available collection systems, contact your local waste disposal
service or the shop from which the device was purchased.

Risks associated with substances considered hazardous (WEEE).

According to the new WEEE Directive, substances which for some time have been widely used in electrical and elec-
tronic equipment are considered hazardous to human heath and the environment. Suitable differentiated collection for
subsequent recycling, processing and environmentally conscious disposal of the old device helps prevent potential ne-
gative effects on health and the environment and promotes the recycling of the materials of which the product is made.

VIMAR group @ "
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1. Product characteristics:

Flush-mounting micro control panel for back-box installation for wired and radio control of tubular motors or resistive
loads via the two relay output channels. Power is supplied directly from the alternating current mains at 230 V AC.

The control panel has the following functions:

- Operating mode selection to control a motor or to control 2 resistive loads (eg, lights)

- Separate inputs for opening and closing
- LED and buzzer for programming
- Programming push button

- Integrated receiver at 433.92 MHz with capacity for 15 remote controls with 2 rolling code channels

Technical characteristics:

Housing dimensions

42 x 36 x21 mm

Protection rating 1P20
Power supply 100 to 240 V AC (50/60 Hz)/DC
Consumption in standby 0.3W

Relay contacts rating (AC @240V)

5A (resistive load)
2A (electric motors)

Relay contacts rating (DC @30V)

5A (resistive load)

Output type

Monostable
Bistable
Timed

Motor control

Receiver memory

30 channels (15 2-channel remote controls)

Remote control encoding and working | Rolling Code
frequency
Operating temperature -20/+40°C
2. Terminal block
Terminal no. Description
1 Input 1 (controls output 1)
2 Input 2 (controls output 2)
3 Power supply input neutral (AC), negative (DC)
4 Power supply input live (AC), positive (DC)
5 Relay common
6 N.O. contact relay 1 (resistive load), direction 1 (electric motor)
7 N.O. contact relay 2 (resistive load), direction 2 (electric motor)

3. Switching on the device:
When switching on, the device emits:

- 1 beep with a low tone of 1 s if there is at least one remote control saved
- 2 beeps with a low tone if there are no remote controls saved
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4. Operating mode configuration:

The micro control panel is factory set in motor mode.
In any case, be sure not to connect an electric motor with the micro control panel set in lights

mode because it could simultaneously power both windings of the motor.

Caution!
Note: Running this procedure will delete all the remote controls in memory!
Step Action Signal
1 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep

T

E(])) x 1

v
w
1]

Keep on pressing and holding down P1 for
more than 3 s

The buzzer will beep

b=

Eﬂ)) x 1

>3s
3 Release P1 and press it to select the setting R m =1 beep => Lights mode
of the micro control panel as per the buzzer ﬁ m =2 beeps => Motor mode E(]) m
signal.
xn
4 Press and hold down P1 for more than 3 s to A The buzzer will beep
end the procedure ?ﬂ\ E(])) X1

>3s
5. Programming work time (motor mode):
Step Action Signal
1 Press P1 K\ﬁ‘\ The buzzer will beep once
every2s 4) X1
x1
2 Press and hold down P1 for more than 3 s R The buzzer will beep
<) x
>3s
3 Press P1 as many times as the desired number The buzzer will beep 3 times

whenever the button is
pressed E(])
x3

of minutes of motor activation:
1 press => 0 minutes
2 presses => 1 minute xn

T

60 presses => 59 minutes

4 Confirm the minutes of operation by keeping P1
pressed for more than 3 s

The buzzer will beep

B

E(])) x 1

v
w
"

5 Press P1 as many times as the desired number
of seconds of motor activation:

1 press => 0 seconds

2 presses => 1 seconds

The buzzer will beep 4 times
whenever the button is

pressed 4)) X3

T

x
=}

60 presses => 59 seconds

6 Confirm the seconds of operation by keeping P1
pressed for more than 3 s to end the procedure

The buzzer will beep

Iﬂ)) x 1

\
w 7
w

Note: If the time is not confirmed, the previously set time is kept.
Note: If you set a time of 0 min and 0 s, the default time of 4 min and 0 s is automatically set.

VIMAR group @ 13
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6. Configuration of outputs (lights mode):

Step Action Signal
1 Press P1 3 times to configure output 1 n=3 => Qutput 1
Press P1 4 times to configure output 2 n=4 => Qutput 2 '4)) xn
xn
2 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep
E(])) x1
>3s
3 Press P1 to select the setting of the micro m=1beep =>Monostable
control panel as per the signal and the buzzer. m =2 beeps => Bistable :(])) xm
m =3 beeps => Timed
Xxn
4 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep
Eﬂ)) x1
>3s

The type of output operation can be set as follows:

Lights

: Command N
Operating modes configuration Description
Monostable The selected output is activated only while the control button is pressed.

b

If the output is already active (eg, output active for wired control with
subsequent remote control) the second command is ignored.

Note: If no voltage is present, when the power supply comes back on the
control panel will maintain the output status (if the local input status is not
changed during the power failure)

Bistable
(default setting)

P

The outputs are controlled in the following way:

First command: => output activated

Second command: => output deactivated

In addition, when the local switch is on and its output is active, if you press
the corresponding button on the remote control the output will deactivate;
upon switching off the switch again, the output will be reactivated.

Note:

If no voltage is present, when the power supply comes back on the control
panel will maintain the output status (if the local input status is not changed
during the power failure).

The selected output is activated when you press the remote control button
and it remains active for the set time interval.

The output can be deactivated by pressing the button, after a minimum
time of 5 seconds.

The output is controlled in an identical way with the wired push button and
in a similar manner with the switch, as follows:

- the switch's change in state is equivalent to pressing the remote control
button and causes the activation/deactivation of the output, if a minimum
of 5 s has passed between the two changes in state.

Note:

If no voltage is present, when the power supply comes back on the control
panel will keep the outputs deactivated.

14
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7. Programming output timing (lights mode):

Step Action Signal
1 Press P1 The buzzer will beep once
every2s E(])) X1
x1
2 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep
E(])) x1
>3s
3 Press P1 as many times as the desired number The buzzer will beep 2 times
of hours of output activation: whenever the button is
1 press => 0 hours pressed
2 presses => 1 hour Xn <])) x2
10 presses => 9 hours
4 Confirm the hours of operation by keeping P1 The buzzer will beep
pressed for more than 3 s E(])) X 1
>3s
5 Press P1 as many times as the desired number The buzzer will beep 3 times
of minutes of motor activation: whenever the button is
1 press => 0 minutes pressed
2 presses => 1 minute xn <])) x3
60 presses => 59 minutes
6 Confirm the minutes of operation by keeping P1 The buzzer will beep
pressed for more than 3 s :(])) X 1
>3s
7 Press P1 as many times as the desired number The buzzer will beep 4 times
of seconds of motor activation: whenever the button is
1 press => 0 seconds pressed
2 presses => 1 second xn <])) x4
60 presses => 59 seconds
8 Confirm the seconds of operation by keeping P1 The buzzer will beep
pressed for more than 3 s to end the procedure ,(])) X1
>3s

Note: If the time is not confirmed, the previously set time is kept.
Note: If you set a time of 0 h, 0 min and 0 s, the default time of 0 h, 1 min and 0 s is automatically set

VIMAR group
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8. Remote control programming:

Step Action Signal
1 Press P1 2 times R The buzzer will beep 2 times every
2s 4)) X2
X2
2 Press and hold down P1 for more than 3 The buzzer will beep
3s 4)) x 1
>3s
3 Press P1 to select the setting of the R The buzzer will beep a number of 4))
micro control panel as per the buzzer times equal to the set mode
signal.
| B — '-Q:
0 Step by step Output 1 1
1 Up-stop Output 2 2
2 Down-stop 3
3 Step by step UP 4
4 Up UP 5
5 Down UP 6
6 Stop 7
7 Up 8
8 Down 9
4 Press the push button of the remote The buzzer will beep 2 times
control you want to save. = r(])) X2

5 To learn an additional remote control (or
button) repeat from point 3
6 Wait for the 10 s timeout to exit the | ... 10 s ... | The buzzer will beep
procedure.
Exiting from the procedure is signalled 4)) x1

by the buzzer

Note: When trying to save a button that has already been saved, the buzzer will beep 5 times
Note: If the memory is full the buzzer will emit 10 long beeps

The remote control button to be saved can be set in the following ways

Operating Command .
modes configuration Description
Lights Outout 1 Activation of output 1 according to the set mode (one-position stable, two-
p position stable or timed)
':O:' Outout 2 Activation of output 2 according to the set mode (one-position stable, two-
s p position stable or timed)
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The remote control button to be saved can be set in the following ways:

Operating modes

Command
configuration

Description

Motor

Step by step

The motor performs the step by step command, that is the UP-
STOP-DOWN-STOP-UP... sequence will be run for each new
command received.

Upon receiving the command the control panel activates the up

Up/stop relay for the set work time, with the up relay closed, on receiving
the command it deactivates the relay.
Upon receiving the command the control panel activates the
Down/stop down relay for the set work time, with the down relay closed, on

receiving the command it deactivates the relay.

Step by step UP

Upon receiving the command the control panel behaves as for the
step by step command without however implementing the stop
command between up and down.

When you release the button or when the maximum work time
elapses the control panel deactivates the relay.

Upon receiving the command the control panel activates the up
relay.

Up UP When you release the button or when the maximum work time
elapses the control panel deactivates the relay.
Upon receiving the command the control panel activates the
down relay.
Down UP When you release the button or when the maximum work time
elapses the control panel deactivates the relay.
Sto Upon receiving the command the control panel deactivates the
P up and down relay
U Upon receiving the command the control panel activates the up
P relay for a maximum time equal to the set work time
D Upon receiving the command the control panel activates the up
own . - .
relay for a maximum time equal to the set work time
Note:

If no voltage is present, when the power supply comes back on the control panel will
keep the outputs deactivated until the user is given a command.

9. Wired control functions:

(simultaneous)

Operating modes Input Description
Motor Input 1 Up/stop
Input 2 Down/stop
Input 1 + Step by step
Z Input 2

Operating modes

Pulse duration

Description

Lights

O

The control panel presumes it is connected to a PUSH BUTTON.

<1s Command executed only when the contact closes according to
the set output operating mode
The control panel presumes it is connected to a SWITCH.

>1s Command executed both when the contact closes and when it

reopens according to the set output operating mode

VIMAR group
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10. Deleting a single remote control:

Step Action Signal
1 Press and hold down P1 for more than R The buzzer will beep
3s ?ﬁ«\ l:(])) x 1
>3s
2 Wait (approx. 0.5 s) for the buzzer signal. The buzzer will start emitting 5 beeps ,<])> X 1
3 Press P1 at the 5th beep k\ﬁ\
x1
4 Press the remote control button to delete ghe k?uzzer will beep 5 times to signal r<])) X5
eletion
5 To delete other remote controls, repeat
from point 4
6 Wait for the 10 s timeout to exit the ..10s ... | The buzzer will beep 4» <5
procedure

11. Deleting all the remote controls:

buzzer

Step Action Signal
1 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep
A D
>3s
2 Wait (approx. 0.5 s) for the buzzer signal. ;’r;)e buzzer will start emitting E(])) X1
eeps
3 Press P1 at the 4th beep ﬁ
x 1
4 Successful deletion is signalled by the The buzzer will beep 5 times

D) s

12. Setting the default parameters:

Note: Setting the default parameters carries out the following operations:
- Deletion of all the saved remote controls
- Setting the motor operating mode

- Configuration of the outputs to bistable

- Setting the motor timing to 4 minand 0 s

Step Action Signal
1 Press and hold down P1 for more than 3 s The buzzer will beep
A D
>3s
2 Wait (approx. 0.5 s) for the buzzer signal. gr;)e buzzer will start emitting <])> x5
eeps
3 Press P1 at the 3rd beep ﬁ
x1
4 Eestoring the default settings is signalled The buzzer will beep 3 times E(])) X3
y the buzzer
18
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EC DECLARATION OF CONFORMITY
(Directive 2006/42/EC - Annex Il A)
No.: ZDT00704.00
The undersigned, representing the following manufacturer
Vimar SpA
Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) ltaly
declares under his sole responsibility that the products
Electronic radio control card
Brand Type ref. Ref. in cat. Description
Elvox ECGF ECGF Ctrl.panel 230V 200W roll.shutt./wind.micro

* See www.vimar.com for a complete description of the products.

when installed with the appropriate accessories and/or enclosures for devices, are in compliance with the provisions
of the following EU directive(s) (including all applicable amendments)

Reference No. Title
1999/5/EC R&TTE directive

and that all the standards and/or technical specifications have been applied

Reference to the standards and/or technical specifications, or parts thereof, used for this declaration of conformity
- Harmonized standards

no. Edition Title
Title // //
EN 301 489-3 2013 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic

Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific con-
ditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and
246 GHz

EN 300 220-2 2012 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range De-
vices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering
essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: General requirements
Al1 2009
Al 2010
A12 2011
- other standards and/or technical specifications
no. Edition Title
// // //
1 1/ //

- other technical solutions, the details of which are included in the technical documentation or technical construction
file:
Marostica, 27/07/2016 The Chief Executive Officer

VIMAR group @ 19
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Index:
Caractéristiques du produit.
Bornier

Mise en marche du dispositif
Configuration mode de fonctionnement...
Programmation du temps de travail (mode moteur)
Configuration des sorties (mode éclairage)
Configuration temporisation des sorties (mode éclairage)
Programmation des radiocommandes
Fonctions des commandes filaires
Effacement d'une seule radiocommande ...
Effacement de toutes les radiocommandes ..
Configuration des paramétres par défaut

RECOMMANDATIONS POUR L'INSTALLATEUR

- Lire attentivement les avertissements contenus dans cette notice car ils fournissent des détails importants concer-
nant la sécurité de l'installation, son mode d'emploi et sa maintenance.

- Aprés avoir enlevé I'emballage, s'assurer que I'appareil est en bon état. Ne pas laisser les composants de |'emballage
a la portée des enfants pour qui ils peuvent constituer un danger. L'installation doit étre conforme aux normes CEl en
vigueur.

- L'appareil devra étre destiné exclusivement a l'usage pour lequel il a été congu. Toute autre utilisation doit étre con-
sidérée comme impropre et donc dangereuse. Le fabricant décline toute responsabilité pour les dommages dérivant
d'usages impropres, erronés ou déraisonnables.

- Avant toute opération de nettoyage ou d'entretien, débrancher I'appareil du réseau électrique et éteindre l'interrupteur
du circuit.

- En cas de panne et/ou de dysfonctionnement de I'appareil, couper I'alimentation a I'aide de l'interrupteur et ne pas
manipuler ce dernier. Pour toute réparation, s'adresser exclusivement a un centre d'assistance technique agréé par
le fabricant. Le non-respect de ces recommandations peut compromettre la sécurité de I'appareil.

- Les appareils de l'installation sont destinés exclusivement a I'usage pour lequel ils ont été congus.

- Ce document doit toujours accompagner la documentation du circuit.

Directive 2002/96/CE (DEEE, RAEE).
Le symbole de la corbeille barrée qui figure sur I'appareil indique qu'en fin de vie, il doit étre remis a un centre
ﬁ de tri sélectif pour appareils électriques et électroniques ou au revendeur lors d'un nouvel achat car il doit étre
traité séparément des déchets ménagers.
|

L'utilisateur est chargé de remettre I'appareil aux structures de collecte appropriées a la fin de son cycle de vie. Le
tri sélectif, le recyclage, le traitement et I'élimination écologique de I'appareil contribuent a éviter les effets nocifs sur
I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le composent. Pour toute information sur
les systémes de collecte existant, s'adresser au service local d'élimination des déchets ou au magasin ou l'appareil a
été acheté.

Risques liés aux substances considérées comme dangereuses (DEEE).

Conformément a la nouvelle directive DEEE, certaines substances depuis longtemps utilisées dans la fabrication
d'appareils électriques et électroniques sont désormais considérées comme nocives pour les personnes et pour l'en-
vironnement. Le tri sélectif, le recyclage, le traitement et I'élimination écologique de I'appareil contribuent a éviter les
effets nocifs sur I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le composent.

VIMAR group 21
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1. Caractéristiques du produit :

Micro centrale encastrable pour installation a I'arriére du support pour la commande filaire et radio de moteurs tubu-

laires ou de charges résistives a travers les deux canaux de sortie a relais. L'alimentation provient directement du

réseau électrique a courant alternatif a 230 Vca.

La centrale dispose de :

- Sélection du fonctionnement en mode commande d'un moteur ou commande de 2 charges résistives (par ex.
éclairage)

- Séparation des entrées d'ouverture et de fermeture

- LED et avertisseur sonore (vibreur) pour la programmation

- Bouton de programmation

- Récepteur intégré de 433,92 MHz avec une capacité de 15 radiocommandes a 2 canaux a code tournant

Caractéristiques techniques

Dimensions du boitier 42 x 36 x21 mm
Indice de protection 1P20
Alimentation 100 + 240 Vca (50/60 Hz)/cc
Consommation en veille : 0,3W
Capacité contacts relais (CA @240V) 5A (charge résistive)
2A (moteurs électriques)
Capacité contacts relais (CC @30V) 5A (charge résistive)
Type de sorties Monostable
Bistable
Temporisée
Controle moteur
Mémoire récepteur 30 canaux (15 radiocommandes a 2 canaux)
Cadification radiocommande et fréquence de | Code tournant
service
Température de service -20/+40 °C
2. Bornier
N° de la borne Description
1 Entrée 1 (commande la sortie 1)
2 Entrée 2 (commande la sortie 2)
3 Entrée alimentation neutre (CA), négative (CC)
4 Entrée alimentation phase (CA), positive (CC)
5 Commun relais
6 Contact N.O. relais 1 (charge résistive), direction 1 (moteur électrique)
7 Contact N.O. relais 2 (charge résistive), direction 2 (moteur électrique)

3. Mise en marche du dispositif :

A I'allumage, le dispositif se comporte de la fagon suivante :

- 1 bip a tonalité basse de la durée d'1 seconde si au moins une radiocommande est mémorisée
- 2 bip a tonalité basse si aucune radiocommande n'est mémorisée
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4. Configuration du mode de fonctionnement :

/N

Attention !
Remarque : cette procédure efface toutes les radiocommandes mémorisées !

Par défaut, la micro centrale est configurée en mode moteur.
Toujours s'assurer de ne pas brancher un moteur électrique sur une micro centrale configurée
en mode éclairage car les deux bobines du moteur pourraient étre alimentées simultanément.

conclure la procédure

v
w
1]

Pas Action Signalisation
1 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 R L'avertisseur fait retentir un bip
E(])) x 1
Garder le doigt plus de 3 secondes sur P1 >3s
9 L'avertisseur fait retentir un bip
Eﬂ)) x1
>3s
3 Relacher P1 et rappuyer dessus pour A m =1bip =>Mode éclairage
sélectionner la configuration de la micro m =2 bip =>Mode moteur :(])) xm
centrale telle que l'indique l'avertisseur.
X n
4 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 pour £ L'avertisseur fait retentir un bip

E(])) x 1

5. Programmation du temps de travail (mode moteur) :

en appuyant plus de 3 secondes sur P1 pour
conclure la procédure

v
w 7
[

Pas Action Signalisation
1 Appuyer sur P1 q«\ﬁ‘\ L'avertisseur fait retentir un
bip toutes les 2 secondes 4)) X1
x 1
2 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 %ﬁ\ L'avertisseur fait retentir
un bip 4)
x1
>3s
3 Appuyer sur P1 le nombre de fois correspondant R L'avertisseur fait retentir
aux minutes pendant lesquelles le moteur doit 3 bip chaque fois que I'on
tourner : appuie sur la touche
1 appui => 0 minutes xn Iﬂ)) x3
2 appuis => 1 minute
60 appuis => 59 minutes
4 Confirmer les minutes de fonctionnement en R L'avertisseur fait retentir
appuyant plus de 3 secondes sur P1 un bip 4)) X1
>3s
5 Appuyer sur P1 le nombre de fois correspondant R L'avertisseur fait retentir
aux secondes pendant lesquelles le moteur doit 4 bip chaque fois que I'on
tourner : appuie sur la touche
1 appui => 0 secondes xn E(])) x3
2 appuis => 1 seconde
60 appuis => 59 secondes
6 Confirmer les secondes de fonctionnement L'avertisseur fait retentir

un bip

E(])) x 1

Remarque : si la durée n'est pas confirmée, le temps préalablement défini sera conservé.
Remarque : si I'on définit un temps correspondant a 0 minutes et 0 secondes, le temps par défaut de 4 minutes et 0
secondes sera configuré automatiquement.

VIMAR group
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6. Configuration des sorties (mode éclairage) :

Pas Action Signalisation
1 Appuyer 3 fois sur P1 pour configurer la sortie n=3 => Sortie 1
1 n=4 => Sortie 2 E(])) xn
Appuyer 4 fois sur P1 pour configurer la sortie
2 xn
2 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 L'avertisseur fait retentir un bip
Eﬂ)) x1
>3s
3 Appuyer sur P1 pour sélectionner la m =1bip =>Monostable
configuration de la micro centrale telle que m =2 bip =>Bistable E(])) m
l'indique l'avertisseur. m =3 bip =>Temporisée
Xxn
4 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 L'avertisseur fait retentir un bip
<) 1
>3s

Il est possible de configurer le type de fonctionnement des sorties en procédant de la fagon suivante :

Eclairage

Lo

Mode de Configuration N
. 9 Description
fonctionnement commande
Monostable La sortie sélectionnée est activée uniquement lorsque I'on appuie sur la

touche de commande.

Si la sortie est déja activée (par exemple, sortie activée par commande
filaire suivie d'une commande radio), la deuxi€me commande est ignorée.
Remarque : Aprés une coupure de courant, I'état des sorties de la centrale
reste identique a la remise sous tension (si I'état des entrées locales n'a
pas été modifié durant la coupure de courant).

Bistable
(réglage d'usine)

L

Les sorties sont controlées de la fagon suivante :

Premiére commande : => sortie activée

Deuxiéme commande : => sortie désactivée

De plus, lorsque l'interrupteur local est fermé et sa sortie correspondante
estactivée, la sortie se désactive en appuyant sur la touche correspondante
de la radiocommande : a la réouverture de l'interrupteur, la sortie est a
nouveau activée.

Remarque :

Apres une coupure de courant, I'état des sorties de la centrale reste
identique a la remise sous tension (si I'état des entrées locales n'a pas été
modifié durant la coupure de courant).

Temporisée La sortie sélectionnée s'active en appuyant sur la touche de la
radiocommande et reste activée tout le temps programmé.
l 1 Il est possible de désactiver la sortie en appuyant sur la touche, au bout
[— d'un minimum de 5 secondes.

La sortie est commandée de la méme fagon par le bouton filaire et
l'interrupteur, a savoir :

- l'état de linterrupteur change en appuyant sur la touche de la
radiocommande et entraine I'activation/la désactivation de la sortie, si un
minimum de 5 secondes se sont écoulées entre les deux changements
d'état.

Remarque :

Aprés une coupure de courant, les sorties de la centrale restent
désactivées lors de la remise sous tension.
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7. Programmation temporisation des sorties (mode éclairage) :

Pas Action Signalisation
1 Appuyer sur P1 wﬁ‘\ L'avertisseur fait retentir un
bip toutes les 2 secondes E(])) X1
x1
2 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 L'avertisseur fait retentir
un bip E(])) X1
>3s
3 Appuyer sur P1 le nombre de fois correspondant L'avertisseur fait retentir
aux heures selon lesquelles les sorties doivent 2 bip chaque fois que I'on
étre activées : appuie sur la touche
1 appui => 0 heures xn l:(]) x2
2 appuis => 1 heure
10 appuis => 9 heures
4 Confirmer les heures de fonctionnement en L'avertisseur fait retentir
appuyant plus de 3 secondes sur P1 un bip ,(])) X1
>3s
5 Appuyer sur P1 le nombre de fois correspondant L'avertisseur fait retentir
aux minutes pendant lesquelles le moteur doit 3 bip chaque fois que I'on
tourner : appuie sur la touche
1 appui => 0 minutes xn E(])) x3
2 appuis => 1 minute
60 appuis => 59 minutes
6 Confirmer les minutes de fonctionnement en L'avertisseur fait retentir
appuyant plus de 3 secondes sur P1 un bip :(]) X1
>3s
7 Appuyer sur P1 le nombre de fois correspondant L'avertisseur fait retentir
aux secondes pendant lesquelles le moteur doit 4 bip chaque fois que I'on
tourner : appuie sur la touche
1 appui => 0 secondes xn E(])) x4
2 appuis => 1 seconde
60 appuis => 59 secondes
8 Confirmer les secondes de fonctionnement L'avertisseur fait retentir
en appuyant plus de 3 secondes sur P1 pour un bip E(])) X1
conclure la procédure >3

Remarque : si la durée n'est pas confirmée, le temps préalablement défini sera conservé.
Remarque : si I'on définit un temps correspondant a 0 heures, 0 minutes et 0 secondes, le temps par défaut de 0
heures, 1 minute et 0 secondes sera configuré automatiquement

VIMAR group
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8. Programmation des radiocommandes :

Pas Action Signalisation
1 Appuyer 2 fois sur P1 Qﬁ\ L'avertisseur fait retentir 2 bip toutes
les 2 secondes r<]))
X2
X2
2 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 R L'avertisseur fait retentir un bip
4)) x1
>3s
3 Appuyer sur P1 pour sélectionner la R L'avertisseur émet le nombre de bip 4))
configuration de la micro centrale telle correspondant au mode configuré
que l'indique l'avertisseur. 1 O
0 Pas a pas Sortie 1 1
1 Montée-stop Sortie 2 2
2 Descente-stop 3
3 Pas a pas UP 4
4 Montée UP 5
5 Descente UP 6
6 Stop 7
7 Montée 8
8 Descente 9
4 Appuyer sur le bouton de Ila L'avertisseur fait retentir 2 bip
radiocommande que l'on désire = r<])) X2
mémoriser.
5 Pour l'apprentissage d'une autre
radiocommande (ou touche), répéter
les opérations a partir du point 3
6 Laisser s'écouler un temps d'attente de | ... 10 s L'avertisseur fait retentir un bip
10 secondes pour quitter la procédure.
L'avertisseur signale l'abandon de la <])) x1
procédure

Remarque : en cas de tentative de mémoriser une touche déja mémorisée, I'avertisseur fera retentir 5 bip
Remarque : en cas de mémoire pleine, I'avertisseur fera retentir 10 bip longs

Il est possible de configurer la touche de la radiocommande a mémoriser de différentes fagons, a savoir :

Mode de Configuration e
fonctionnement commande Description
Eclairage Sortie 1 Activation de la sortie 1 selon le mode défini (monostable, bistable ou
temporisée)
':O:' Sortie 2 Activation de la sortie 2 selon le mode défini (monostable, bistable ou
s temporisée)
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Il est possible de configurer la touche de la radiocommande a mémoriser de différentes fagons, a savoir :

Configuration

Moteur

Mode de fonctionnement Description
commande
Le moteur exécute la commande pas a pas, ce qui signifie que la
Pas a pas séquence MONTEE-STOP-DESCENTE-STOP-MONTEE... sera

exécutée chaque fois que la commande arrive.

Montée-stop

A la réception de la commande, la centrale active le relais de
montée pour la durée de travail définie, elle désactive le relais si
le relais de montée est fermé.

A la réception de la commande, la centrale active le relais de

Descente/stop descente pour la durée de travail définie, elle désactive le relais si
le relais de descente est fermé.
A la réception de la commande, la centrale se comporte comme
pour la commande pas a pas, sans effectuer la commande de
Pas a pas UP stop entre montée et descente.
La centrale désactive le relais lorsque la touche est relachée ou
lorsque le temps maximum de travail est écoulé.
A la réception de la commande, la centrale active le relais de
. montée.
Montée UP

La centrale désactive le relais lorsque la touche est relachée ou
lorsque le temps maximum de travail est écoulé.

Descente UP

A la réception de la commande, la centrale active le relais de
descente.

La centrale désactive le relais lorsque la touche est relachée ou
lorsque le temps maximum de travail est écoulé.

A la réception de la commande, la centrale désactive le relais de

Sto .
P montée et de descente.
A la réception de la commande, la centrale active le relais de
Montée montée pour une durée maximale correspondant au temps de
travail défini
A la réception de la commande, la centrale active le relais de
Descente montée pour une durée maximale correspondant au temps de
travail défini
Remarque :

Apres une coupure de courant, les sorties de la centrale restent désactivées lors de
la remise sous tension, jusqu'a ce que I'utilisateur envoie une commande.

9. Fonctions des commandes filaires :
Mode de fonctionnement Entrée Description
Moteur Entrée 1 Montée /stop
Entrée 2 Descente/stop
Entrée 1 + Pas a pas
Entrée 2
¥ (simultanées)
: Durée i
Mode de fonctionnement impulsion Description
La centrale se met dans les conditions d'étre connectée a un
] <1s BOUTON.
Eclairage Commande effectuée uniquement & la fermeture du contact en
fonction du mode de fonctionnement des sorties défini
':O:' La centrale se met dans les conditions d'étre connectée a un
s s1s INTERRUPTEUR.

Commande effectuée a la fermeture et a la réouverture du contact
en fonction du mode de fonctionnement des sorties défini

VIMAR group
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10. Effacement d'une seule radiocommande :

Pas Action Signalisation
1 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 R L'avertisseur fait retentir un bip
E(])) x1
>3s
2 Attendre (env. 0,5 s) que l'avertisseur L'avertisseur fait retentir 5 bip <])> X1
retentisse.
3 Au 5e bip, appuyer sur P1 %ﬁ\
x1
4 Appuyer sur la touche de la L'avertisseur fait retentir 5 bip pour :(])) X5
radiocommande a effacer. signaler I'effacement
5 Pour effacer d'autres radiocommandes,
répéter la procédure a partir du point 4.
6 Laisser s'écouler un temps d'attente de .10 s ... | L'avertisseur fait retentir un bip 4)> <5
10 secondes pour quitter la procédure.

11. Effacement de toutes les radiocommandes :

été effectué

Pas Action Signalisation
1 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 L'avertisseur fait retentir un bip
A D
>3s
2 Attenc_ire (env. 0,5 s) que l'avertisseur L'avertisseur fait retentir 5 bip E(])) X1
retentisse.
3 Au 4e bip, appuyer sur P1 Tﬁ\
x 1
4 L'avertisseur signale que I'effacement a L'avertisseur fait retentir 5 bip

D) s

12. Configuration des paramétres par défaut :

Remarque : La configuration des parameétres par défaut proceéde aux opérations suivantes :
- Effacement de toutes les radiocommandes mémorisées

- Configuration du mode de fonctionnement a moteur

- Configuration des sorties bistables
- Configuration de la temporisation du moteur a4 minet0O s

Pas Action Signalisation
1 Appuyer plus de 3 secondes sur P1 L'avertisseur fait retentir un bip
A D
>3s
2 Attendre (env. 0,5 s) que l'avertisseur L'avertisseur fait retentir 5 bip <])> x5
retentisse.
3 Au 3e bip, appuyer sur P1 ﬁ
x1
4 L'avenjtisseur sigqalg que les parametres L'avertisseur fait retentir 3 bip E(])) X3
par défaut ont été rétablis
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DECLARATION DE CONFORMITE
(Directive 2006/42/CE - Annexe Il A)
N° ZDT00704.00
Je soussigné, représentant le fabricant
Vimar SpA
Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) - Italy
déclare sous sa propre responsabilité, que les produits
Carte électronique radio de commande
Marque Réf. type Réf. cat. Description
Elvox ECGF ECGF Centr.com.230V 200W store./fenét.micro

* . N . . Y .
Voir www.vimar.com pour la description compléte des produits.

lorsqu'ils sont installés avec les accessoires et/ou les habillages des équipements appropriés, sont conformes aux
dispositions de/s la directive/s européenne/s suivante/s (et modifications)

Référence n° Titre
1999/5/CE Directive R&TTE

et que toutes les normes et/ou les spécifications techniques ont été appliquées

Référence relative aux normes et/ou aux spécifications technigues, ou a une partie de celles-ci, utilisées pour la
présente déclaration de conformité
- Normes harmonisées

n° Edition Titre
Ttitle // //
EN 301 489-3 2013 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic

Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific con-
ditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and
246 GHz

EN 300 220-2 2012 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range De-
vices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering
essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: General requirements
Al1 2009
Al 2010
A12 2011
- autres normes et/ou spécifications techniques
n° Editionn Titre
// 1/ 1/
// Vi /!

- autres solutions techniques, dont les détails sont inclus dans la documentation technique ou le fascicule technique
de construction :
Marostica, 27/07/2016 Le Président Directeur Général
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Restablecimiento de los parametros de fabrica ...

ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR

- Lea atentamente las advertencias de este documento, ya que proporcionan indicaciones importantes para la segu-
ridad a la hora de montar, utilizar y realizar el mantenimiento.

- Tras desembalar el aparato, compruebe que esté en perfecto estado. No deje los elementos del embalaje al alcance
de los nifios, ya que son potencialmente peligrosos. La instalacién debe ser conforme a las normas CEl vigentes.

- Este aparato debe destinarse exclusivamente al uso para la que fue expresamente disefiado. Cualquier otro uso se
ha de considerar impropio y, por lo tanto, peligroso. El fabricante queda libre de cualquier responsabilidad por los
eventuales dafios provocados por usos impropios, erréneos e irrazonables.

- Antes de realizar cualquier operacion de limpieza o mantenimiento, desconecte el aparato de la red de alimentacion
eléctrica mediante el interruptor general de la instalacion.

- En caso de fallo y/o de funcionamiento anémalo del aparato, desconecte la alimentacion mediante el interruptor
y no lo manipule. Para la reparacién, dirijase exclusivamente a un servicio de asistencia técnica autorizado por el
fabricante. El incumplimiento de lo arriba indicado puede perjudicar la seguridad del aparato.

- Todos los aparatos que forman parte de la instalacion deben destinarse exclusivamente al uso para el que se di-
sefiaron.

- Este documento debe adjuntarse siempre a la documentacion de la instalacion.

Directiva 2002/96/CE (RAEE).
El simbolo del contenedor de basura tachado, presente en el aparato, indica que al final de su vida util el
ﬁ mismo no debe desecharse junto con los residuos sélidos urbanos, sino que debe ser entregado a un punto
de recogida selectiva para aparatos eléctricos y electrénicos o al vendedor cuando se compre un aparato
mmmm equivalente.

El usuario es responsable de entregar el aparato a un punto de recogida adecuado al final de su vida util. La recogida
selectiva de estos residuos facilita el reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento y eliminacion
de forma compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos perjudiciales para la naturaleza y la salud de las
personas. Si desea obtener mas informacion sobre los puntos de recogida, pongase en contacto con el servicio local
de recogida de basura o con la tienda donde adquiri6 el producto.

Riesgos relacionados con las sustancias consideradas peligrosas (RAEE).

Segun la nueva Directiva RAEE, algunas sustancias que desde hace tiempo se utilizan cominmente en equipos eléc-
tricos y electrénicos se consideran sustancias peligrosas para las personas y el medio ambiente. La recogida selectiva
de estos residuos facilita el reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento y eliminacién de forma
compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos perjudiciales para la naturaleza y la salud de las personas.
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1. Caracteristicas del producto

Microcentral de empotrar para instalacion tras mecanismo para el mando cableado y radio de motores tubulares o
cargas resistivas a través de los dos canales de salida de relé. La alimentacion se efectua directamente mediante la
red eléctrica de corriente alterna de 230 Vcc.

La central se caracteriza por:

- Seleccién del modo funcionamiento: mando de un motor o mando de dos cargas resistivas (por ejemplo, luces)

- Entradas separadas para apertura y cierre

- Led y zumbador acustico para la programacion

- Pulsador de programacion

- Receptor integrado de 433,92 MHz con capacidad de 15 mandos a distancia de 2 canales rolling code

Caracteristicas técnicas

Medidas de la caja 42 x 36 x21 mm

Grado de proteccion 1P20

Alimentacion 100 + 240 Vca (50/60 Hz)/cc
Consumo en stand-by 0,3W

Capacidad de los contactos de relé (CA @240 V) | 5 A (carga resistiva)
2 A (motores eléctricos)

Capacidad de los contactos de relé (CC @30 V) |5 A (carga resistiva)

Tipos de salida Monoestable
Biestable
Temporizada
Control del motor
Memoria del receptor 30 canales (15 mandos a distancia de 2 canales)
Codificacion del mando a distancia y frecuencia | Rolling code
de trabajo
Temperatura de funcionamiento -20/+40°C

2. Caja de conexiones

N. borne Descripcion
Entrada 1 (acciona la salida 1)
Entrada 2 (acciona la salida 2)

Entrada de alimentacion del neutro (CA) y el negativo (CC)

Entrada de alimentacién de la fase (CA) y el positivo (CC)

Comdun relé

Contacto N.A del relé 1 (carga resistiva), direccién 1 (motor eléctrico)
Contacto N.A del relé 2 (carga resistiva), direccién 2 (motor eléctrico)

N|oja|lh|w|[N|=

3. Encendido del dispositivo

Durante el encendido, el dispositivo emite:

- 1 bip con tono bajo de 1 s si hay, como minimo, un mando a distancia memorizado
- 2 bips con tono bajo si no hay ningiin mando a distancia memorizado
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4. Configuracion del modo de funcionamiento

La microcentral sale configurada de fabrica en modo motor.
En cualquier caso, hay que asegurarse de no conectar un motor eléctrico a una microcentral
configurada en modo luces ya que se podrian alimentar al mismo tiempo los dos arrollamientos
jAtenciéon!  del motor.
Nota: la ejecucion de este procedimiento borra todos los mandos a distancia presentes en la memoria.

Paso Accion Senalizacion

1 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s El zumbador emite un bip

T

E(])) x 1

v
w
1]

Siga pulsando P1 durante mas de 3 s

El zumbador emite un bip

b=

Eﬂ)) x 1

\
w
[

3 Suelte P1 y pulselo para seleccionar la A m=1bip =>Mod. luces
configuracién de la microcentral segun las m = 2 bips => Mod. motor E(]) m
sefalizaciones del zumbador.
Xxn
4 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s A El zumbador emite un bip
para terminar el procedimiento E(])) X1
>3s
5. Programacion del tiempo de trabajo (modo motor)
Paso Accion Seiializacion
1 Pulse P1 K\ﬁ‘\ El zumbador emite un bip
cada2s 4)
x1
x1
2 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s R El zumbador emite un bip
<) x1
>3s
3 Pulse P1 un numero de veces igual a los El zumbador emite 3 bips

minutos de activacion del motor deseados:
1 presion => 0 minutos
2 presiones => 1 minutos xn

cada vez que se presiona

la tecla E(]
)) x3

T

60 presiones => 59 minutos

4 Confirme los minutos de funcionamiento
manteniendo pulsado P1 durante mas de 3 s

El zumbador emite un bip

B

E(])) x 1

v
w
"

5 Pulse P1 un numero de veces igual a los
segundos de activacion del motor deseados:

1 presion => 0 segundos

2 presiones => 1 segundos

El zumbador emite 4 bips
cada vez que se presiona

la tecla 4)) X3

T

x
=}

60 presiones => 59 segundos

6 Confirme los segundos de funcionamiento
manteniendo pulsado P1 durante mas de 3 sy
terminar el procedimiento

El zumbador emite un bip

Iﬂ)) x 1

\
w 7
w

Nota: si no se confirma el tiempo, se mantiene el tiempo configurado con anterioridad.
Nota: si se configura un tiempo igual a 0 min y 0 s, se configura automaticamente el tiempo configurado por defecto,
osea,4miny0s.
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6. Configuracion de las salidas (modo luces)

Paso Accion Sefalizacion
1 Pulse 3 veces P1 para configurar la salida 1 n=3 => Salida 1
Pulse 4 veces P1 para configurar la salida 2 %ﬁ\ n=4 => Salida 2 '4)) xn
xn
2 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s El zumbador emite un bip
A D
>3s
3 Pulse P1 para seleccionar la configuracion de m=1bip =>Monoestable
la microcentral segun las sefializaciones del %ﬁ\ m f 2 b!ps f> Biestab!e :(])) xm
zumbador. m =3 bips => Temporizada
Xxn
4 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s El zumbador emite un bip
A D
>3s

El tipo de funcionamiento de las salidas se puede configurar de la siguiente manera:

Modo de
funcionamiento

Configuracion del
mando

Descripcion

Luces

Monoestable

Lo

La salida seleccionada solo esta activada cuando se pulsa la tecla del
mando.

Si la salida ya estad activada (por ejemplo, salida activada por mando
cableado con siguiente mando a distancia), el segundo mando se ignora.
Nota: En caso de falta de tension, cuando se restablece la alimentacion,
la central mantiene el estado de las salidas (si no se cambia el estado de
las entradas locales mientras no hay tension)

Biestable
(programacion de
fabrica)

Lo

Las salidas se controlan de la siguiente manera:

Primer mando: => salida activada

Segundo mando: => salida desactivada

Ademas, cuando elinterruptor local esta cerrado y la salida correspondiente
esta activada, si se pulsa la correspondiente tecla del mando a distancia,
la salida se desactiva; cuando se reabre el interruptor, la salida se activa
de nuevo.

Nota:

En caso de falta de tension, cuando se restablece la alimentacion, la
central mantiene el estado de las salidas (si no se cambia el estado de las
entradas locales mientras no hay tension).

Temporizada

La salida seleccionada esta activada cuando se pulsa la tecla del mando a
distancia y permanece activada durante el tiempo configurado.

La salida se puede desactivar pulsando la tecla tras un tiempo minimo
de 5 segundos.

La salida esta accionada de la misma manera por un pulsador cableado
y de forma similar por un interruptor, seguin se describa a continuacion:

- el cambio de estado del interruptor equivale a la presion de la tecla del
mando a distancia y provoca la activaciéon/desactivacion de la salida, si
entre los dos cambios de estado ha transcurrido un tiempo minimo de 5 s.
Nota:

En caso de falta de tension, cuando se restablece la alimentacion, la
central tiene las salidas desactivadas.
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7. Programacion temporizada de las salidas (modo luces)

Paso Accion Sefalizacion
1 Pulse P1 wﬁ‘\ El zumbador emite un bip
cada2s E(]))
x 1
x 1
2 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s ﬁ El zumbador emite un bip
<) «1
>3s
3 Pulse P1 un numero de veces igual a las horas El zumbador emite 2 bips
deseadas de activacion de las salidas: cada vez que se presiona
1 presion => 0 horas la tecla
2 presiones => 1 hora Xn <])) x2
10 presiones => 9 horas
4 Confirme las horas de funcionamiento El zumbador emite un bip
manteniendo pulsado P1 durante mas de 3 s E(])) X 1
>3s
5 Pulse P1 un numero de veces igual a los El zumbador emite 3 bips
minutos de activacion del motor deseados: cada vez que se presiona
1 presion => 0 minutos la tecla
2 presiones => 1 minutos xn <])) x3
60 presiones => 59 minutos
6 Confirme los minutos de funcionamiento El zumbador emite un bip
manteniendo pulsado P1 durante mas de 3 s :(])) X 1
>3s
7 Pulse P1 un numero de veces igual a los El zumbador emite 4 bips
segundos de activacion del motor deseados: cada vez que se presiona
1 presion => 0 segundos la tecla
2 presiones => 1 segundo xn <])) x4
60 presiones => 59 segundos
8 Confirme los segundos de funcionamiento El zumbador emite un bip
manteniendo pulsado P1 durante mas de 3 sy ,(])) X1
terminar el procedimiento >3s

Nota: si no se confirma el tiempo, se mantiene el tiempo configurado con anterioridad.
Nota: si se configura un tiempo igual a 0 h, 0 min y 0 s, se configura automaticamente el tiempo configurado por de-
fecto, o sea, 0 h, 1 miny0s.

VIMAR group
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8. Programacion de los mandos a distancia

Paso Accién Seiializacion
1 Pulse 2 veces P1 R El zumbador emite 2 bips cada 2 s
I'(])) X2
X2
2 Mantenga pulsado P1 durante mas de R El zumbador emite un bip
3s 4)) x 1
>3s
3 Pulse P1 para seleccionar la R El zumbador emite un niumero de 4))
configuraciéon de la microcentral segiin bips igual al modo configurado
las sefalizaciones del zumbador. 1 O
0 Paso-paso Salida 1 1
1 Subida-stop Salida 2 2
2 Bajada-stop 3
3 Paso-paso UP 4
4 Subida UP 5
5 Bajada UP 6
6 Stop 7
7 Subida 8
8 Bajada 9
4 Pulse la tecla del mando a distancia ﬁ El zumbador emite 2 bips
que desea memorizar. = r<])) X2
5 Para memorizar otro mando a distancia
(o tecla), repita las operaciones desde
el punto 3
6 Espere a que transcurra el tiempo limite | ... 10 s El zumbador emite un bip
de 10 s para salir del procedimiento.
El zumbador indica que se ha salido del <])) x1
procedimiento

Nota: En caso de intento de memorizacién de una tecla ya memorizada, el zumbador emitira 5 bips
Nota: en caso de que la memoria esté llena, el zumbador emitira 10 bips largos

La tecla del mando a distancia que se debe memorizar se puede configurar de las siguientes maneras

Modo de Configuracion L
funcionamiento del mando Descripcion
Luces Salida 1 Activacién de la salida 1 segin el modo programado (monoestable,
.. biestable o temporizada)
':O:' Salida 2 Activacion de la salida 2 segin el modo programado (monoestable,
S biestable o temporizada)
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La tecla del mando a distancia que se debe memorizar se puede configurar de los siguientes modos:

Modo de funcionamiento

Configuracién

Descripcion

Motor

del mando

El motor ejecuta el mando paso a paso, es decir, cada vez
Paso a paso que reciba el mando, ejecutard la secuencia SUBIDA-STOP-

BAJADA-STOP-SUBIDA...

Al recibir el mando, la central activa el relé de subida por el
Subida/stop tiempo de trabajo programado; con el relé de subida cerrado, al

recibir el mando, se desactiva el relé.

Al recibir el mando, la central activa el relé de bajada por el
Bajadal/stop tiempo de trabajo programado; con el relé de bajada cerrado, al

recibir el mando, se desactiva el relé.

Paso a paso UP

Al recibir el mando, la central actia como para el mando paso a
paso, pero sin ejecutar el mando de parada entre la subida y la
bajada.

Al soltar la tecla o una vez transcurrido el tiempo maximo de
trabajo, la central desactiva el relé.

Al recibir el mando, la central activa el relé de subida.

Subida UP Al soltar la tecla o una vez transcurrido el tiempo maximo de
trabajo, la central desactiva el relé.
Al recibir el mando, la central activa el relé de bajada.
Bajada UP Al soltar la tecla o una vez transcurrido el tiempo maximo de
trabajo, la central desactiva el relé.
Sto Al recibir el mando, la central desactiva el relé de subida y de
P bajada
Subida Al recibir el mando, la central activa el relé de subida por un
tiempo maximo igual al tiempo de trabajo configurado
Baiada Al recibir el mando, la central activa el relé de subida por un
! tiempo maximo igual al tiempo de trabajo configurado
Nota:

En caso de falta de tensién, cuando se restablece la alimentacion, la central tiene las
salidas desactivadas hasta que se da un mando al usuario.

9. Funciones de los mandos cableados

impulso

Modo de funcionamiento Entrada Descripcion
Motor Entrada 1 Subida / stop
Entrada 2 Bajada/stop
Entrada 1 + Paso a paso
Entrada 2
v (simultéaneas)
Modo de funcionamiento Duracion  del Descripcion

Luces

O

La central asume que esta conectada a una PULSADOR.

<1s El mando se ejecuta solo cuando se cierra el contacto segun el
modo de funcionamiento de las salidas programado
La central asume que esta conectada a un INTERRUPTOR.
>1s El mando se ejecuta tanto al cerrar el contacto como al reabrirlo

segun el modo de funcionamiento de las salidas programado
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10. Borrado de un mando a distancia

Paso | Accion Sefalizacion
1 Mantenga pulsado P1 durante mas de R El zumbador emite un bip
3s l:(])) x 1
>3s
2 Espere la sefial del zumbador El zumbador empieza a emitir 5 bips <])> X1
(aproximadamente 0,5 s).
3 Pulse P1 en correspondencia del 5° bip %ﬁ\
x1
4 Pulse la tecla del mando a distancia que El zumbador emite 5 bips para indicar :(])) X5
se desea borrar que se ha efectuado el borrado
5 Para borrar otros mandos, repita las
operaciones desde el punto 4
6 Espere a que transcurra el tiempo limite ..10s ... | El zumbador emite un bip 4)> <5
de 10 s para salir del procedimiento

11. Borrado de todos los mandos a distancia

el borrado

Paso Accion Senalizacion
1 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s El zumbador emite un bip
A D
>3s
2 Espere_ la sefial del zumbador El z_umbador empieza a emitir E(])) X1
(aproximadamente 0,5 s). 5 bips
3 Pulse P1 en correspondencia del 4° bip Tﬁ\
x 1
4 El zumbador sefiala que se ha efectuado El zumbador emite 5 bips

D) s

12. Restablecimiento de los parametros de fabrica

Nota: Al restablecer los parametros de fabrica:
- Se borran todos los mandos a distancia presentes en la memoria
- Se programa el funcionamiento en modo motor
- Se configuran las salidas en biestables

- Se programa la temporizacién del motoren 4 miny O s

Paso Accién Sefalizacion
1 Mantenga pulsado P1 durante mas de 3 s El zumbador emite un bip
A D
>3s
2 Esperg la sefal del zumbador El ;umbador empieza a emitir <])> x5
(aproximadamente 0,5 s). 5 bips
3 Pulse P1 en correspondencia del 3er bip ﬁ
x1
4 El zumbaldor sefala que se han o El zumbador emite 3 bips E(])) X3
restablecidos los parametros de fabrica
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
(Directiva 2006/42/CE - Anexo Il A)
N.: ZDT00704.00
El abajo firmante, representante del siguiente fabricante
Vimar SpA
Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) ltalia
declara bajo su propia responsabilidad que los productos
Tarjeta electrénica radio de mando
Marca Ref. tipo Ref. cat. Descripcion
Elvox ECGF ECGF Centralita mando 230 V 200 W persianas/ventanas micro

* N . .
Consulte www.vimar.com para la descripcion completa de los productos.

estando instalados con accesorios y/o carcasas adecuados, son conformes a lo establecido por la/s siguiente/s
directiva/s comunitaria/s (incluidas todas sus actualizaciones)

Referencia num. Titulo
1999/5/CE Directiva R&TTE

y que se han aplicado todas las normas y/o especificaciones técnicas

Referencia correspondiente a las normas y/o especificaciones técnicas, o partes de ellas, utilizadas para esta declar-
acion de conformidad
- Normas armonizadas

Nam. Edicion Titulo
Ttitle // //
EN 301 489-3 2013 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic

Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific con-
ditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and
246 GHz

EN 300 220-2 2012 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range De-
vices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering
essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: General requirements
Al1 2009
Al 2010
A12 2011
- Otras normas y/o especificaciones técnicas
Num. Ediciénn Titulo
// 1/ 1/
// Vi /!

- Otras soluciones técnicas cuyos detalles se incluyen en la documentacion técnica o en el expediente técnico de
fabricacion:
Marostica, 27/07/2016 El administrador delegado

VIMAR group @ 39




ECGF EiLvaX

4 VIMAR group

Abb. 1 — ﬁ/
P1 I ] ] STANDARD
i | |
1 2 3 4 5 6 7
| |
1SS
S B LN
230 Vac{N ﬂ
Abb. 2
I
I 1|2 <
P1
= ||
1 2 3 4 5 6 7
R
L l l 0
230 Vac{N ﬂ




ECGF EiLvaX

4 VIMAR group

(7]
(]
=3
o

Inhalt:
Produktmerkmale
Klemmleiste....
Gerateeinschaltung ....
Konfiguration der Betriebsart...
Programmierung der Arbeitszeit (Betriebsart Motor)..
Konfiguration der Ausgange (Betriebsart Beleuchtung)
Programmierung der Ausgangs-Zeitsteuerung (Betriebsart Beleuchtung)..
Programmierung der Funkfernsteuerungen
Funktionen der verkabelten Steuerungen ..
Loschen einer Funkfernsteuerung
Loschen aller Funkfernsteuerungen
Einstellung der Werksparameter

RN RO RN NNNEN

HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

- Die Anweisungen der vorliegenden Anleitung sind aufmerksam durchzulesen, da sie wichtige Angaben zur Sicherheit
bei Einbau, Gebrauch und Wartung der Anlage beinhaltet.

- Nach dem Auspacken ist das Geréat auf seine Unversehrtheit zu Uberpriifen. Das Verpackungsmaterial darf nicht in die
Hande von Kindern geraten, da es eine potentielle Gefahrenquelle darstellt. Die Anlage muss die Anforderungen der
einschlagigen CEI-Normen erfiillen.

- Dieses Gerat darf nur fur den Zweck verwendet werden, fir den es ausdriicklich vorgesehen ist. Jede andere
Verwendung ist zweckwidrig und daher gefahrlich. Der Hersteller ist nicht haftbar fir eventuelle Schaden durch
zweckwidrigen, falschen und unverniinftigen Gebrauch des Gerats.

- Vor jedem Reinigungs- oder Wartungseingriff muss die Stromversorgung des Geréats am Anlagenschalter unterbro-
chen werden.

- Im Fall von Defekten am Gerat oder Betriebsstérungen die Stromversorgung lber den Schalter unterbrechen und
das Gerét nicht eigenhandig reparieren. Eventuelle Reparaturen diirfen ausschlieBlich durch eine vom Hersteller
autorisierte Kundendienststelle ausgefiihrt werden. Bei Missachtung der obigen Vorgaben kann die Sicherheit des
Gerats beeintrachtigt werden.

- Samtliche Apparate der Anlage diirfen ausschlieRlich fiir den Zweck verwendet werden, flr den sie ausgelegt sind.

- Diese Anleitung muss immer mit der Dokumentation der Anlage aufbewahrt werden.

Richtlinie 2002/96/EG (WEEE).
Das am Geréat angebrachte Symbol der durchgestrichenen Milltonne bedeutet, dass das Produkt am Ende
ﬁ seiner Lebenszeit vom Hausmidill getrennt zu entsorgen ist, und einer Millsammelstelle fiir Elektro- und Elektro-
nik-Altgerate zugefihrt, oder bei Kauf eines neuen gleichartigen Gerats dem Handler zurlickgegeben werden
EEEE MUSs.

Der Benutzer ist fur die vorschriftsmaRige Entsorgung durch eine geeignete Sammelstelle verantwortlich. Die getrennte
Sammlung zwecks anschliefender Zufiilhrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung und umweltgerechten
Entsorgung tragt dazu bei, mdgliche umwelt- und gesundheitsschadliche Folgen zu vermeiden, und fordert die Wieder-
verwertung der im Gerat enthaltenen Werkstoffe. Fiir genauere Informationen tber die verfiigbaren Sammelsysteme
wenden Sie sich bitte an den 6rtlichen Abfallsammeldienst oder an den Handler, bei dem Sie das Geréat gekauft haben.

Durch die als gefahrlich eingestuften Stoffe bedingte Risiken (WEEE).

Laut der neuen WEEE-Richtlinie werden bestimmte Stoffe, die seit geraumer Zeit gemeinhin in elektrischen und elektro-
nischen Geraten verwendet werden, als gesundheits- und umweltgefahrdend eingestuft. Die getrennte Sammlung
zwecks anschlieBender Zufiihrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung und umweltgerechten Entsorgung
tragt dazu bei, mégliche umwelt- und gesundheitsschadliche Folgen zu vermeiden, und foérdert die Wiederverwertung
der im Gerét enthaltenen Werkstoffe.
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1. Produktmerkmale:

Mikro-Steuergerat fir riickseitige Unterputzinstallation zur verkabelten und Funksteuerung von Rohrmotoren oder ohm-
schen Lasten Uber die beiden Relais-Ausgangskanéle. Die Versorgung erfolgt direkt vom 230 Vac Wechselstromnetz.
Das Steuergerat verflgt Uber:

Auswahl der Betriebsart zwischen Steuerung eines Motors oder 2 ohmscher Lasten (z.B. Beleuchtung)

- Separate Eingénge fiir Offnen und SchlieRen

- LEDs und Summer fiir die Programmierung

- Programmierungstaste

- Integrierten 433,92 MHz Empfanger mit Kapazitat von 15 Rolling Code 2-Kanal-Funkfernsteuerungen

Technische Merkmale:

Abmessungen Gehause 42 x 36 x21 mm
Schutzart 1P20
Versorgung 100 + 240 Vac (50/60 Hz)/dc
Verbrauch in Standby 0,3W
Relais-Kontaktbelastbarkeit (AC @240V) 5A (ohmsche Last)
2A (Elektromotoren)
Relais-Kontaktbelastbarkeit (DC @30V) 5A (ohmsche Last)
Ausgangstyp Monostabil
Bistabil
Zeitgesteuert
Motorsteuerung
Empféangerspeicher 30 Kanale (15 2-Kanal-Funkfernsteuerungen)
Codierung der Funkfernsteuerung und | Rollingcode
Arbeitsfrequenz
Betriebstemperatur -20/+40°C

2. Klemmenleiste

Klemmennummer Beschreibung

Eingang 1 (steuert Ausgang 1)

Eingang 2 (steuert Ausgang 2)

Versorgungseingang Nullleiter (AC), Minusleiter (DC)
Versorgungseingang Phase (AC), Plusleiter (DC)

Gemeinsamer Relaiskontakt

SchlieRerkontakt Relais 1 (ohmsche Last), Richtung 1 (Elektromotor)
SchlieRerkontakt Relais 2 (ohmsche Last), Richtung 2 (Elektromotor)

N|ofa|hfw|[N|=

3. Gerateeinschaltung:

Signalisierungen beim Einschalten des Gerats:

- 11 s langer tiefer Piepton, wenn mindestens eine Funkfernsteuerung gespeichert ist
- 2 tiefe Pieptdne, wenn keine Funkfernsteuerung gespeichert ist
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4. Konfiguration der Betriebsart:

/N

Das Mikro-Steuergerat ist werkseitig auf Betriebsart Motor eingestellt.
Auf keinen Fall einen Elektromotor bei Einstellung des Mikro-Steuergerats auf Betriebsart Be-
leuchtung anschlieRen, da hierbei gleichzeitig beide Motorwicklungen gespeist werden kénnten.

Warnung!
Hinweis: Beim Ausfiihren dieses Vorgangs werden alle gespeicherten Funkfernsteuerungen geléscht!
Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedriickt %ﬁ\ Der Summer gibt einen Piepton
halten aus :(]))
x1
>3s
P1 weiterhin driicken und mindestens 3 s 5 Der Summer gibt einen Piepton
lang gedriickt halten K‘ﬁ\ aus <])) ;
X
>3s
3 P1 loslassen und daraufhin driicken, um A m = 1 Piepton => Betr.
die Einstellung des Mikro-Steuergerats Beleuchtung E(])) xm
entsprechend der Summer-Anzeige m = 2 Pieptébne  => Betr. Motor
auszuwahlen. xn
4 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedrtickt %ji Der Summer gibt einen Piepton

halten, um den Vorgang abzuschlieffen

v
w
1]

aus

I:(])) x1

5. Programmierung der Arbeitszeit (Betriebsart Motor):

Betriebsminuten Gbernehmen und den Vorgang
abschliefen

\%
w ;
»

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 driicken K\ﬁ‘\ Der Summer gibt alle 2 s
einen Piepton aus 4) X1
x1
2 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedriickt %& Der Summer gibt einen
halten Piepton aus r(])) X1
>3s
3 P1 sooft driicken, wie es den gewiinschten R Der Summer gibt bei jedem
Aktivierungsminuten des Motors entspricht: Tastendruck 3 Piepténe aus
1 Mal driicken => 0 Minuten r(]) X3
2 Mal driicken => 1 Minute xn
éé.MaI driicken => 59 Minuten
4 Durch mindestens 3 s langes Halten von P1 die R Der Summer gibt einen
Betriebsminuten Gibernehmen Piepton aus r(])) X1
>3s
5 P1 sooft driicken, wie es den gewlinschten R Der Summer gibt bei jedem
Aktivierungssekunden des Motors entspricht: Tastendruck 4 Piepténe aus
1 Mal driicken => 0 Sekunden <])) X3
2 Mal driicken => 1 Sekunde xn
éaMaI driicken => 59 Sekunden
6 Durch mindestens 3 s langes Halten von P1 die Der Summer gibt einen

Piepton aus

lﬂ)) x1

Hinweis: Wird die Zeit nicht bestétigt, so hat die vorab eingestellte Zeit Glltigkeit.
Hinweis: Beim Einstellversuch einer Zeit von 0 min und 0 s wird automatisch die werkseitige Zeit von 4 min und 0 s gesetzt.
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6. Konfiguration der Ausgénge (Betriebsart Beleuchtung):

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 zur Konfiguration des Ausgangs 1 3 Mal n=3 => Ausgang 1
driicken n=4 => Ausgang 2 E(])) xn
P1 zur Konfiguration des Ausgangs 2 4 Mal
driicken Xxn
2 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedruckt %ﬁ\ Der Summer gibt einen Piepton
halten aus L(])) x 1
>3s
3 P1 dricken, um die Einstellung des Mikro- m =1 Piepton  => Monostabil
Steuergerats entsprechend der Summer- m = 2 Pieptone => Bistabil :(])) xm
Anzeige auszuwahlen. m = 3 Pieptébne =>
xn Zeitgesteuert
4 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedrlickt %ﬁ\ Der Summer gibt einen Piepton
halten aus E(])) %1
>3s

Die Funktionsweise der Ausgange kann folgendermaRen eingestellt werden:

Betriebsarten

Konfiguration des
Schaltbefehls

Beschreibung

Beleuchtung

Monostabil

Lo

Der ausgewahlte Ausgang wird nur bei Driicken der Taste auf der
Fernsteuerung aktiviert.

Ist der Ausgang bereits aktiv (zum Beispiel durch verkabelte und
anschlieende Funkfernsteuerung), wird der zweite Schaltbefehl ignoriert.
Hinweis:Bei Wiederherstellung der Spannungsversorgung nach einem
Stromausfall halt das Steuergerat den Status der Ausgénge aufrecht
(sofern der Status der lokalen Eingénge wahrend des Stromausfalls nicht
geandert wurde)

Bistabil
(Werkseinstellung)

L
Ut

Die Ausgange werden folgendermafien beschaltet:

Erster Schaltbefehl: ~ => Ausgang aktiviert

Zweiter Schaltbefehl: => Ausgang deaktiviert

Wenn der lokale Schalter geschlossen und der entsprechende Ausgang
aktiviert ist, wird der Ausgang bei Driicken der betreffenden Taste auf der
Funkfernsteuerung deaktiviert. Bei erneutem Offnen des Schalters wird
der Ausgang wieder aktiviert.

Hinweis:

Bei Wiederherstellung der Spannungsversorgung nach einem Stromausfall
halt das Steuergerat den Status der Ausgange aufrecht (sofern der Status
der lokalen Eingdnge wahrend des Stromausfalls nicht gedndert wurde).

Zeitgesteuert
!
OL 1O

Der ausgewahlte Ausgang wird bei Driicken der Taste auf der
Funkfernsteuerung aktiviert und bleibt fiir die Dauer des eingestellten
Zeitintervalls aktiv.

Der Ausgang kann bei Drucken der Taste nach einer Mindestzeit von 5
Sekunden deaktiviert werden.

Der Ausgang wird Uber verkabelte Taste auf die gleiche Art und Uber
Schalter auf ahnliche Art wie folgt beschaltet:

- der Statuswechsel des Schalters entspricht dem Druck der Taste auf
der Funkfernsteuerung und bewirkt die Aktivierung/Deaktivierung des
Ausgangs, wenn zwischen den beiden Statuswechseln eine Mindestzeit
von 5 s verstrichen ist.

Hinweis:

Bei Wiederherstellung der Spannungsversorgung nach einem Stromausfall
halt das Steuergerat die Ausgénge im deaktivierten Status.
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7. Programmierung der Ausgangs-Zeitsteuerung (Betriebsart Beleuchtung):

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 driicken wﬁ‘\ Der Summer gibt alle 2 s
einen Piepton aus E(])) X1
x1
2 P1 driicken und mindestens 3 s lang gedriickt %ﬁ\ Der Summer gibt einen
halten Piepton aus E(])) X1
>3s
3 P1 sooft driicken, wie es den gewunschten Der Summer gibt bei jedem
Aktivierungsstunden der Ausgéange entspricht: Tastendruck 2 Pieptdne aus
1 Mal driicken => 0 Stunden :(])) 2
2 Mal driicken => 1 Stunde xn x
10 Mal driicken => 9 Stunden
4 Durch mindestens 3 s langes Halten von P1 die Der Summer gibt einen
Betriebsstunden ibernehmen Piepton aus E(])) X 1
>3s
5 P1 sooft driicken, wie es den gewiinschten Der Summer gibt bei jedem
Aktivierungsminuten des Motors entspricht: Tastendruck 3 Pieptone aus
1 Mal driicken => 0 Minuten E(])) X3
2 Mal driicken => 1 Minute xn
60 Mal driicken => 59 Minuten
6 Durch mindestens 3 s langes Halten von P1 die Der Summer gibt einen
Betriebsminuten ibernehmen Piepton aus :(])) X 1
>3s
7 P1 sooft driicken, wie es den gewinschten Der Summer gibt bei jedem
Aktivierungssekunden des Motors entspricht: Tastendruck 4 Pieptone aus
1 Mal driicken => 0 Sekunden E(])) x4
2 Mal driicken => 1 Sekunde xn
60 Mal driicken => 59 Sekunden
8 Durch mindestens 3 s langes Halten von P1 die Der Summer gibt einen
Betriebsminuten ibernehmen und den Vorgang Piepton aus ,(])) X1
abschlielfen >3

Hinweis: Wird die Zeit nicht bestatigt, so hat die vorab eingestellte Zeit Giltigkeit.
Hinweis: Beim Einstellversuch einer Zeit von 0 h, 0 min und 0 s wird automatisch die werkseitige Zeit von 0 h, 1 min
und 0 s gesetzt
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8. Programmierung der Funkfernsteuerungen:

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 2 Mal druicken Qﬁ\ Der Summer gibt alle 2 s 2 Piepténe
aus 4)) X2
X2
2 P1 driicken und mindestens 3 s lang R Der Summer gibt einen Piepton aus
gedrickt halten <])) ‘1
>3s
3 P1 dricken, um die Einstellung des R Der Summer gibt einer der 4))
Mikro-Steuergerats entsprechend der eingestellten Betriebsart
Summer-Anzeige auszuwahlen. entsprechende Anzahl von 1
1 Pieptdnen aus
P Qr
0 Schritt Ausgang 1 1
1 Offnen-Stopp Ausgang 2 2
2 SchlieRen-Stopp 3
3 Schritt AUF 4
4 Offnen AUF 5
5 SchlieRen AUF 6
6 Stopp 7
7 Offnen 8
8 SchlieRen 9
4 Die zu speichernde Taste der Der Summer gibt 2 Piepttne aus
Funkfernsteuerung driicken. r<])) X2
5 Zum Anlernen einer weiteren
Funkfernsteuerung (oder Taste) ab
Punkt 3 wiederholen
6 Das 10 s lange Timeout zum Beenden | ... 10 s ... | Der Summer gibt einen Piepton aus
des Vorgangs abwarten.
Das Beenden des Vorgangs wird durch <])) x1
den Summer gemeldet

Hinweis: Beim Speicherversuch einer bereits gespeicherten Taste gibt der Summer 5 Pieptdne aus
Hinweis: Bei vollem Speicher gibt der Summer 10 lange Pieptdne aus

Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung kann folgendermafien eingestellt werden

. Konfiguration des .
Betriebsarten Schaltbefehls Beschreibung
Beleuchtung Ausgang 1 Aktivierung des Ausgangs 1 in der eingestellten Betriebsart (monostabil,
.. gang bistabil oder zeitgesteuert)
O Ausgang 2 Aktivierung des Ausgangs 2 in der eingestellten Betriebsart (monostabil,
9ang bistabil oder zeitgesteuert)
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Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung kann folgendermafen eingestellt werden:

Konfiguration des

Betriebsarten Schaltbefehls

Beschreibung

Der Motor fihrt den Schaltbefehl Schrittbetrieb aus, d.h. bei
Schrittbetrieb jedem Empfang des Schaltbefehls erfolgt die Sequenz OFFNEN-
STOPP-SENKEN-STOPP-OFFNEN...

Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
Relais Offnen fiir die eingestellte Arbeitszeit. Ist das Relais Offnen
geschlossen, wird das Relais beim Empfang des Schaltbefehls
deaktiviert.

Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
Relais SchlieRen fiir die eingestellte Arbeitszeit. Ist das Relais
SchlieRen geschlossen, wird das Relais beim Empfang des
Schaltbefehls deaktiviert.

Das Steuergeréat verhélt sich beim Empfang des Schaltbefehls
wie im Schrittbetrieb, fiihrt aber zwischen Offnen und SchlieRen
Schrittbetrieb AUF keinen Stopp aus.

Das Steuergerat deaktiviert das Relais beim Loslassen der Taste
bzw. nach Ablauf der maximalen Arbeitszeit.

Offnen/Stopp

SchlieRen/Stopp

Elektro- Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
- Relais Offnen.
Offnen AUF Das Steuergerat deaktiviert das Relais beim Loslassen der Taste
5 bzw. nach Ablauf der maximalen Arbeitszeit.

Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
Relais SchlieRen.

Das Steuergerat deaktiviert das Relais beim Loslassen der Taste
bzw. nach Ablauf der maximalen Arbeitszeit.

Das Steuergerat deaktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das

SchlieRen AUF

Stopp Relais Offnen und SchlieRen.
Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
Offnen Relais Offnen fiir eine der eingestellten Arbeitszeit entsprechende
Héchstzeit.
Das Steuergerat aktiviert beim Empfang des Schaltbefehls das
SchlieRen Relais Offnen fiir eine der eingestellten Arbeitszeit entsprechende
Héchstzeit.
Hinweis:

Bei Wiederherstellung der Spannungsversorgung nach einem Stromausfall halt das
Steuergerat die Ausgange bis zur Erteilung eines Schaltbefehls an den Verbraucher im
deaktivierten Status.

9. Funktionen der verkabelten Steuerungen:

Betriebsarten Eingang Beschreibung
Elektro- Eingang 1 Offnen/Stopp
Eingang 2 SchlieRen/Stopp
Eingang 1 + Schrittbetrieb
Eingang 2
£ (gleichzeitig)
Betriebsarten Impulsdauer Beschreibung
Das Steuergerat nimmt an, mit einer TASTE verbunden zu sein.
<1s Der Schaltbefehl wird nur beim SchlieRen des Kontakts nach der
Beleuchtung eingestellten Betriebsart der Ausgénge ausgefiihrt
O Das Steuergerat nimmt an, mit einem SCHALTER verbunden zu
/) sein.
] >1s Der Schaltbefehl wird beim SchlieRen sowie erneuten Offnen
des Kontakts nach der eingestellten Betriebsart der Ausgange
ausgefuhrt
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10. Léschen einer Funkfernsteuerung:

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1ddr[]clz(kehn Iund mindestens 3 s lang ?ﬁ\ Der Summer gibt einen Piepton aus
gedriickt halten E(])) X1
>3s
2 (Ca. 0,5 s) auf die Summer-Anzeige Der Summer beginnt mit der Ausgabe <])> X1
warten. von 5 Piepténen
3 P1 beim 5.Piepton driicken %ﬁ\
x1
4 Die Taste der zu Iésch_enden Der Summer gibt 5 Piep_tﬁne zur :(])) X5
Funkfernsteuerung driicken Anzeige der erfolgten Léschung aus
5 Zum Léschen weiterer
Funkfernsteuerungen ab Punkt 4
wiederholen
6 Das 10 s lange Timeout zum Beenden ..10s ... | Der Summer gibt einen Piepton aus <])> <5
des Vorgangs abwarten

11. Loschen aller Funkfernsteuerungen:

Summer gemeldet

aus

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 driicken und mindestens 3 s lang Der Summer gibt einen Piepton
gedrickt halten aus E(])) X1
>3s
2 (Ca. 0,5 s) auf die Summer-Anzeige Der Summer beginnt mit der E(])) X1
warten. Ausgabe von 5 Pieptonen
3 P1 beim 4.Piepton driicken Tﬁ\
x 1
4 Das erfolgte Léschen wird durch den Der Summer gibt 5 Piepténe

D) s

12. Einstellung der Werksparameter:

Hinweis: Mit Einstellung der Werksparameter werden folgende Aktionen durchgefihrt:
- Léschen aller gespeicherten Funkfernsteuerungen
- Einstellung der Betriebsart Motor

- Konfiguration der Ausgéange auf bistabil

- Einstellen der Motor-Zeitsteuerung auf 4 minund 0 s

Schritt | Aktion Anzeige
1 P1 driicken und mindestens 3 s lang Der Summer gibt einen Piepton
gedriickt halten aus E(])) X1
>3s
2 (Ca. 0,5 s) auf die Summer-Anzeige Der Summer beginnt mit der <])> x5
warten. Ausgabe von 5 Piepténen
3 P1 beim 3.Piepton driicken ﬁ
x1
4 Die Wiederherstellung der Der Summer gibt 3 Piepttne
Werksparameter wird durch den Summer aus E(])) x3
gemeldet
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG
(Richtlinie 2006/42/EG - Anhang Il A)
Nr.: ZDT00704.00
Der Unterzeichnende, als Vertreter des Herstellers
Vimar SpA
Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) ltaly
erklart hiermit eigenverantwortlich, dass die Produkte
Elektronische Funk-Leiterplatte
Marke Typenbezug Bez. nach Kat. Beschreibung
Elvox ECGF ECGF Mikro-Steuergerat230V 200W Rollladen/Fenster

* Siehe www.vimar.com fiir die ausfihrliche Produktbeschreibung.

bei Installation mit dem spezifischem Zubeh&r und/oder den geeigneten Gehausen den Bestimmungen der folgenden
gemeinschaftlichen Richtlinie(n) (einschlieBlich aller anwendbaren Anderungen) entsprechen

Bezug Nr. Titel
1999/5/EG R&TTE-Richtlinie

und dass alle Bezugsnormen und/oder technischen Spezifikationen angewandt wurden

Verweis auf die fur diese Konformitatserklarung verwendeten Normen und/oder technischen Spezifikationen bzw. auf
Teile derselben
- Harmonisierte Normen

Nr. Ausgabe | Titel
Ttitle // //
EN 301 489-3 2013 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic

Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific con-
ditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz and
246 GHz

EN 300 220-2 2012 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range De-
vices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering
essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: Allgemeine Anforderungen
Al1 2009
Al 2010
A12 2011
- andere Normen und/oder technische Spezifikationen
Nr. Ausgaben Titel
// 1/ 1/
// Vi /!

- andere technische Losungen, deren Details in der technischen Dokumentation oder in den technischen Bauunter-
lagen geschildert sind:
Marostica, den 27. Juli 2016 Der Geschéftsfihrer

VIMAR group 49




ECGF EiLvaX

4 VIMAR group

Eik. 1 ( ] %
p1£ ] ] NMPOENIAOIH
= ||
1 2 3 4 5 6 7
| |
t&IS
R B
230Vac{N ﬂ
Eik. 2
I
I 1|2 <
P1
= | |
1 2 3 4 5 6 7
R
L l l 0
230Vac{N ﬂ




ECGF EiLvaX

4 VIMAR group

M
[J
=
oi
Q

Mepiexopeva:

Evepyotroinon Tou pnxaviopou
Alapépewaon TPOTTOU AEIToUpYiag...
MpoypappaTiopds xpdvou Asitoupyiag (TpdTTog AsiIToupyiag KivnTripa)
Alapdppwan Twv £E63WV (TPATTOG AEITOUPYIOG PUWTWV) ..cvveveerverienes
XpovikdG TTPOYPAUHATIONEG £66DWV (TPOTTOG AEITOUPYIOG PWTWV)
MpoypappaTiopds Twv TNAEXEIPIOTNPIWYV
Neitoupyieg evaUpUATWY SIAKOTITWV........
Alaypa@n HEPHOVWHEVOU TNAEXEIPIOTNPIOU..
Alaypa@nr OAwV TwV TNAEXEIPIOTNPIWY
PUBuION EpYOCTACIAKWY TIOPAPETPWV ...

SR RN RO R NHNEN

MPOEIAONMOIHZEIZ A TON TEXNIKO EFKATAZTAZHZ

- AlaBAoTe TTPOTEKTIKA TIG TTPOEIDOTTOINTEIG TOU TTAPAVTOG EVTUTTOU, KABWG TTAPEXOUV GNUAVTIKEG TTANPOPOPIEG TXETIKA
JE TNV a0QAAEIO KATA TNV EYKATACTACN, TN XPrON Kal T ouvTAPNON.

- Metd TNV a@aipeon TNg ouokeuaaiag, EAEYETE TNV AKEPAIOGTNTA TNG CUCKEUAG. Ta OTOIXEIO TNG OUCKEUOTIAG TTPETTEI VOl
@uAdooovTal pakpid atréd Ta Taidid, kaBwg atroteAolv TBavr) Ty KivdUvou. H eykatdoTtaon TpETTel va TTANpPoi Ta
1oxUovTa Tpotutra CEI.

- H ouokeuny auth TTPETTEl va XPNOIPOTTOIEITAI HOVO YIO TOV OKOTTO YIO TOV OTToio €Xel oxedlaoTei. KaBe GAAN xprion
Bewpeital akat@AANAnN Kai, CUVETTWG, eTTIKiVOUVN. O KATAOKEUAOTAG Bev UTTOpEi va BewpnBei uTTelBuvVOG yia TTBavEg
¢nuigg TTou TTpoKaAoUvTal aTTd aKatGAANAN, ea@aApévn Kai un eUAoyn xpAon.

- Mpiv atmd TNV ekTéAEON £pyaciwv KaBapITPOU 1 CUVTAPNONG, OTTOCUVOEETE T GUOKEUNR OTTO TO OIKTUO NAEKTPIKAG
TPOPODOTIAG, ATIEVEPYOTTOIVTAG TOV SIAKOTITN TNG EYKATACTAONG.

- Ze mepimTwon BAARNG fi/kal SBUCAEITOUPYIaG TNG GUOKEUNG, JIAKOWTE TNV TPOPOdOTia HECW Tou SIOKATITN aTroPEUyo-
VTOG KGBe GAAN eTTépBacn. MNa TuXOV ETTIOKEUEG, TIPETTEI va aTTEUBUVEDTE ATTOKAEIGTIKA KOI HOVO O€ KEVTPO TEXVIKAG
UTTOOTAPIENG €E0UCIODOTNUEVO ATTO TOV KATAOKEUOOTH. H pn TApnon Twv Trapatrdvw odnyiwv Jutropei va Béoel ae
KivOUVO TNV ao@AAEIO TNG OUCKEUNG.

- 'OAeg o1 GUOKEUEG aTTO TIG OTTOIEG ATTOTEAEITAI N EYKATACTACT TTPETTEI VA XPNCIUOTTOIOUVTAl ATTOKAEIOTIKG KOl HOVO yia
TOV OKOTTO YIO TOV OTT0i0 OXEDIAGTNKAV.

- To eyxeIpidlo auTd TTPETTEI VA QUAACOETAI TTAVTA Jadi JE TNV TEKPNPIWON TNG EYKATAOTAONG.

Odnyia 2002/96/EK (AHHE).
To oUpBoio diaypappévou KABOU TTOU avaypa@ETal TN CUOKEUN UTTODEIKVUEI OTI TO TTPOIOV TTPETTEI VA UTTO-
ﬂ BaAAeTal o€ EexwploTn eTTeEepyacia aTo TEAOG TNG WPENIUNG BIAPKEIOG WG Tou aTTd Ta aoTIKA aTTéRANTA
Kal, CUVETTWG, TTPETTEI VO TTAPODIOETAI O€ KEVTPO BIAPOPOTTOINUEVNG CUANOYAG VIO NAEKTPIKEG KAl NAEKTPOVIKEG
Emmm OUOKEUEG ) OTO KATAOTNUA TTWANONG KATd TNV ayopd védg, TTapONOoIag OUCKEUNG.

O xpARoTNG ival uTTEUBUVOG yia TNV TTAPAS0CN TG CUCKEUNG OTO TEAOG TNG BIAPKEING WG TNG OTA EIDIKE KEVTPO OUA-
Aoynig. H katdAAnAn diagopoTroinuévn GUAAOYR WE OKOTTO T PETETTEITA AVAKUKAWON, ETTECEPYATia Kal GIAIKF TTPOG TO
TEPIBAANOV ATTOPPIYN TNG CUOKEUNG CUPBAAAEI OTNV OTTOQUYT TTIBAVWY OPVNTIKWY ETTITITWOEWY Yia TO TTEPIBAAAOV Kal
TNV uyeia, KABWG Kal TNV avakUKAWON Twv UAIKWYV aTtré Ta oTToia atroTeAEiTal To TTpoidv. Na TTIo AeTrTopepEiG TTANpo-
Popieg OXETIKA pe Ta dlabéoiya ouoTApaTa oUAOYNAG, atreubuvBeiTe 0TV TOTTIKA UTTNPETIa aTTopPIYnG atroRAATWY
OTO KAT@oTNUa TTWANCNG.

KivBuvol amré ouaieg Tou BewpouvTai emikivduveg (AHHE).

ZUpgwva pe TN véa odnyia AHHE, o1 ouadieg TTou xpnoipoTrolodvTal EUPEWG O NAEKTPIKEG KOl NAEKTPOVIKEG GUOKEUEG
BewpolvTal eTIKiVOUVEG yia Tov dvBpwTTo Kail To TTEPIBAAoV. H KatdAAnAn diagopoTroinuévn GUAAOYH PE OKOTIO TN
HETETTEITO AVAKUKAWGN, ETTECEPYATIA Kal QIAIKF TTPOG TO TTEPIBAAAOV OTTOPPIWN TNG CUCKEUNG GUPBAAAEI OTNV aTTOQUYR
TOAVWY apVNTIKWY ETTITITWOEWY Yyia To TTEPIBAAAOV Kal TNV UyEia, KaBWG Kal oTnv avoKUKAWGN TwV UAIKWY atré Ta
OTToi0 ATTOTEAEITAI TO TTPOIOV.
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1. XapaKTnPIOTIKA TTPOIOVTOG:

MIKPO-KEVTPIKA HOVADA yIa XWVEUTH £YKATACTAGN OTO THOW WEPOG TOU UNXAVIOPOU yia TOV EVOUPUATO KOl aoUPUATO
EAEYXO CWANVWTWYV KIVATAPWY 1 WHIKWV QOopTiwv péow Twv dUo KavaAiwy £§68ou pe peAé. H Tpogodoaia yivetal
atreuBeiag atrd 10 NAEKTPIKG BikTUO EVaAAaooOpevou pelpaTog 230 Vac.

H KevTpIkr povada diobéTel Ta €EAG:

- Emoyn Tng Aeitoupyiag atov TpdTTo AsiToupyiag eAEyxou evOg KIVNTAPA 1) 2 WHIKWY GOPTIWY (TT.X. QUTWV)
- ZEXWPIOTEG EI00O0UG VIO AVOIYHO KAl KAEITIHO
- Auyxvia LED kai nxnTiké BoufnTA yia Tov TTpoypapuaTioyd

- Mrtroutdv TTpoypappaTioyou

- Evowpotwpévo déktn 433,92 MHz pe xwpnTikoTNTa 15 TNAEXEIPIOTNPIWY 2 KAVOAIWY HE KUAIGUEVO KWBIKO

TexVIKA XOPOKTNPIOTIKA:

AlaoTdoeig kouTiou

42 x 36 x21 mm

BaBuog mpoaTaciag 1P20
Tpogpodooia 100 + 240 Vac (50/60 Hz)/dc
KatavaAwon o€ KatdoTaon avapovrg 0,3W
Mapoxn emaguwv peAé (AC ota 240V) 5A (wpIkd @oprio)
2A (NAeKTPIKOI KIVNTAPEG)
Mapoxn emagwyv peAé (DC ata 30V) 5A (wuIKS @opTio)
ToOTT0G E€OBWV MovooTabrg
AioTabng
Mg Xpoviké TTpoypapuaTiIond
‘EAeyxog KivntApa

MvAun 8éktn

30 kavdaAia (15 TnAexelpIoTApIa 2 KavaAiwv)

Kwdikotroinon TNAEXEIPIOTNPIOU Kal | Kuhidpevog kwdikog
ouxveTNTaG AEITOoUpyiag
Ogppokpaaia AeItoupyiag -20/+40°C
2. KAépa
Ap. eTa@ng KAépag Nepiypapn

Eioodog 1 (eAéyxel TNV €€odo 1)

Eioodog 2 (eAéyxel TNV €€0do 2)

Eicodog Tpogodoaiag oudétepou (AC), apvnTikou (DC)

Eicodog tpogodoaiag @aong (AC), BeTikoU (DC)

KoivR eTagn peAé

|l |lWIN|=

Emapry N.O. peAé 1 (wpikd @opTio), katelBuvon 1 (NAEKTPIKOG
KIVnTripag)

Emapry N.O. peAé 2 (wpikd @opTio), katelBuvon 2 (NAEKTPIKOG
KIvnTripag)

3. Evepyotroinon Tou pnxaviopou:

Katd tnv evepyoTroinan, 0 UNXAaVIOUOG EKTTEUTTEL
- 1 NXNTIKS orjpa XapnAou Tévou 1 BeuT., EGV UTTAPXEI TOUAGXIOTOV £va ATTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO
- 2 NXNTIKG orpata xapnAou Tévou, edv 8ev UTTAPXE! KavEva atToBnNKEUPEVO TNAEXEIPIOTHPIO
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4. Alapoép@won Tou TPOTToU AsiToupyiag:
H piIKpo-KeVTPIKA povada gival puBHICHEVN OTTO TO EPYOCTACIO GTOV TPOTTO AEITOUPYIOG KIVNTHAPA.
& Ze kGBe TePiTITWON, BEBIWOEITE OTI BEV UTTAPXEI CUVOEDENEVOG NAEKTPIKOG KIVNTAPOG HE TN
HIKPO-KEVTPIKA HOVASa puBUICUEV OTOV TPOTTO AEITOUPYIAG PWTWYV, KOBWG UTTOPEi VO TPOPO-

Mpoooxn! do1nBouv TauTéxpova Kal ol dUo TTePIEAIEEIS TOU KIvnTAPa.
Inpeiwon: pe TNV ekTéAean auTng Tng diadikaaoiag diaypdpovTtal OAa Ta TNAEXEIPIOTAPIA TTOU UTTAPXOUV GTNn pvAun!
BAua Evépyeia Emonpavon
1 MathoTe TrapateTapéva 1o P1 yia ; O BopBnTAG eKTTEUTTEN Eva
TTEPIOTOTEPO aTTO 3 BEUT. nxXNTIKG orua :(])) X1
> 3 deur.
ZuvexioTe va Tatare maparetapéva 1o P1 yia 3 O BouBnTAS eXTTépTTE! éva
TEPIOOOTEPO ATTO 3 BEUT. K\ﬁ\ NXNTIKG oAua E(]
)) x1
> 3 deuT.
3 AgrioTe To P1 Kal TTaTAOTE TO YIa Va ETTIAEGETE R m =1 nxnTIkd orpa
TN PUBNION TNG HIKPO-KEVTPIKAG HOVADAG WG => TpATTOG AEITOUPYIOG PWTWV
emonuavon BoupnTA. m = 2 nXNTIk& oApaTa E(])) xm
xn => TpAdTog AeIToupyiag KivnTAipa
4 MathoTe TrapateTapéva 1o P1 yia ; O BopBnTAG eKTTEUTTEI £val
TTEPIOCCOTEPO ATTO 3 BEUT. YIOA VO TEPUATIOETE nNXNTIKG orua :(])) X1
Tn diadikaoia
> 3 deur.
5. Mpoypappatiopdg Xpovou AeiToupyiag (TPOTTOg AgIToupyiag KIVNTAPQ):
BApa Evépyeia Emonpavon
1 MatAoTe 10 P1 R O BouPnTAG EXTTEUTTEI Eva
nxNTIKG ofpa K&GOe 2 deuT. 4) X1
x1
2 MatAoTe Tapatetapéva 1o P1 yia TepioodTepo %& O BopBnTAG eKTTEUTTEI Eval
atro 3 OeuT. nxNTIKG oA r(])) X1
> 3 deut
3 MatoTe 10 P1 160€G QOpEG 6oeG Ta £TOUNNTA O BouPNTAG EKTTEUTTEI
AETITG £veEPYOTTOINONG TOU KIVNTAPQ: 3 3 NXNTIK& OApATa Je KEOE
1 métnua => 0 Aetrta %ﬁ\ TIGTNUa Tou TTARKTPOU <]) «3
2 ratipara => 1 AeTTo
..... xn
60 TraTApaTa => 59 AeTITd
4 EmBeBaioTe Ta AeTITG AcITOUpyiag KpaTwvTag R O BopBnTNG eKTTEUTTEI Eval
Tratnuévo 1o P1 yia TrepioodTtepo atd 3 deuT. nxNTIKG oApa r(])) X1
> 3 deut
5 MatAoTe To P1 160€G @opég 60€g Ta eTBUPNTA O BopBNTAG EKTTEYTTEI
OEUTEPOAETITA EVEPYOTTOINGNG TOU KIVNTHPA: 3 4 nXnTIKG ofuata pe KGOe
1 maTNua => 0 deuTePOAETTITA %\\ﬁ\ TIGTNUa Tou TTARKTPOU <])) <3
2 Tratipara => 1 SeuTEPOAETTTO
..... xn
60 TratrpaTa => 59 deuTePOAETITA
6 EmBeBaiwoTe Ta SeuTePOAETITA AgIToupyiag R O BouPnTAG eXTTEUTTEI Eva
KpaTWVTaG TTaTnuévo 1o P1 yia TepioodTepo nxNTIKG oA ,(])) X1
atrd 3 deuT. yia va TepuaTioeTe TN dladikaoia
> 3 OeuT.

Inpeiwon: €av o Xpovog dev emRePaiwdei, diatnpeital 0 XpOvog TTou pUBUICTNKE TTPONYOUNEVWG.

Inpeiwon: edv pubuioete xpdvo ico pe 0 Aetrtd kai 0 deuT., puBuideTal AUTOPATA O TTPOETTIAEYUEVOG XPOVOG 4 AETTTWV

kai 0 deuT.

VIMAR group
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6. AlapopPwon Twv £§68wV (TPOTTOG AEITOUPYIOG PWTWV):

Brpa Evépyeia Emionuavon
1 MatroTe 3 @opég 10 P1 yia va SIagoppuoEeTe TNV n=3 =>'Egodog 1

£¢odo 1 n=4 =>"E¢odog 2 :(]))

MatoTe 4 @opég 10 P1 yia va SiagopeuoETe TNV xn

££0d0 2 Xxn
2 MatoTe Taparetayéva 10 P1 yia Tepioodrepo %ﬁ\ O BouPNTAG EKTTEUTTEI Eva NXNTIKO

amod 3 SeuT. ofua E(]))

x1
> 3 deur.

3 Mamote 10 P1 yia va emAégete Tn puBuion m = 1 nxnTik6 GAa

TNG MIKPO-KEVTPIKNAG HOVAdAG WG ETIOAPAvON => MovooTabng

BoupnT. m = 2 NXNTIK& OAPaTa

xn => AIoTa0Ng Eﬂ)) xm
m = 3 nxnNTIK& oAPaTa
=> Mg XpOVIKO TTPOYPauUaTIoNS

4 MatmoTte Taparetayéva 10 P1 yia tepioodtepo %\\ﬁ\ O BouPNTAG EKTTEPTTEI Eva NXNTIKO

atmod 3 deuT. onfua E(]))

x 1
> 3 deur.

O 1UTTOG A€IToupyiag Twv ££63wV PTTOPE va pUBPICTE PE TOV £EAG TPATTO:

Tpoétmog Alauépewon .
AgiToupyiag €VTOARg Nezpiypaei
MovoaoTarg H emAeypévn €§odog evepyoTroleital HOvo 600 gival TTATNPEVO TO TTAAKTPO
€AEYXOU.
1 1 1 Edv n €odog eival dn evepyotroinuévn (yia TTOPAdEIYUA, EVEPYOTTOINUEVN
£80006 yIa evoUPHATO EAEYXO HE PETETTEITG ACUPHATO €AEYXO), N DEUTEPN EVTOAN
TTapaBAETTETA.
Inpeiwon:Otav amokataoTabei N TPoPodoaia PETA aTrd JIAKOTIH, N KEVIPIKN
povada diatnpei TNV KAtdoTaon Twv e§0dwv (€Gv N KATEOTAON TWV TOTTIKWY
£1000wV Oev aAAGEEl KaTtd Tn SIOKOTT) TNG TPOPOdOTiag)
AioTabng O1 £¢odo1 eAEyxovTal PE ToV EENAG TPOTTO:
(epyooTaaoiakn MpwTn €vToAn: => gvepyoTroinuévn €£0d0G
pUBUION) AeUTePN €VIOAR: => amevepyoTroinuévn ££0d0G
Emiong, 6tav o TOTKOG OIaKOTITNG €ival KAEIOTOG Kal n OXETIKA €§odog
1 1 1 1 1 1 EVEPYOTTOINUEVN, €AV TIOTACETE TO AVTIOTOIXO TTANKTPO TOU TnAEXEIPIOTNPIOU,
n €godog amevepyotroigital. Otav avoifel kal TAAI o S8I0KATITNG, n €Eodog
EVEPYOTTOIEiTAI aVA.
Inueiwon:
dwra Ortav amokataoTtabei n Tpoodocia PETG aTIO SIOKOTIH, N KEVTPIKK HOVAda
diatnpei TNV KatdoTaon Twy e§60wV (€Av N KATAOTACN TWV TOTTIKWY E1I00dwV dev
aAAGEel kaTé TN BIAKOTTA TNG TPOPOBOTIAg).
Me xpovikd H emAeypévn €Eodog evepyotroleital pe TO TATNUA TOU TTARKTPOU TOU
TTPOYPAPHATIONS TNAEXEIPIOTNPIOU KOl TTOPAUEVEI EVEPYOTTOINUEVN YIA TO PUBUICUEVO XPOVIKO
didoTnua.
H é§odog pTropei va aTtevepyoTroindei Pe TO TTATNMA TOU TTARKTPOU, PETA aTTO
— €AAYIOTO XPOVIKO BIACTNUA 5 GEUTEPOAETTTWV.
@ @ H £€odog eAéyxeTal pe idlo0 TPOTTO ATO £VOUPHATO PTTOUTOV KAl PE TTAPOHOIO
TPOTTO T JIAKOTITN, WG EAG:
- N Kat@doTaon aAAQyrG Tou SIAKOTITN AVTICTOIXEl OTO TTATNUA TOU TTAAKTPOU TOU
ThAEXEIPIOTNPIOU Kal TTPOKAAET TNV evepyoTroinan/atevepyotroinon Tng €§65ou,
€dv peTagy Twy 600 aAAaywv KatdoTaong éxel HECOAAPROE! EAGXIOTO XPOVIKO
digoTnua 5 deut.
Inpeiwon:
Otav amokaracTabei n Tpo@odoasia PETE atéd BIAKOTIA, N KEVTPIKA Hovada
SlaTnpei TIG §6DOUG ATTEVEPYOTTOINMEVEG.
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7. XpoVIKOG TTPOYPAHHATIONOG 568wV (TPOTTOG AEITOUPYIOG PWTWV):

BApa Evépyeia Emonpavon
1 MatAoTe 10 P1 wﬁ‘\ O BouPnTAG EKTTEUTTEI Eva
nNXNTIKG A KABE 2 BeUT. E(])) X1
x1
2 MatAoTte aparetapéva 1o P1 yia TepioodTepo %ﬁ\ O BopBnTNG eKTTEUTTEN Eva
atro 3 OeuT. nxNTIKG orpa E(])) X1
> 3 OeuT.
3 MatoTe 10 P1 160€¢ Opég 60EG o1 ETTIOUUNTEG O BopPnTAG eKTTEUTTEI 2
WPEG EVEPYOTTOINONG TWV £E6BWV: nNXNTIK& GAPATA PE KABE
1 métnua => 0 Wpeg TIGTNUa Tou TTARKTPOU :(])) 2
2 TatApaTta => 1 wpa Xn X
10 TatpaTa => 9 wpeg
4 EmBefaihoTe TIG WPEG AEITOUPYIOG KPATWVTAG O BopBnTNG eKTTEUTTEN éva
Tarnuévo 1o P1 yia Tepioa6TePo atmmoé 3 deuT. NXNTIKG orua E(])) X 1
> 3 OeuT.
5 MatAoTe To P1 160€G QOpég 60€G Ta £MOUPNTE O BopBnTAG extépTrer 3
AETITG evepyOTTOINGNG TOU KIVNTAPQ: nNXNTIK& GAPOTA PE KABE
1 marnua => 0 AeTrTd TIETNMA TOUu TTAAKTPOU
2 Tratiparta => 1 AeTTo xn <])) x3
60 TratrjpaTa => 59 AeTTTd
6 EmBepaiwyoTe Ta AETITE AgIToupyiag KpoTwvTag O BopBNTAG eKTTEUTTEI Eva
Tratnuévo 1o P1 yia TrepioodTepo atd 3 deuT. nXNTIKG oA :(])) X1
> 3 Oeur.
7 MatoTe 10 P1 160G Qopég 6o Ta €MOUUNTA O BouPnTAg extépTTEl 4
OEUTEPOAETTTA EVEPYOTTOINGNG TOU KIVNTHPA: nXNTIK&G oAPaTa Ye KABe
1 marnua => 0 deuTePOAETTTA TIATNHA TOU TTARKTPOU
2 Tratipara => 1 SeuTeEPOAETITO xn <])) x4
60 TaTApaTa => 59 deuTePOAETITA
8 EmBefaibote Ta OeutepOAETITa  AsiIToupyiag O BopBnTAG exTTEUTTEN Eval
KpaTwvTag Tatnuévo 1o P1 yia 1epioocdTEPO nXNTIKG oA ,(])) X1
atrd 3 SeuT. yia va TepuaTioeTe TN dladikaoia >3 5eut

Znueiwon: edv o xpovog dev eRERaIWOEN, diatnpeital 0 XPOvog TTou PUBNIGTNKE TTPONYOUPEVWG.
Inueiwon: edv pubpioete Xpdvo ico pe 0 wpeg, 0 AeTrTd kai 0 deuT., pubpieTal autépaTa o TTPoeTAeypévog Xpdvog O
wpwv, 1 AetrToU Kai 0 SeuT.

VIMAR group

55




ECGF

EiLvaX

4 VIMAR group

8. MpoypappaTIopog TwV TNAEXEIPIOTNPIWV:

BAipa | Evépyeia Emonpavon
1 MatroTe 2 @opég 1o P1 £ O BopPNTAG EKTTEUTTEI 2 NXNTIKG
oruoTa KGOE 2 deUT. :(])) X2
X2
2 MatoTe TapateTapéva 1o P1 yia 3 O BouPBNTAG eKTTEUTTEI £va NXNTIKO
TEPIOOOTEPO aTTd 3 EUT. onfua <])) X1
> 3 deuT.
3 MathoTe 1o P1 yia va €TTIAEEETE TN A O BopPBnTAG eKTTEUTTEI TOOA NYXNTIKG :(]))
PUBHION TNG HIKPO-KEVTPIKAG HovAdag ofAuaTa 60a Kal 0 pUBUICUEVOG
wg emonuavon BoupnTn. l TPOTTOG AcIToUupyiag 1
P E— Q
0 Bnuarikn Asitoupyia ‘E¢odog 1 1
1 Avod0G-d1aKOTTH ‘Eodog 2 2
2 Kd&B0d0¢-d1aKoTTr 3
3 Bnpuatiki Asitoupyia 4
upP
4 Avodog UP 5
5 Kd&Bodog UP 6
6 AlakoTrA 7
7 Avodog 8
8 KdaBodog 9
4 MatroTe TO TTARKTPO TOU O BopPRNTAG EKTTEUTTEI 2 NXNTIKA
TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU BEAETE v onuata :(])) X2
QATTOONKEVOETE.
5 lMa va amobnkeloeTe éva akOun
TNAEXEIPIOTAPIO (A TTAAKTPO),
eTTavaAdBete Tn diadikagia atrd 1o
onueio 3
6 Mepipévete va Angel o xpdvog avapovig | ... 10 deut... | O BouPnTAg eKTTEPTTEN éva NXNTIKO
10 d¢eurt. yia £€€0d0 atrd Tn diadikaaia. onfua
H €¢odog atd Tn diadikacia <])) x1
€TMIoNuaiveTal atro Tov Boupntn

Inueiwon: oTnV TTEPITITWAON aTTOTTEIPAG aTroBrKeuoNg evog RN atmobnkeupévou TTARKTPOU, o BouBNTAG Ba eKTTEPYEI
5 nxnTIKG oruata
Inueiwon: TNV TEPITITWON TTOU N YVAKN €ival yepdTn, o BopPnTng Ba ektépwer 10 TTapateTapéva nxnTIKG orjpaTta

To TTARKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU TTPETTEI VO ATTOBNKEUTET, UTTOPET VO pUBUICTE PE TOUG TTAPAKATW TPOTTOUG

':O} ‘E€odog 2

Tpoétog Alapoépepwon .
AgiToupyiag EVTOANG Meprypaen
dwra EgoBoc 1 Evepyotroinon g €§6dou 1 avdhoya pe tov puBuiopévo TpdTTO AsiToupyiag

(pnovoaTaBdng, dIOTABNG ) E XPOVIKO TTPOYPONUATIOHO)

Evepyotroinon Tng €£6dou 2 avdloya pe Tov puBpiopévo TpdTTo AgiToupyiag
(MovooTaBRG, dITABNG I PE XPOVIKS TTPOYPAUHATIONS)
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To TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU TTPETTEI VO ATTOBNKEUTEI, HTTOPET VO PUBIOTET JE TOUG TTAPOKATW TPATTOUG:

Tpoétog AciToupyiag g;:g)? r'::;pwon Mepiypaen
BnuaTiki O xivnTApag ekTeAei TNV evioAn PBnuatikAg Aesimoupyiag A pe KdaBe
)\gfou ri]a véa Awn NG evioAng, ekTeAeital n akolouBia ANOAOZ-AIAKOMH-
Py KA®OAOS-AIAKOMH-ANOAOS...
‘Otav An@Bei n evToAr, n KEVTPIKH POVAda evePYOTTOIEi TO PEAE avodou
Avodog/diakoTrh yla TOV pUBUICPEVO XPOVO AEITOUPYiag, eV 6TaV AN@OEi N EVIOAR pE TO
PEAE avOBOU KAEIOTO, ATTEVEPYOTTOIEI TO PEAE.
‘Otav AneBei n eVvToAR, n KEVTPIKF) HOVADA EVEPYOTTOIEI TO PEAE KOBOSOU
KaBodog/diakoTr | yia Tov puBuITUEVO XpOVO AeIToupyiag, v 6T1av Ang@Bei n evioAn pe 1o
PEAE KOBOBOU KAEIOTO, ATTEVEPYOTTOIET TO PEAE.
Otav AngBei n evioAr, n Kevipikr) Hovada AeciToupyei OTTwG oTnV
BruaTiki TEPITTITWON TNG €VTOAAG BNMATIKAG AgIToupyiag, Xwpig woTdéco va
)\ar]rou ?a uP eKTEAETEI TNV EVTOAR BIOKOTTAG PETAEU avodou Kal KaBodou.
Kivntipag Py Otav a@roeTe 10 TTARKTPO 1) OTav AfeEl TO PEYIOTO XPOVIKS didoTnua

AeiToupyiag, n KEVIPIKA HOVAdQ ATTEVEPYOTTOIET TO PEAE.

‘Otav AneBei n evToAr, n KEVTPIKF POVADA eVEPYOTTOIET TO PEAE avODOU.

Avodog UP Otav a@rioeTe 10 TTAAKTPO A OTAV ArgEl TO PEYIOTO XPOVIKO BIdoTnUa
AeiToupyiag, n KEVIPIKA HOVASQ ATTEVEPYOTTOIET TO PEAE.
‘Otav AneBei n evToAn, n KEVTPIKA HOVAda evEPYOTTOIEI TO PEAE KOBADOU.
KaBodog UP Otav a@rioeTe 10 TTAARKTPO A OTAV ArgEl TO PEYIOTO XPOVIKO BIdoTnUA
AeiToupyiag, n KEVIPIKA HOVASQ ATTEVEPYOTTOIET TO PEAE.
AlGKOTTH Otav An@Bei n €vioAr, n KevIpIKA HOVASO OTTEVEPYOTIOIEI TO PEAE
n avodou kal KabBodou
Avodo ‘Otav An@Bei n evToAr, n KEVTPIKH PHOVAda evePYOTTOIEi TO PEAE avodou
S yia HEYIOTO XPOVIKO SIGCTNHA {00 PE TOV PUBUICHEVO XPOVO AEITOUpYiag
KaBo50 ‘Otav An@Bei n evioAr, n KeVTPIKH povada evepyoTrolei To peAE avodou
< yla HEYIOTO XPOVIKS SIGOTNUA 00 PE TOV PUBUIGUEVO XPOVO AEIToupyiag
Inueiwon:

Otav atrokataoTabei n Tpo@odocia PETd aTrd JIAKOTIA, N KEVTPIKA Hovada diaTnpei TIG
£€OO0UG OTTEVEPYOTTOINUEVEG HEXPI VO DOBEI EVTOAr) GTOV XPrOTH.

9. AeiToupyieg evOUPHATWYV SIOKOTITWV:

Tpotrog AsiToupyiag Eioco8og Meprypaepn
Kivntipag Eioodog 1 Avodog / diakoTrr
Eioodog 2 Ka&Bodog/diakot)
Eioodog 1 + BnuartikA Asitoupyia
Eioodog 2
e (Tautdxpoveg)
TpoTtrog AsiToupyiag Aidgpkeia TaApou | Meprypaepn
H kevrpikr) povada eival ouvdedepévn oe MIIOYTON.
dwra <1 OeuT. H evToAR ekTeAgiTal udvo KaTd TO KAEIOIYO TNG ETTAPAG AVAAOYQ HE TOV
e puBuIopévo TPOTTO AEIToupyiag TwV 663wV
O H kevTpikr povada eival ouvdedepévn oe AIAKOMNTH.
s > 1 QeuT. H evToAR exTeAeiTal TG00 KaTE TO KAEIGIMO GO0 Kal KATE TO GVOIyPa TNG
£TTAPAG avahoya Pe Tov pUBUICoPEVO TPOTTO AEITOUpYiag TwV §08WV
VIMAR group
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10. Alaypa@r HEHOVWHEVOU THAEXEIPIOTNPIOU:

BeuT. yia €600 a1Td TN dladikacia

Oeur...

Brpa Evépyeia Emonuavon
1 MatoTe TapateTapéva 10 P1 yia ?ﬁ\ O BouPNTAG EKTTEUTTEI EVa NXNTIKO Orjpa
TTEPIOTOTEPO ATTO 3 BEUT. 4))
x1
> 3 Beut
2 Mepipévere (epitmou 0,5 deut.) TNV O BouPNnTAG EeKIVA va ekTTEUTTEI 5 4» X1
€Tmorpavon Tou BouBnTn. nxXNTIKG orpaTta
3 MatroTe T0 P1 070 50 NXNTIKO ORpa k\ﬁ\
x 1
4 MatAoTE TO TTARKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU O BouPNnTAG eKTTEUTTEI 5 NXNTIKA opaTa
yia diaypagn WG €TMORPavon Tng dlaypaeng TTou 4)) x5
TIPAYUATOTTOINONKE
5 Ma 1 diaypaer dAAwv TnAexeIpIoTNPIWY,
eTTavaAdBete tn diadikaoia atmé To onueio 4
6 Mepipévete va ARgel o xpdvog avapovrg 10 10 O BouPNnTAG EKTTEUTTEI VA NXNTIKO Orpa

Eﬂ)) x5

11. Alaypa@n OAWV TWV TNAEXEIPIOTNPIWV:

eTmionuaiveTal amod Tov BounTr

BAupa Evépyeia EmonRuavon

1 MatoTe mapatetapéva 1o P1 yia O BouPNTAG EKTTEUTTE Eva NXNTIKO
TEPIOOOTEPO OTTO 3 DEUT. ofua <])) X1

> 3 deur.

2 Mepipévere (Trepitmou 0,5 deut.) TNV O BopPnTAg &ekiva va ekTTépTTel 5 4)) X1
€Tmonuavon Tou BouRnTr. nxXNTIKA orjpata

3 MatroTe 10 P1 0710 40 NXNTIKO OAa %ji

x1
4 H diaypa@r} TTou TTpaypaToTroIenke O BopPNTAG EKTTEPTTEI 5 NXNTIKG

onuaTta

12. PUBUION EPYOOTACIAKWY TTOPAUETPWV:

Inueiwon: Katd T pubuion Twv EpyacTnpIOKWY TTAPAUETPWY TTpayuaToTroloUvTal ol €§AG dladIKaaieg:
- Alaypa@r) 6AwV TwV TNAEXEIPIOTNPIWY TTOU UTTAPXOUV OTN MVAUN
- PUBuion Tou TpéTIOU AIToupyiag KivnTrpa
- Alapdppwon Twv £668wv wg dlacTabeig

- PuBuion xpovikou trpoypappatiopol KivnThpa ota 4 AeTrd kai 0 deuT.

Brpa Evépyeia Emionuavon

1 MatroTe Taparetapéva 1o P1 yia O BouPNTAG EKTTEUTTEI Eva NXNTIKO
TTEPIOOOTEPO ATTO 3 DEUT. oAua E(])) X1

> 3 BeuT.

2 Mepipévere (repitou 0,5 deut.) TNV O BouPNnTAG EeKIva va ekTTéUTTE 5 E(])) x5
€TTIorpavon Tou BouRnTn. nxXNTIKG orjpaTta

3 MatoTe 10 P1 010 30 NXNTIKO OApa wﬁ\

x1

4 H eTravagopd Twv £pyacTnpIoKwyv O BopPNnTAG EKTTEPTTEI 3 NXNTIKA <])> X3

TTOPAPETPWY ETTIONUaiveTal atrd Tov BoufnTh onuaTta
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AHAQZH ZYMMOP®QZHZ EK
(Odnyia 2006/42/EK - Mapdaptnua Il A)
Ap.: ZDT00704.00
O KkGTWOI UTTOYEYPAUPEVOG, AVTITTPOOWTTOG TOU TTAPAKATW KATAOKEUAOTH
Vimar SpA
Viale Vicenza, 14 - 36063 Marostica (VI) ItaAia
OnAwvel utTeUBUVA OTI TA TTPOIOVTA
HAekTpOVIKA TTAOKETA TNAEXEIPIOOU
Mépka Ava@. T0TTOU | Ava@. KOTaA. Mepiypaon
Elvox ECGF ECGF Mikpo-kevTpIkA Hovada eAéyxou 230V 200W poAwv/mrapablpwy

* Na TNV TTARPN TTEPIYPAPR TWV TTPOIOVTWY, avaTtpééte aTn dieUBuvan www.vimar.com.

étav eykabioTavral e Ta KATAAANAa e€apTApaTa f/kal TTEPIBARPOTA VIO CUCKEUEG GUUHOP@UWVOVTAI E TIG DIATALEIG TWV
TIOPAKATW KOIVOTIKWY 08NYIWV (CUPTTEPIAAUBAVOUEVWY OAWY TWV TPOTTOTTOINTEWY TTOU IOXUOUV)

Ap. avapopdg Tithog
1999/5/EK Odnyia R&TTE

Kal Tl £X0UV EQAPUOOTE OAA Ta TIPOTUTTA /KA OI TEXVIKEG TTPOSIAYPAPES

Avagopd o€ TTPOTUTTA /KAl TEXVIKEG TTPODIAYPAPES, i TUAHATA AUTWY, TTOU XpNnalpoTroloUvTal yia Tnv TTapouca SHAwan
OuPPOPPWONG
- Evappoviopéva mpdTuTtra

ap. ‘Exdoon Tithog
1 I

EN 301 489-3 2013 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Electro Magnetic
Compatibility (EMC) standard for radio equipment and services; Part 3: Specific
conditions for Short-Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9 kHz
and 246 GHz

EN 300 220-2 2012 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum Matters (ERM); Short Range
Devices (SRD); Radio equipment to be used in the 25 MHz to 1 000 MHz frequency
range with power levels ranging up to 500 mW; Part 2: Harmonized EN covering
essential requirements under article 3.2 of the R&TTE Directive

EN 60950-1 2006 Information technology equipment - Safety - Part 1: General requirements
A1 2009
A1 2010
A12 2011
- GAAa TTPOTUTTA /KON TEXVIKEG TTPODIAYPAPES
ap. Ap.£kdoang TitAog
I 1 I
l 1 I

- GAAeG TEXVIKEG ANUOEIG, AETITOPEPEIEG YIA TIG OTTOIEG TTEPIAGUBAVOVTAI OTNV TEXVIKH TEKUNPIWON 1) OTOV TEXVIKO PAKENO
KOTAOKEUAG:
Marostica, 27/07/2016 O AiuBUvwyv ZUpBouiog
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