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AVVERTENZE PER L’INSTALLATORE
- Leggere attentamente le avvertenze contenute nel presente documento in quanto forniscono importanti indicazioni riguardanti la sicurezza di installazione,
d’uso e di manutenzione.

- Dopo aver tolto I'imballaggio assicurarsi dell'integrita dell’apparecchio. Gli elementi dell'imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto
potenziali fonti di pericolo. L’esecuzione dellimpianto deve essere rispondente alle norme CEIl vigenti.

- Questo apparecchio dovra essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente concepito. Ogni altro uso & da considerarsi improprio e quindi
pericoloso. Il costruttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni derivanti da usi impropri, erronei ed irragionevoli.

- Prima di effettuare qualsiasi operazione di pulizia o di manutenzione, disinserire I'apparecchio dalla rete di alimentazione elettrica, spegnendo l'interruttore
dell'impianto.

- In caso di guasto e/o di cattivo funzionamento dell’apparecchio, togliere I'alimentazione mediante I'interruttore e non manometterlo. Per I'eventuale ri-
parazione rivolgersi solamente ad un centro di assistenza tecnica autorizzato dal costruttore. Il mancato rispetto di quanto sopra pué compromettere la
sicurezza dell’apparecchio.

- Tutti gli apparecchi costituenti 'impianto devono essere destinati esclusivamente all’uso per cui sono stati concepiti.

- Questo documento dovra sempre rimanere allegato alla documentazione dell'impianto.

Il simbolo del cestino barrato riportato sull’apparecchio indica che il prodotto, alla fine della propria vita utile, dovendo essere trattato separatamente
dai rifiuti domestici, deve essere conferito in un centro di raccolta differenziata per apparecchiature elettriche ed elettroniche oppure riconsegnato al
rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Ei Direttiva 2002/96/CE (WEEE, RAEE).

L’'utente € responsabile del conferimento dell’apparecchio a fine vita alle appropriate strutture di raccolta. L’adeguata raccolta differenziata per I'avvio
successivo dell’apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo smaltimento ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti
negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il riciclo dei materiali di cui € composto il prodotto. Per informazioni piu dettagliate inerenti i sistemi di raccolta
disponibili, rivolgersi al servizio locale di smaltimento rifiuti, o al negozio in cui € stato effettuato I'acquisto.

Rischi legati alle sostanze considerate pericolose (WEEE).

Secondo la nuova Direttiva WEEE sostanze che da tempo sono utilizzate comunemente su apparecchi elettrici ed elettronici sono considerate sostanze
pericolose per le persone e 'ambiente. L’adeguata raccolta differenziata per I'avvio successivo dell’'apparecchio dismesso al riciclaggio, al trattamento e allo
smaltimento ambientalmente compatibile contribuisce ad evitare possibili effetti negativi sul’ambiente e sulla salute e favorisce il riciclo dei materiali di cui
€ composto il prodotto.

q3

Il prodotto &€ conforme alla direttiva europea 2004/108/CE e successive.



1- CARATTERISTICHE
centrale per il comando per cancelli battenti a 24 Vdc con potenza nominale di 50 W + 50 W, prevista per interfaccia encoder (usato per la rilevazione
ostacolo e il controllo di velocita) e ricevitore integrato . La centrale permette:
- di personalizzare lo spazio e velocita di rallentamento sia in apertura che in chiusura
- dotata di sistema di riconoscimento ostacolo

- led per la diagnostica ingressi

- memoria dati memorizzati estraibile
- ricevitore integrato con capacita di 200 radiocomandi ( a codifica fissa o a rolling-code)
- controllo di corrente per la protezione del motore elettrico
- storico delle ultime 9 avarie o errori.

2- Descrizione della centrale
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Fig. 1

enda:

Fusibile primario trasformatore (2 Ampere ritandato)

Trasformatore 230 Vac - 22 Vac
Fusibile protezione del motore 15 A
Fusibile protezione accessori 3,15 A
LED presenza alimentazione da rete
Display per visualizzazione menu
Pulsante di comando AP/CH

Pulsanti scorrimento menu

Memoria esterna
Modulo radio
LED diagnostica ingressi

Morsetto per collegamento antenna

Microprocessore
Interfaccia encoder

Morsetto estraibile per collegamento ingressi di comando e sicurezze
Morsetto estraibile per collegamento uscita serratura elettrica, alimentazione per accessori, lampeggiante, uscita secondo canale radio e uscita per spia

cancello aperto

Morsetto estraibile per collegamento uscita motori

(m)
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3- VALUTAZIONE DEI RISCHI
Prima di iniziare l'installazione dell’automatismo & necessario valutare tutti i possibili punti di pericolo presenti durante la movimentazione del cancello, in
figura vengono evidenziati alcuni dei punti di pericolo del cancello battente.

Fig. 2

Prima di iniziare I'installazione & necessario controllare la presenza dei fermi meccanici, la loro tenuta e il sistema di sostegno del cancello.

4- CABLAGGI ELETTRICI

Predisposizione impianto

Lh 0 L
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---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (encoder)

" 2x2,5 mm2+3x0,5 mm? (encoder) -

3x0,5 mm?2---
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Legenda

A - Attuatore lineare

B - Centralina di comando
C - Lampeggiante

D - Radiocomando 2 canali
E - Coppia di fotocellule

F - Selettore

G - Elettroserratura

Fig. 3
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4.1- Cablaggio linea alimentazione Neutro
All'interno del vano trasformatore & presente un morsetto con fusibile di °
protezione da 2 A (collegare la fase nel polo corrispondente al fusibile). g
[0
*5 £
4 o
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©
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Fase
Fig. 4

4.2- Cablaggio lampeggiante, luce di cortesia e spia di segnalazione movimento cancello

12|34 56 |7|89(10 11|12

T - TTLJLJLJ |
? 3
||

Elettroserratura
12V 15 VA

24 Vdc 15 W max

Motore 1 Pedonale
Uscita alimentazione accessori

24 Vdc 300mA max

Motore 2 ®

24 VVdc 65 mA max 24 VVdc 65 mA max
Luce di cortesia o spia segnalazione mo-
secondo canale radio vimento cancello

Fig. 5

Numero - .
Descrizione Funzione
morsetto
1-2 Uscita per alimentazione motore elettrico 1 Uscita per il comando del motore elettrico 1, 24 Vdc potenza nominale 50 W (1 apertura,
(pedonale) 2 chiusura)
3-4 Uscita per alimentazione motore elettrico 2 Uscita per il comando del motore elettrico 2, 24 VVdc potenza nominale 50 W (3 apertura,
4 chiusura)
5-9 Luce di cortesia o secondo canale radio Uscita a 24 Vdc massimo carico 65 mA, pud essere programmata come uscita temporiz-
zata (100 secondi) o uscita secondo canale radio, vedi parametro 34 (5= GND, 2can/9=
+ 24V dc).
6-7 Uscita per comando elettroserratura Uscita per elettroserratura a 12 Vac massimo 15 VA
Uscita segnalazione del movimento del cancello, lampeggia lentamente durante I'apertura,
8-9 Uscita segnalazione movimento cancello accesa fissa a cancello aperto, lampeggia veloce durante la chiusura e spenta a cancello
chiuso (8 = GND comandato, 9 = + 24 Vdc permanente, massimo carico 65 mA)
9-10 Uscita alimentazione accessori Uscita a 24 Vdc massimo 300 mA per I'alimentazione delle fotocellule e accessori (9 = +
24 Vdc, 10= GND)
Uscita a 24Vdc massimo carico 15W per lampeggiante (11 = GND lampeggiante, 12 =
11-12 Uscita per lampeggiante + 24 Vdc), se la funzione richiusura automatica ¢ attiva il lampeggiante resta acceso a luce
fissa durante il tempo di richiusura automatica.

4.3- Collegamenti ingressi:
la centrale viene fornita con gli ingressi normalmente chiusi ponticellati (STOP, FOTO e STPA) togliere il ponte dall'ingresso che si intende utilizzare.

Numero morsetto Descrizione Tipo ingresso
BEEREEREREREDE 13-16 Comune ingressi di comando (GND permanente) _
1314 /15/16/17 /18 |19 14 Ingresso di comando sequenziale, per il Normalmente aperto
| — | comando della corsa completa del cancello
= T [a] = o (@) <
3| 3| & 8 el o & Ingresso di comando sequenziale, per il
< < I 15 9 q P Normalmente aperto
comando della corsa pedonale del cancello
17 Ingresso per arresto del cancello Normalmente chiuso
18 Ingresso fotocellula, attivo durante la Normalmente chiuso
7 chiusura del cancello
Ingresso bordi o fotocellula interna, attivo durante la .
19 ” , Normalmente chiuso
o—20 o—=0 chiusura e I'apertura del cancello
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Collegamento encoder
M M Scheda interfaccia encoder
Led Led ECE2
encM1|:| D encM2
ENCM2
1] I
22|23124 25|26(27
Numero morsetto Descrizione
22 Ingresso segnale encoder motore 1
23 Negativo alimentazione encoder motore 1
24 Positivo alimentazione encoder motore 1
25 Ingresso segnale encoder motore 2
26 Negativo alimentazione encoder motore 2
27 Positivo alimentazione encoder motore 2
4.4- Collegamento pulsanti di comando e selettore a chiave
Contatti normalmente aperti (i LED rossi AP/CH o APED si accendono quando viene azionato il selettore o i pulsanti collegati in parallelo):
EDS1
O
CN2 com com
0 0

EAEEEEEN ﬁ O

13|14 |15 |16 |17 |18 |19 wailhe ne e,

| S— — | IS Ry S iy S— — |

O
comando apertura pedonale (e .
comando apertura O
Fig. 6

4.5- Collegamento fotocellule
Contatto normalmente chiuso (a fotocellule non impegnate il LED FOTO e il LED STPA devono essere accesi), se non utilizzato fare un ponticello tra
COM. e FOTO e STPA, & necessario rispettare la polarita per I'alimentazione delle fotocellule:

9 (10 11|12| |13 (14 |15/16|17 |18 |19

By Sy — Sy Sy S S [ S [ S S|

IGH |
- A
(~H

Fig. 7



4.6- Collegamento bordo sensibile
Ingresso programmabile: (con bordo o fotocellula non impegnato il LED STPA deve essere accesso) l'intervento di questo ingresso, settato come bordo
sensibile ha questo effetto: durante I'apertura inverte immediatamente il movimento per 1,5 secondi e poi arresta il cancello, mentre durante la chiusura
inverte il movimento fino alla completa apertura. Vedere il parametro numero 06 (bordo con contatto normalmente chiuso portare il parametro 06 al valore
2, bordo con resistenza di bilanciamento da 8,2K ohm portare il parametro 06 al valore 3), se non utilizzato fare un ponticello tra COM. e STPA e lasciare
il parametro 06 al valore 1.

CN2

Collegamento bordo sensibile resistivo

13

14

151617

18 |19

S iy —y — |

________

—mmmmm——a

________

4.7- Collegamento fotocellule con funzione fototest attiva
Nel caso venga attivata la funzione fototest (la centrale verifica il funzionamento delle fotocellule, vedi parametro 08), rispettare il seguente collegamento (a

ogni partenza del motore la centrale toglie I'alimentazione al trasmettitore della fotocellula per verificare il loro funzionamento):

1"

12

13

14| 15(1

6171819

IS [ S S S U S SO—y o— | S S — -

N [ S i Sy

STPA come
fotocellula interna
+

Collegamento bordo a Switch

CN2

13|14

15/ 16|17

18
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l

A

COM

A A A

STPA
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Fig. 8
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4.8- Collegamento pulsante di arresto
contatto normalmente chiuso, I'apertura del contatto provoca I'arresto del cancello e la sospensione del tempo di richiusura automatica (a pulsante non

impegnato il LED STOP deve essere acceso), se non utilizzato fare un ponticello tra COM. e STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Pulsante normalmente
chiuso
Fig. 10
N.B.: se nell'impianto non sono presenti le fotocellule, bordi sensibili o pulsanti di arresto (gli ingressi FOTO, STPA e STOP devono essere pon-
ticellati), non attivare la funzione di fototest e selezionare il bordo a switch.

4.9- Collegamento antenna
in dotazione viene fornito il filo rigido di 17 cm gia cablato, per aumentare la portata collegare I'antenna ZL43, come riportato in figura:

Fig. 11
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5 - Descrizione dei LED e pulsanti presenti su scheda

Sigla Descrizione
AC Visualizza la presenza dell’alimentazione di rete (acceso se presente la tensione di rete)
STPA Visualizza lo stato dellingresso STPA (numero 19), se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra il
morsetto COM e STPA
AP/CH Visualizza lo stato dell'ingresso AP/CH (numero 14), se non impegnato il LED resta spento
APED Visualizza lo stato dellingresso aped (numero 15), se non impegnato il LED resta spento
Visualizza lo stato dell'ingresso stop (numero 17) , se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra il
STOP
morsetto COM e STOP
Visualizza lo stato dell'ingresso foto (numero 18), se non impegnato il LED resta acceso, se non viene utilizzato ponticellare tra il
FOTO
morsetto COM e FOTO.
ENCM1 Visualizza I'ingresso encoder motore 1, acceso fisso durante il movimento del motore a velocita ciclo, lampeggiante durante il ral-
lentamento, spento a motore fermo.
ENCM2 Visualizza I'ingresso encoder motore 2, acceso fisso durante il movimento del motore a velocita ciclo, lampeggiante durante il ral-
lentamento, spento a motore fermo.
DISPLAY Visualizza lo stato del menu di programmazione

Pulsanti presenti sul circuito

Sigla Descrizione
AP/CH Comanda l'apertura e la chiusura del cancello
ESC Uscita o ritorno al livello inferiore del menu
A yp Aumenta di una unita il valore visualizzato o scorrimento sullo stesso livello del menu
W DOWN Diminuisce di una unita il valore visualizzato o scorrimento sullo stesso livello del menu
Conferma il valore o avanza al livello superiore del menu, con una pressione del tasto durante il movimento del cancello visua-
OK lizza I'assorbimento del motore elettrico M1 in Ampere, con 2 pressioni del tasto durante il movimento del cancello visualizza

I'assorbimento del motore M2 in Ampere




ELvaX

[.4| VIMAR group

6- Programmazione rapida
6.1- Procedura per la programmazione facilitata del corsa delle ante:

1 2 3 4 5
i LirnE HPLH LLse LLs

o N o o (@] 5 = @] el oo = O] Pl o = (@] = o
e N [ ) QS [ ] [ ) [ ) [ ) [ ) [ )
oo — — o o — — / ool — — o o S o o — — o o oo — — o o
ESC - ESC o.o oK \ ESC O.o oK ESC o.o oK ESC o.o oK
v v v v v

6
Lok

= o o
°.° B AP/CH °.° Bt °.° AP/CH °.° Bt °.° AP/CH °.° Bt °.° AP/CH
Esc oK s [@] ok = [@] o = [@] ox
v v v v
1" 12
r
ololoio End
N o N o
8] O e O
o ¥ o) . AP/CH . o = o AP/CH
Bc | @] ok sc @ ok
A4 v
1- Premere una volta il tasto UP, nel display compare la scritta LRNE
2- Confermare con tasto OK, nel display compare la scritta APCH
3- Premere il tasto APCH
4- nel display compare la scritta CLS2, il motore M2 chiude fino alla battuta meccanica
5- Completata la chiusura di M2, M1 inizia a chiudere e nel display compare la scritta CLS1
6- Completata la chiusura di M1 nel display compare la scritta LOC (aziona I'elettroserratura)
7- M1 inizia aprire a velocita rallentata e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta OPN1
8- M2 inizia aprire a velocita rallentata e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta OPN2
9- M2 inizia chiudere a velocita di ciclo per poi rallentare e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta CLS2
10- M1 inizia chiudere a velocita di ciclo per poi rallentare e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta CLS1
11- La centrale esegue una apertura e una chiusura completa delle ante per memorizzare le soglie di correnti, nel display compaiono 4 pallini
12- A chiusura completata il display compare END, la procedura € terminata con successo.

La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento 30% rispetto alla corsa totale, mentre i ritardi d’anta vengono fissati a 3
secondi in apertura e 6 secondi in chiusura.

6.2 Procedura per memorizzare un radiocomando associato al tasto APCH:

1 2 3 4 5
L] rlAld LiCH olololo wiiny

A o 2 o A A
‘@ B AP/CH o] O, AP/GH P AP/CH O P o @] P o
g B RO - SR O ¢ ® 5
o o - o o - - % v ool - - % v o o - - o o o o 5 . oo
ESC \X2 sc [@] ok® sc [@] okY sc [@] ok sc (@] ok
v v X v X v v

1- Premere 2 volte il tasto UP, nel display compare la scritta RAD

2- Premere il tasto OK, nel display compare la scritta 1CH (indica che il tasto del radiocomando verra memorizzato come AP/CH della centrale)

3- Premere il tasto OK, nel display compaio 4 pallini, questo indica che la centrale & in attesa della pressione di un tasto del radiocomando (timeout 10
secondi)

4- Dopo aver premuto il tasto del radiocomando nel display compare un numero 4 cifre: la prima cifra indica associazione (1 comanda l'ingresso AP/CH, 2
comanda l'ingresso pedonale o I'uscita secondo canale) le altre 3 indicano la cella di memoria occupata dal radiocomando (il primo radiocomando memo-
rizzato occupa la cella 001, il secondo la cella 002), la capacita massima & di 200 radiocomandi Per memorizzare altri radiocomandi ripete la procedura.

N.B.: il primo radiocomando memorizzato configura la centrale per accettare solo i radiocomandi con codifica rolling-code o solo radiocomandi con codifica
fissa a 12 bit
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6.3 Esempio della procedura per modificare il tempo di richiusura automatica:
1 1 |17
_PA- P Pl b0
o . o o . @ o .. &
o.o A2 Az/EH o.o /a AP/CH o.o A ApIcH o.o A4 o.o AP/CH
mo [@] o = (@] me [@] oy mo [0l o
v v v X v/
\

B o
Lol

e @)\ X
v
I7I 11
L
-~
a O] o
o.o — — -
ESC () ok
s \_

1-
2-
3-
4-
5-
6-

Premere 4 volte il tasto UP, nel display compare la scritta PAR ( parametri)

Premere OK, nel display compare P01

Premere una volta il tasto UP, nel display compare la scritta P02 ( tempo di richiusura automatica)
Premere il tasto OK, nel display compare il tempo di richiusura automatica

Con il tasto DOWN o UP ¢ possibile variare il tempo di richiusura automatica

Premere il tasto OK, per confermare e memorizzare il valore modificato

7- Descrizione completa del menu di programmazione.
Il menu programmazione si divide in 3 livelli: primo livello principale e secondo livello parametri e terzo livello valori.

Menu principale:

Messaggio Display Descrizione

LRNE Apprendimento della corsa con programmazione rapida (vedi paragrafo 6)

RAD Gestione dei radiocomandi

LRN Apprendimento della corsa con la programmazione personalizzata

PAR Permette di modificare tutti i parametri della centrale

DEF Permette di ritornare a valori di defaut

CNT Permette di visualizzare le manovre effettuate

ERR Permette di visualizzare la lista degli ultimi 9 errori o anomalie nel funzionamento
PASS Impostazione del livello di protezione della centrale

Dopo aver selezionato la voce desiderata del menu principale tramite il tasto UP o DOWN, confermare premendo il tasto OK.

7.1 LRNE: procedura rapida per la programmazione della corsa del cancello ad ante
Richiede la presenza degli arresti meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che durante le manovre normali.
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Premere una volta il tasto UP, nel display compare la scritta LRNE

Confermare con tasto OK, nel display compare la scritta APCH

Premere il tasto APCH

nel display compare la scritta CLS2, il motore M2 chiude fino alla battuta meccanica
Completata la chiusura di M2, M1 inizia a chiudere e nel display compare la scritta CLS1
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6- Completata la chiusura di M1 nel display compare la scritta LOC (aziona I'elettroserratura)

7- M1 inizia aprire a velocita rallentata e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta OPN1

8- M2 inizia aprire a velocita rallentata e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta OPN2

9- M2 inizia chiudere a velocita di ciclo per poi rallentare e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta CLS2

10- M1 inizia chiudere a velocita di ciclo per poi rallentare e prosegue fino alla battuta meccanica, nel display compare la scritta CLS1

11- La centrale esegue una apertura e una chiusura completa delle ante per memorizzare le soglie di correnti, nel display compaiono 4 pallini
12- A chiusura completata il display compare END, la procedura & terminata con successo.

La procedura ridotta permette di memorizzare la corsa, con spazi di rallentamento 30% rispetto alla corsa totale, mentre i ritardi d’anta vengono fissati a 3

secondi in apertura e 6 secondi in chiusura.

N.B.: nel caso in cui il la direzione del movimento delle ante non risulta corretta, premere il tasto ESC , la centrale esce dalla programmazione e blocca il
movimento delle ante, modificare il cablaggio elettrico dei motoriduttori e ripetere la procedura.

7.2 RAD: menu gestione radiocomandi si divide in 4 parametri:
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Premendo
2 volte UP

Premendo
3 volte UP

Descrizione parametri del menu RAD:
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M.essagglo Descrizione Messaggio Display dopo aver azionato il radiocomando
Display
Permette di memorizzare il tasto del radiocomando corrispondente all'ingresso | , .«
1CH 1
AP/CH
2CH Permette di memorizzare il tasto del radiocomando corrispondente all'ingresso o
PED o all'uscita 2CAN
La pressione del tasto del radiocomando permette comparare e visualizzare la | ,..c  eesx
CTRL ; . R . 1**02
cella di memoria dove & stato memorizzato.
Dopo aver selezionato il radiocomando dalla lista premere OK
Consente di cancellare un radiocomando presente nella lista della memoria o tutti | nel display compare OOQOO per confermare la cancellazione, per
ERAS S . . : P : )
i radiocomandi presenti in memoria. cancellare tutti i radiocomandi selezionale ALL presente tra 200 e
001 e premere OK nel display compare 0000
o ™
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N.B.: il primo radiocomando memorizzato configura la centrale per accettare solo i radiocomandi con codifica rolling-code o solo radiocomandi con codifica
fissa a 12bit

Nel caso sia necessario cancellare tutti i radiocomandi , entrare nel menu RAD, selezionare la voce ALL ( presente tra il numero 001 e 200) premere e tenere
premuto il tasto OK per almeno 5 secondi, il display visualizza i 4 pallini per confermare I'operazione. N.B: con il funzionamento a batteria non & possibile
memorizzare i radiocomandi

Si consiglia di compilare la tabella finale riportando il numero della cella di memoria (viene visualizzato durante la memorizzazione del radiocomando) al nome
utente, questo permette di eliminare un radiocomando nel caso venga smarrito.

7.3 LRN: Apprendimento della corsa con la programmazione personalizzata, permette di definire i punti di inizio rallentamento sia in apertura che in chiusu-
ra, memorizzare il punto di massima apertura del motore 1 e del motore 2 e i tempi di sfasamento:
Richiede la presenza degli arresti meccanici in chiusura sia durante la programmazione che durante le manovre normali.
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- Premere 3 volte il pulsante UP, nel display compare la scritta LRN

- Premere il tasto OK per entrare in apprendimento della corsa, nel display compare la scritta APCH

- Premere il tasto APCH

- M2 chiude a velocita rallentata fino alla battuta meccanica e nel display compare la scritta CLS2

- M1 chiude a velocita rallentata fino alla battuta meccanica e nel display compare la scritta CLS1

- Completata la chiusura di M1 nel display compare la scritta LOC (aziona I'elettroserratura)

- M1 apre a velocita di ciclo e nel display compare la scritta OPN1

- Premere il tasto APCH per impostare il punto di inizio di rallentamento del motore M1, il cancello prosegue a velocita rallentata fino alla battuta meccanica,
€ possibile impostare il punto di massima apertura prima del fermo meccanico premendo il tasto APCH per fermare e memorizzare il punto.

- M2 apre a velocita di ciclo e nel display compare la scritta OPN2

- Premere il tasto APCH per impostare il punto di inizio di rallentamento del motore M2, nel display compare la scritta SLO, il cancello prosegue a velocita
rallentata fino alla battuta meccanica, & possibile impostare il punto di massima apertura prima del fermo meccanico premendo il tasto APCH per fermare
e memorizzare il punto.

- M2 chiude a velocita di ciclo e nel display compare la scritta CLS2

- Premere il tasto APCH per impostare il punto di inizio di rallentamento del motore M2, nel display compare la scritta SLO, il cancello prosegue a velocita
rallentata fino alla battuta meccanica.

- M1 chiude a velocita di ciclo e nel display compare la scritta CLS1

- Premere il tasto APCH per impostare il punto di inizio di rallentamento del motore M1, nel display compare la scritta SLO, il cancello prosegue a velocita
rallentata fino alla battuta meccanica.

- M1 apre nel display compare la scritta 0000, appena si decide che il tempo di sfasamento dell’anta & sufficiente premere il tasto APCH inizia aprire M2 nel
display compare la scritta 0000, la centrale memorizza il tempo di sfasamento in apertura.

- Completata I'apertura M2 inizia chiudere nel display compare 0000, appena si decide che il tempo di sfasamento dell’anta & sufficiente premere il tasto
APCH inizia chiudere M1 nel display compare la scritta 0000, la centrale memorizza il tempo di sfasamento in chiusura.

- Completata la chiusura nel display compare la scritta END per indicare la fine della procedura.

N.B.: nel caso in cui il la direzione del movimento delle ante non risulta corretta, premere il tasto ESC, la centrale esce dalla programmazione e blocca il
movimento delle ante, modificare il cablaggio elettrico dei motoriduttori e ripetere la procedura.

@ 11
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7.4- PAR: Permette di modificare tutti i parametri della centrale, premere il tasto UP fino a quando compare nel display la scritta PAR, confermare con il
tasto OK per visualizzare la lista dei parametri,nel display compare la dicitura PO1 (parametro numero 1) , il tasto UP o DOWN permette di scorrere la lista

dei parametri (vedi tabella parametri)
L] PAr
o .
F;,& =

g
oal

me x4 = OK/\ ESC ! oY
v v v
| E—
Premere il pulsante fino al
paramentro da modificare
-~

Tabella parametri

Numero Valore di |Valore
parametro | Descrizione Valori impostabili default modificato
PO1 Abilita la richiusura automatica ON/OFF ON
P02 Imposta il tempo di richiusura automatica | 0-600 secondi 60 secondi
P03 Funzionamento ingresso AP/CH 1= durante 'apertura I'ingresso AP/CH non attivo 1

(condominiale)

2=AP/CH come sequenziale ( apre, stop,chiude, stop..)

3=AP/CH come sequenziale (apre,apre,chiude..)
P04 Prelampeggio ON/OFF ON
P05 Chiusura dopo il disimpegno delle foto- ON/OFF OFF

cellule
P06 Tipo di sicurezza collegata all'ingresso 1=fotocellula come protezione in apertura 1
STPA (se impegnata ferma il cancello, fino al suo disimpegno, per poi pro-

seguire in apertura)

2= bordo sensibile a microswitch

3= bordo sensibile resistivo (bilanciato con resistenza da (8,2Kohm)
PO7 Modalita di funzionamento uscita AUX ON= lampeggio lento durante I'apertura, fissa a cancello aperto, lam- | ON

peggio veloce durante la chiusura

OFF= accesa fissa durante il movimento e a cancello aperto, spenta

a cancello chiuso

OFF= Controllo non attivo, 1= Controllo su ingresso FOTO
P08 Abilita il controllo delle fotocellule 2= Controllo su ingresso STPA, 3= Controllo su ingressi STPA e OFF

FOTO
P09 Spazio di rallentamento in chiusura M1 Da 0 a 100% della corsa 30%
P10 Spazio di rallentamento in chiusura M2 Da 0 a 100% della corsa 30%
P11 Spazio di rallentamento in apertura M1 Da 0 a 100% della corsa 70%
P12 Spazio di rallentamento in apertura M2 Da 0 a 100% della corsa 70%
P13 Velocita di apertura M1 Da 50 a 100% 100%
P14 Velocita di apertura M2 Da 50 a 100% 100%
P15 Velocita di chiusura M1 Da 50 a 100% 100%
P16 Velocita di chiusura M2 Da 50 a 100% 100%
P17 Velocita di rallentamento apertura M1 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 senza encoder) 50%
P18 Velocita di rallentamento apertura M2 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 senza encoder) 50%
P19 Velocita di rallentamento chiusura M1 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 senza encoder) 50%
P20 Velocita di rallentamento chiusura M2 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 senza encoder) 50%
P21 Forza del motore M1 Da 1 minimo a 10 massimo 5
P22 Forza del motore M2 Da 1 minimo a 10 massimo 5
P23 Accelerazione in partenza M1 1-5 ( 1=massima accelerazione 5= minima accelerazione) 3
P24 Accelerazione in partenza M2 1-5 ( 1=massima accelerazione 5= minima accelerazione) 3
P25 Decelerazione in rallentamento M1 1-8 ( 8= massima decelerazione 1= minima decelerazione) 6
P26 Decelerazione in rallentamento M2 1-8 ( 8= massima decelerazione 1= minima decelerazione) 6
P27 -
P28 -
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Numero parametro | Descrizione Valori impostabili Valore di defaut | Valore modificato
P29 Sfasamento in apertura Da 0 a 60 secondi 3 secondi
P30 Sfasamento in chiusura Da 0 a 60 secondi 6 secondi
P31 Motori presenti 1 motore o 2 motori 2
Colpo d’ariete e riaggancio elettro-
P32 serratura ON/OFF OFF
P33 Tempo di attivazione elettroserratura | Da 0 a 10 secondi 3
P34 Seleziona il funzionamento del se- 2CH= attiva 'uscita 2CH PED
condo tasto del radiocomando PED= comanda I'apertura pedonale
P35 Tempo attivazione uscita canale 2 Da 1 a 60 secondi 1
P36 Spazio apertura pedonale Da 0 a 100% della corsa totale 100%
P37 Lampeggiante attivo anche con fun- | ON/OFF OFF
zionamento solo con batteria
P38 Funzionamento con batteria 0: non cambia la funzionalita 0
1:dopo un comando apch il cancello si apre e resta aperto
2:il cancello si apre e resta aperto
P39 Uomo presente 0: funzione non attiva 0
1: funzione attiva se le sicurezze sono aperte (FOTO e
STPA) comandato da APCH per I'apertura e da Aped per
la chiusura
2:funzione attiva con gli ingressi apch e ped , mantiene
il funzionamento automatico se comandato da radioco-
mando, comandato da APCH per I'apertura e da Aped per
la chiusura
P40 Forza su battute meccaniche Rilevamento del fermo meccanico: 1
da 0 (rapido) a 5 (massimo ritardo)
P41 Pulsanti separati 0= AP/CH comanda I'apertura e la chiusura totale del 0
cancello,
PED comanda I'apertura e chiusura parziale del cancello
1=Tingresso AP/CH, comando di sola apertura e I'ingresso
PED, comando di sola chiusura
2=l'ingresso AP/CH e il tasto del radiocomando memoriz-
zato come CH1, comanda di sola apertura e l'ingresso
PED, e il tasto del radiocomando memorizzato come CH2
comando di sola chiusura
P42 Funzionamento con panello solare ON/OFF OFF
P43 Tipologia motoriduttori 1=EI20 interrato a 12v fino a 2m 4
4=EA25 motoriduttore lineare 12v fino a 2,5m
5=EA50 motoriduttore lineare 12v fino a 3,5m

MONOANTA: Nel caso si utilizzi la centrale per comandare un anta singola collegare il motore all’'uscita M1 e procedere alla taratura della corsa, la centrale
si configura in automatico per il funzionamento monoanta, dopo la taratura i parametri 10-12-14-16-18-20-22-24-26-29-30 non saranno attivi.

FUNZIONAMENTO SENZA ENCODER: Nel caso non venga collegato I'encoder & necessario togliere la scheda interfaccia encoder prima di dare alimenta-
zione alla centrale, i parametri 13-14-15-16-25-26 non saranno attivi

N.B: dove avere eseguito la taratura della corsa, se vengono modificati i parametri 13-14-15-16-17-18-19-20 e 43 dopo la conferma tramite il tasto OK nel
display compare la scritta APCH , &€ necessario dare in comando tramite il tasto APCH, il cancello esegue una manovra completa di apertura e di chiusura (
con questa operazione la centrale memorizza le nuove soglie di correnti con le velocita modificate)

7.5 DEF: permette di portare la centrale ai parametri di defaut tranne i parametri 9-10-11-12-29-30-31-36-40, premere e rilasciare il tasto OK, nel display

compaiono 4 pallini per confermare I'operazione.
|
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Per portare tuttti i parametri al defaut: alimentare la centrale tenendo premuto il tasto ESC per almeno 10 secondi.

7.6 CNT: permette di visualizzare il numero di aperture seguite dal motoriduttore, il primo contatore A visualizza il numero di manovre assolute, il secondo
contatore P visualizza le manovre effettuate dopo un azzeramento comandato dall’installatore. Di seguito viene riportato un esempio:
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Premendo 6 volte il tasto UP, il display visualizza CNT ( contatore)

Premere il tasto OK, il display visualizza la lettera A ( contatore assoluto non azzerabile) il numero che segue deve essere moltiplicato per 10000

Premere il tasto DOWN , il display visualizza il numero che deve essere sommato per ottenere le aperture totali eseguite del motore: numero assoluto =
(000*10000)+(7000)= 7000

Premere il tasto DOWN, il display visualizza la lettera P ( contatore parziale azzerabile) il numero che segue deve essere moltiplicato per 10000

Premere il tasto DOWN, il display visualizza il numero che deve essere sommato per ottenere le aperture dopo I'azzeramento del contatore parziale: numero
parziale = (000*10000)+(1000)= 1000, questo significa che & stato eseguito in azzeramento a 6000 aperture. Per azzerare il contatore parziale premere

e tenere premuto il tasto OK per almeno 5 secondi.

7.7- ERR: Visualizzazione le ultime 9 anomalie o errori: a cancello non in movimento & possibile visualizzare I'ultima anomalia durante il funzionamento.

i Errl HIII
N
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- - - g =
== AP/CH AP/CH
& u.o c.o &/
sc [@ X7 ESC ESC \
v v

Premendo 7 volte il tasto UP, il display visualizza Err ( lista anomalie o errori)

Premere il tasto OK, il display visualizza la lettera 1.F Xx, la prima cifra indica il progressivo storico degli errori, varia da 1 a 9, il valore piu alto indica I'errore
piu recente, xx indica il tipo di errore, vedi la tabella errori:

Per azzerare la lista errori: entrare nel menu ERR e tenere premuto il tasto OK per almeno 5 secondi.

Messaggio display Descrizione
no Nessun allarme memorizzato nella locazione
FO1 Rilevato un problema su l'uscita di alimentazione del motore M1
F02 Rilevato un problema su l'uscita di alimentazione del motore M2
FO3 Rilevato un ostacolo durante il movimento di apertura del motore M1
FO4 Rilevato un ostacolo durante il movimento di apertura del motore M2
F05 Rilevato un ostacolo durante il movimento di chiusura del motore M1
F06 Rilevato un ostacolo durante il movimento di chiusura del motore M2
FO7 Non utilizzato
FO08 Non utilizzato
F09 Non utilizzato
F10 Memoria esterna danneggiata
F11 Superato il tempo massimo durante la fase taratura
F12 Fusibile danneggiato o bruciato
F13 Si verifica nel momento in cui si superato il time out durante la corsa
F14 Errore nella lettura encoder M1
F15 Errore nella lettura encoder M2
F16 Rilevato un assorbimento di corrente troppo alto sull’'uscita di alimentazione del motore M1
F17 Rilevato un assorbimento di corrente troppo alto sull’'uscita di alimentazione del motore M2

7.8 - PASS: & possibile abilitare una password a 3 livelli, con livello 1 viene richiesta la password per entrare nel menu PAR, DEF, LRNE e LRN, con livello
2 viene richiesta la password per entrare nel menu RAD, con livello 3 viene richiesta la password per entrare in tutte le voci del menu (LRNE, LRN,DEF, RAD,
CNT, PAR, ERR).

N.B.: nel caso venga smarrita la password & necessario chiamare il centro assistenza

Esempio di inserimento della password 4-3-2-1 al secondo livello:
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Nel caso venga inserita la password al livello 1 - 2 0 3 quando si selezione la voce del menu protetta verra richiesta la password , inserire la password e
confermare con OK, se si esce dal menu verra richiesta la password.
Nel caso la password non sia corretta nel display compare la scritta NO.
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Cancellazione dello storico
errori o anomalie

U/UI'ILE

v
8
B

| I SEEPRSSHID Bli23dcanfln 1234
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9 - Installazione batterie
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Inserire nel connettore CN7 il circuito di carica batteria e collegare le batterie, con il funzionamento solo a batteria la velocita del motore & 15% inferiore
rispetto la velocita con alimentazione di rete. Con il funzionamento solo a batterie il LED AC si spegne, 'uscita 2CAN e AUX e l'uscita per lampeggiante non
sono attive e gli accessori sono alimentati solo durante il movimento delle ante.
N.B.: con il funzionamento tramite batterie e in assenza di tensione di rete, le ante si muovono una alla volta sia in apertura che in chiusura senza rallentare.
N.B: con il funzionamento a batteria non & possibile memorizzare i radiocomandi, programmare la corsa del cancello (menu LRNE, LRN).

10 - PROBLEMI E SOLUZIONI

Problema

Causa

Soluzione

L’automazione non funziona

Manca alimentazione di rete
Fusibili bruciati

Ingressi di comando e sicurezza non funzionanti

Controllare interruttore della linea di alimentazione
Sostituire i fusibili con lo stesso valore

Controllare i LED di diagnostica (STOP, STPA e
FOTO, devono essere accesi)

Non si riesce a memorizzare i radiocomandi

Sicurezze aperte
Batterie del radiocomando scariche
Radiocomando non compatibile con il primo me-

morizzato

Raggiunto la saturazione della memoria

Controllare i LED di diagnostica (STOP, STPA e
FOTO, devono essere accesi)

Sostituire le batterie

Il primo radiocomando memorizzato configura la
centrale per memorizzare solo radiocomandi a
rolling code o solo radiocomandi a dip.

Eliminare almeno un radiocomando o aggiungere
un ricevitore esterno (capacita massimo 200 ra-
diocomandi)

Appena parte il cancello si ferma e inverte

Coppia del motore non sufficiente

Aumentare la forza motore con parametro numero
21e22

Durante il rallentamento il cancello si ferma
ed inverte

Velocita rallentamento troppo bassa

Aumentare il valore del parametro 17-18-19 e 20

Movimento di uno dei 2 motori risulta invertito

Cablaggio errato

Controllare il cablaggio dei motori (1= apre M1/2=
chiude M1/3= apre M2/ 4= chiude M2)

Durante la taratura il motore M1 parte e si ferma
dopo 1 secondo

Cablaggio encoder 1 invertito con encoder 2

Controllare il cablaggio encoder

Con elettroserratura il motore 1 non riesce par-
tire in apertura o non chiude totalmente

Elettroserratura non si riarma

Portare il parametro 32 in ON (funzione di aggancio
sgancio elettroblocco)

11 - INSTALLAZIONE MECCANICA

Per una corretta installazione fissare il box in un luogo sicuro e al
riparo dagli agenti atmosferici. Per fissare il box nella parete bisogna

togliere le 4 viti in plastica e aprire il coperchio.

Misure di ingombro centralina:

18
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13-PARAMETRI PROGRAMMARBILI:

Tabella che riassume i parametri modificati durante I'installazione
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Numero parametro

Valore




Associazione radiocomandi nomi utenti:
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N. memoria

Utente

N. memoria

Utente

N. memoria

Utente
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA
(Dichiarazione di incorporazione di quasi-macchine allegato IIB Direttiva 2006/42/CE)

No.:ZDT00434.00
Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

dichiara qui di seguito che i prodotti
SCHEDA DI COMANDO - SERIE RS
Articoli RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

risultano in conformita a quanto previsto dalla(e) seguente(i) direttiva(e) comunitaria(e) (comprese tutte le modifiche applicabili)
e che sono state applicate tutte le seguenti norme e/o specifiche tecniche

Direttiva EMC 2004/108/CE: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Direttiva R&TTE 1999/5/CE: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Direttiva Macchine 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Dichiara inoltre che la messa in servizio del prodotto non deve avvenire prima che la macchina finale, in cui deve essere in-
corporato, non & stata dichiarata conforme, se del caso, alle disposizioni della Direttiva 2006/42/CE.

Dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata costituita da Elvox SpA, & stata compilata in conformita all’allegato
VIIB della Direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti requisiti essenziali: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.1.6, 1.2.1,
1.22,1.26,13.1,13.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.3.8,1.39,141,142,151,15.2,1.54,155,156,1.5.7,1.5.8,1.5.9,1.6.1.,
1.6.2,1.71,1.7.2,1.7.3, 1.7 4.

Si impegna a presentare, in risposta ad una richiesta adeguatamente motivata delle autorita nazionali, tutta la necessaria
documentazione giustificativa pertinente al prodotto.

Campodarsego, 29/04/2013

L’Amministratore Delegato

Nota: Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nell’ultima revisione della dichiarazione ufficiale disponibile prima
della stampa di questo manuale. Il presente testo é stato adattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale puo essere richiesta a

Elvox SpA
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WARNINGS FOR THE INSTALLER
- Carefully read all instructions and warnings in this document as they provide important information regarding safety during installation, operation and
maintenance.

- After removing the packaging, check the condition of the device. Packaging materials must be kept out of the reach of children as they constitute a hazard.
Installation must be carried out in accordance with national safety regulations.

- This device must only be used for the purpose for which it was expressly designed. Any other use is considered improper and therefore hazardous. The
manufacturer declines all liability for damage caused by improper, incorrect or unreasonable use.

- Always disconnect the appliance from the power supply at the main switch before performing maintenance or cleaning procedures.

- Inthe event of faults and/or malfunctions, disconnect the appliance from the power supply immediately at the switch and do not tamper with any of its parts.
For repairs, contact only a service centre authorized by the manufacturer. Failure to observe the above may jeopardize the safety of the device.

- All appliances within the system must be used exclusively for the purpose for which they are intended.

- This document must always be kept with all other documentation regarding the installation.

The crossed out bin symbol on the appliance indicates that the product, at the end of its useful working life, must be disposed of separately from normal
household waste, and as such must be taken to a waste sorting and recycling centre equipped to deal with electric and electronic equipment, or returned
B {5 the dealer when a new appliance of the same type is purchased.

KDirective 2002/96/EC (WEEE).

The user is responsible for ensuring the appliance is disposed of through the correct channels when no longer in service. Proper sorted waste collection for
subsequent recycling, processing and environmentally conscious disposal of the old appliance helps to prevent any possible negative impact on the envi-
ronment and human health while promoting the practice of recycling materials used in manufacture. For more detailed information regarding available waste
collection systems, contact your local waste disposal service or the shop from which the appliance was purchased.

Risks associated with substances considered hazardous (WEEE).

According to the new WEEE Directive, substances which for some time have been widely used in electrical and electronic equipment are considered haz-
ardous to human heath and the environment. Proper sorted waste collection for subsequent recycling, processing and environmentally conscious disposal
of the old appliance helps to prevent any possible negative impact on the environment and human health while promoting the practice of recycling materials
used in manufacture.

q3

The product complies with European Directive 2004/108/EC and subsequent amendments.
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1- CHARACTERISTICS
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Control panel for governing 24 V dc swing gates with 50 W + 50 W rated power, equipped with encoder interface (used for obstacle detection and speed
control) and integrated receiver. The control panel enables:
- customizing the space and speed of deceleration in both opening and closing phases

- equipped with obstacle detection system
- LED for input diagnostics
- removable saved data memory

- integrated receiver with capacity for 200 remote controls (hard coded or rolling code)

- current control for electric motor protection
- log of the last 9 faults or errors.

2- Description of the control panel

Power supply

O

&

2 PEC | = PROGRAM. MENU'
= = -— - O s
2 [2]28 ] i R Y
o|o
D O Ot c L
F2 (5x20) 7 P1
F1 (ATO) F 3.15A A 5 o<@
P2 ©°\° E5 oo
= —~ "~ oOo K APICH
O u o O 5 5 © o
ESC OK
P4 oOo
PT1 v
u2 —
U1
CN8
I @> ocoo
’/; ooo
— (&)
— 25 |m
—] Led Led Z
2 —— enceM1|:| a engMZ é 7
— ——] ENCM1 NCM2 =55
=
—— — 14 > ' =
— — | | I
—— — 22[23j24 25(26(27 B <@
2 APCH APED STOP FOTO =
= =)
CN1 CTI |:| |:|CN3 |:| |:| CN4
[ FEO0  Oooocoon Cooooon ol
1234 516(7(8]9110 (11|12 13 |14 (15 |16 |17 (18 |19 20 |21
= I g = x o L = = o .

Key:
1-  Transformer primary fuse (2 A delayed)

2-  Transformer 230 Vac — 22 Vac
3- 15 Afuse protecting motor
4- 3.15 Afuse protecting accessories
5- LED signalling mains power supply
6- Display for menu viewing
7- AP/CH control button
8- Buttons for menu scrolling
9- External memory
10- Radio module
11- LED for input diagnostics
12- Terminal for aerial connection
13- Microprocessor
14- Encoder interface
15- Removable terminal for connecting safety and control inputs
16-
output
17- Removable terminal for connecting motor output

D)

W @

Removable terminal for connecting electric lock, power supply for accessories, flashing light, second radio channel output and gate open warning light
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3- RISK ASSESSMENT

Before starting to install the automatic gate system it is necessary to evaluate all possible points of danger during the movement of the gate. The figure
shows some of the danger points of the swing gate.

Fig. 2
Before starting installation you need to check that there are secure mechanical stops and check the gate support system.
4- ELECTRICAL WIRING HARNESSES
System set-up
I 2x1 mm? --- Key
A - Linear actuator
I LE L L] il B - Control unit
! e[ © B C - Flashing light
3%0.5 mm?.....| D - 2-channel radio control
L L L [ 1 e E - Pair of photocells
e F - Selector
2%0.5 mm? L - 2x0.5 mm? 405 mm? - - G - Electrical lock
= |5
‘, ® o ==
---2x2.5 mm2+3x0.5 mm2 (encoder) ’/mmmmz (encoder) -
3x0.5 mm?2---
@ 230/120 V a.c.
&
Fig. 3




4.1- Power supply line wiring

Inside the transformer compartment there is a terminal with a 2 A pro-
tection fuse, connect the phase in the corresponding pole to the fuse.

4.2- Wiring for flashing light, courtesy light and gate movement warning light

1123 |4

N Iy E—

Motor 1 Pedestrian

Motor 2
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” @
£ €
© el
= 2
©
'_
Fig. 4
5678910 11|12
[ S S [ —
- - + - - +
? .
L] 24 Vdc 15 W max
Electric lock
12V 15 VA ’
Accessories power supply output
24 Vdc 300mA max
—@— ]
24Vdc 65 mAmax 24 Vdc 65mA max Fig. 5

Courtesy light or gate movement warn-
second radio channel ing light

Terminal Description Function
number
1-2 Output f9r powering the electric motor 1 Output for controlling electric motor 1, 24 V dc rated power 50 W (1 opening, 2 closing)
(pedestrian)
3-4 Output for powering the electric motor 2 Output for controlling electric motor 2, 24 V dc rated power 50 W (3 opening, 4 closing)
59 Courtesy light or second radio channel Output 24 V dc maximum load 65 mA, can be programmed as a timed output (100 sec-
onds) or second radio channel output, see parameter 34 (5= GND, 2can/ 9= + 24 V dc).
6-7 Output for electrical lock control QOutput for electrical lock at 12 V ac maximum 15 VA
Gate movement warning output, flashes slowly when opening, on steady with gate open,
8-9 Gate movement warning output flashes quickly during closing and off with gate closed (8 = controlled GND, 9 = permanent
+ 24V dc, maximum load 65 mA)
9-10 Accessories power supply output Output 2i1 V dc maximum 300 mA for supplying the photocells and accessories (9 = + 24
V dc, 10= GND)
Output at 24Vdc maximum load 15W for flashing light (11 = flashing light GND, 12 = + 24
11-12 Output for flashing light V dc), if the automatic closing function is active, the flashing light is on steady during the
time of automatic closing.

4.3- Input connections:

The control unit is supplied with jumpered normally closed inputs (STOP, FOTO and STPA) remove the jumper from the input you are going to use.

4

Terminal number

Description

Input type

13-16

Control inputs common (permanent GND)

14

COME 3 .
-

APCH

APED[| =
o

COME ; .

STOP[| =
~
FOTO[| =
©

STF’AE t-D\ .

Sequential control input, for
controlling the complete travel of the gate

Normally open

15

Sequential control input, for
controlling the pedestrian travel of the gate

Normally open

17

Input for stopping the gate

Normally closed

7 18

Photocell input, active during
gate closing

Normally closed

19

. F
« =

Input for edges or internal photocell, active during
gate closing and opening

Normally closed

25



ELvaX

[\2 VIMAR group
Encoder connection
Led Led Encoder interface card
encM1|:| D encM2 ECE2
ENCM2
L (I
22(2324 25|26 (27
| m— —  — | S— —  —
Terminal number Description
22 Motor 1 encoder signal input
23 Motor 1 encoder supply negative
24 Motor 1 encoder supply positive
25 Motor 2 encoder signal input
26 Motor 2 encoder supply negative
27 Motor 2 encoder supply positive
4.4- Connecting control buttons and key switch
Normally open contacts (the red AP/CH or APED LEDS light up when the selector or buttons connected in parallel are operated):
EDS1
O
CN2 com com
13|14 (15|16 |17 |18 |19 N°|. IN.C.N.C. Y
| S— — | IS Ry S iy S— — |
O
pedestrian opening control (e .
opening control o
Fig. 6

4.5- Connecting photocells
Normally closed contact (when the photocells are not engaged the FOTO LED and the STPA LED must be on), if not used then jumper between COM.
and FOTO and STPA, you must observe the polarity of the power supply for the photocells:

ANEEEEEE EEEEEEm
5/6|7(8|9(10/ 11|12 |13 |14|15/16(17 |18 |19
i s s e e s o s e e i

Fig. 7
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4.6- Sensitive edge connection

Programmable input: (when the edge or photocell is not engaged, the STPA LED must be on) the operation of this input, set as a sensitive edge, has this
effect: during opening it immediately reverses the movement for 1.5 seconds and then stops the gate, while during closing it reverses the movement until fully
open. See parameter number 06 (edge with normally closed contact set parameter 06 to value 2, edge with balancing resistance 8.2 K ohms set parameter
06 to value 3), if not used make a bridge between COM. and STPA and leave parameter 06 on value 1.

Resistive sensitive edge connection Switch edge connection
CN2 CN2

EEEEEEN EEEEEEE

13|14 |15(16|17 |18 |19 13|14 (15|16/17|18 |19

Sy — —

S iy —y — |

Fig. 8

—mmmmm——a

________________________________

4.7- Connecting photocells with photo-test function active
If the photo-test function is activated (the control unit checks the operation of the photocells, see parameter 08), respect the following connection (each time
the motor starts the control unit cuts off power to the transmitter of the photocell to check their operation):

5/6|7|8|9|10(11|12 13|14/ 15/16|17 | 18|19

IS [ S S S U S SO—y o— | NS S [ S O Sy Sy — |

STPA as
internal photocell b

I
A A

COoM
FOTO=

Fig. 9
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4.8- Stop button connection
normally closed contact, opening the contact causes the gate to stop and suspends the automatic closing time (when the button is not engaged, the STOP

LED should be lit), if not used then jumper between COM and STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Normally closed button
Fig. 10

N.B. If the system has no photocells, sensitive edges or stop buttons (the FOTO, STPA and STOP inputs must be jumpered), do not activate the
photo-test function and select the switch edge.

4.9- Connecting the aerial
The 17 cm rod is supplied pre-wired, to increase the range connect the aerial ZL43, as shown in the figure:

Fig. 11
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5 - Description
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of the LEDs and buttons on the card

Abbreviation Description
AC Shows whether there is mains power (lit if there is mains voltage)
STPA Displays the status of the STPA input (number 19), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal COM
and STPA
AP/CH Displays the status of the AP/CH input (number 14), if not engaged the LED remains off
APED Displays the status of the aped input (number 15), if not engaged the LED remains off
Displays the status of the stop input (number 17), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal COM
STOP
and STOP
Displays the status of the photo input (number 18), if not engaged the LED remains lit, if not used then jumper between terminal COM
FOTO
and FOTO.
ENCM1 Displays the motor 1 encoder input, on steady when the motor is moving at cyclical speed, flashing during slowdown, off with the
motor stopped.
ENCM2 Displays the motor 2 encoder input, on steady when the motor is moving at cyclical speed, flashing during slowdown, off with the
motor stopped.
DISPLAY Displays the programming menu status
Buttons in the circuit
Abbreviation Description
AP/CH Controls opening and closing the gate
ESC Exit or go back to the lower level of the menu
F ¥]) Increases the displayed value by one unit or scrolling on the same menu level
W DOWN Decreases the displayed value by one unit or scrolling on the same menu level
oK Confirms the value or moves to the top level of the menu, when pressed once while the gate is moving it shows the absorption of the
electric motor M1 in Amps, when pressed 2 times while the gate is moving it shows the absorption of the electric motor M2 in Amps

Preliminary check:
After powering up the

control panel, the display shows the name of the control panel RS08, the firmware version Fxxx, 3 flashes with the words FLSH and

ENC (if there is an encoder) and then switches off. Check the LEDs for diagnosis of the inputs, LEDs STOP, FOTO, STPA must be on.
Should one of the safety inputs (FOTO, STOP, STPA) not be used, insert a jumper between COM and the input not used.
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6- Quick programming
6.1- Procedure for facilitated gate leaf travel programming:

0 ! 0 E? o I
@ P e @ e e
o OO

_

APICH
ofn/ | HHHEO

-

°°°°A°P/cu -°°AP/cH
o — o
=~ @] =

v
1- Press the UP button once, the display will show LRNE
2- Confirm with the OK button, the display will show APCH
3- Press the APCH button
4- The display reads CLS2, motor M2 closes until the mechanical stop
5- After closing M2, M1 starts to close and the display shows CLS1
6- After closing M1 the display shows LOC (operates the electric lock)
7- M1 starts to open at slow speed and continues until the mechanical stop, the display will show OPN1
8- M2 starts to open at slow speed and continues until the mechanical stop, the display will show OPN2
9- M2 starts to close at cycle speed and then slows down and continues until the mechanical stop, the display will show CLS2
10- M1 starts to close at cycle speed and then slows down and continues until the mechanical stop, the display will show CLS1
11- The control panel runs a full gate leaf opening and closing cycle to save the current thresholds, the display will show 4 dots
12- After closing, the display will show END, the procedure has been successfully completed.

The reduced procedure allows saving the travel, with distances for slowing down of 30% the total travel, while the gate leaf delays are fixed at 3 seconds for
opening and 6 seconds for closing.

6.2 Procedure for saving a remote control associated with button APCH:

2 3 5
[DD] IHHH LiCH IIII wiiny

= =
Lo e ® e o .
Ol O E =
- [8lx = [@] o .
v

8=
oKk Y Esc
v
1- Press the UP button 2 times, the display will show RAD
2- Press the OK button, the display will show 1CH (indicating that the remote control button will be saved as AP/CH of the control panel)
3- Press the OK button, 4 dots will appear on the display, indicating that the control panel is waiting for a remote control button to be tapped (timeout 10
seconds)
4- After pressing the remote control button the display will show a 4-digit number: the first digit indicates association (1 controls the AP/CH input 2 controls
the pedestrian entrance or the second channel output) the other 3 indicate the memory cell occupied by the remote control (the first remote control oc-
cupies cell 001, the second one cell 002), the maximum capacity is 200 remote controls To save other remote controls repeat the procedure.

a o
=
APICH ‘e P apicH

:

Esc oK

g
o

o
lo!

g

N.B.: The first saved remote control configures the control panel to accept only remote controls with a rolling code or only remote controls with a fixed 12-bit
code
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6.3 Example of the procedure for changing the automatic closing time:

1- Press the UP button 4 times, the display will show PAR (parameters)

2- Press OK, the display will show P01

3- Press the UP button once, the display will show P02 (automatic closing time)
4- Press the OK button, the display will show the automatic closing time

5- With the DOWN or UP button you can vary the automatic closing time

6- Press the OK button to confirm and save the modified value

7- Full description of the programming menu.

The programming menu is divided into 3 levels: first the main level, second the parameters level and third the values level.

Main menu:

ELvaX
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Display Message

Description

LRNE Learning travel with quick programming (see section 6)
RAD Remote control management

LRN Learning travel with custom programming

PAR Used to modify all the parameters of the control panel
DEF Used to go back to the default values

CNT Used to view the manoeuvres carried out

ERR Used to view a list of the last 9 errors or malfunctions
PASS Control panel protection level setting

After selecting the desired item from the main menu by pressing the UP or DOWN button, confirm by pressing OK.

7.1 LRNE: quick procedure for programming gate leaf travel

Requires mechamcal stops both when openmg and closing and during programmlng and during normal operatlon

D]]]

g

1- Press the UP button once, the display will show LRNE

2- Confirm with the OK button, the display will show APCH

3- Press the APCH button

4- The display reads CLS2, motor M2 closes until the mechanical stop
5- After closing M2, M1 starts to close and the display shows CLS1
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6- After closing M1 the display shows LOC (operates the electric lock)
7- M1 starts to open at slow speed and continues until the mechanical stop, the display will show OPN1
8- M2 starts to open at slow speed and continues until the mechanical stop, the display will show OPN2
9- M2 starts to close at cycle speed and then slows down and continues until the mechanical stop, the display will show CLS2
10- M1 starts to close at cycle speed and then slows down and continues until the mechanical stop, the display will show CLS1
11- The control panel runs a full gate leaf opening and closing cycle to save the current thresholds, the display will show 4 dots
12- After closing, the display will show END, the procedure has been successfully completed.

The reduced procedure allows saving the travel, with distances for slowing down of 30% the total travel, while the gate leaf delays are fixed at 3 seconds
for opening and 6 seconds for closing.

B.: If the direction of gate leaf movement is incorrect, press the ESC button, the control panel will exit programming and block gate movement. Modify
the electrical wiring harness of the gearmotors and repeat the procedure.

7.2 RAD: remote control management menu is divided into 4 parameters:

‘QGZM“;%‘ Jl;i%‘ uJu% % ‘ o@o”:"
Esc@uox/\ ssc\%ox’\ u » ssc@ox

Press the
UP button
1 time

.
°.° Il AFI(;H
Esc E KA
Press the
UP button
2 times

5 1117
U (][]

Q
EE

g g gEgT .
ESC II ok ESC Il oK ESC
Press the
UP button
3 times

Description of RAD menu parameters:

Display Description Display message after activating the remote control
Message
1CH Used to save the remote control button corresponding to the input AP/CH 1
Used to save the remote control button corresponding to the input PED or output | ..
2CH 2
2CAN
Pressing the button on the remote control lets you compare and see where the | .. ek
CTRL 1***or 2
memory cell has been saved.
After selecting the remote control from the list press OK and the
ERAS Used to delete a remote control in the memory list or all the remote controls in | display will show OOOO to confirm deletion. To delete all the re-
the memory. mote controls select ALL between 200 and 001 and press OK, the
display will show 0000
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N.B.: The first saved remote control configures the control panel to accept only remote controls with a rolling code or only remote controls with a fixed 12-bit
code

If you need to delete all the remote controls, enter the RAD menu, select ALL (between number 001 and 200), press and hold the OK button for 5 at least
seconds, and the display will show the 4 dots confirming the operation. N.B: With battery operation you cannot save the remote controls

It is advisable to fill in the final table indicating the number of the memory cell (it is displayed while saving the remote control) in the user name, this enables
deleting a remote control should it get lost.

7.3 LRN: Learning travel with custom programming lets you define the points for starting deceleration when both opening and closing, save the point of
greatest opening of motor 1 and motor 2 and the offset times:
Requires mechanical stops when closing and both during programming and during normal operation.

[EDD IIII ﬁlll Illl L5

_ R _
°.°
ﬁ ot peron
o = o
- \X3 ESC oK

v

) —
Lok

- Press the UP button 3 times, the display will show LRN

- Press the OK button to enter travel learning, the display will read APCH

- Press the APCH button

- M2 closes at slow speed until the mechanical stop and the display shows CLS2

- M1 closes at slow speed until the mechanical stop and the display shows CLS1

- Atfter closing M1 the display shows LOC (operates the electric lock)

- M1 opens at cycle speed and the display shows OPN1

- Press APCH to set the starting point of deceleration for motor M1, the gate continues at slow speed until the mechanical stop, you can set the maximum
opening point before the mechanical stop by pressing the APCH button to stop and save the point.

- M2 opens at cycle speed and the display shows OPN2

- Press APCH to set the starting point of deceleration for motor M2, the display shows SLO, the gate continues at slow speed until the mechanical stop, you
can set the maximum opening point before the mechanical stop by pressing the APCH button to stop and save the point.

- M2 closes at cycle speed and the display shows CLS2

- Press APCH to set the starting point of deceleration for motor M2, the display shows SLO, the gate continues at slow speed until the mechanical stop.

- M1 closes at cycle speed and the display shows CLS1

- Press APCH to set the starting point of deceleration for motor M1, the display shows SLO, the gate continues at slow speed until the mechanical stop.

- M1 opens and the display reads 0000, as soon as you decide that the offset time of the gate leaf is sufficient, press button APCH, M2 will start opening and
the display will read 0000, the control panel will save the offset time for opening.

- After opening, M2 will start closing and the display will read 0000, as soon as you decide that the offset time of the gate leaf is sufficient, press button APCH,
M1 will start closing and the display will read 0000, the control panel will save the offset time for closing.

- After closing, the display will show END to indicate the end of the procedure.

N.B.: If the direction of gate leaf movement is incorrect, press the ESC button, the control panel will exit programming and block gate movement. Modify the
electrical wiring harness of the gearmotors and repeat the procedure.
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7.4- PAR: Used to modify all the parameters of the control unit, press the UP button until PAR appears on the display, confirm with the OK button to display
the list of parameters, the display will show P01 (parameter number 1), the UP or DOWN button lets you scroll through the list of parameters (see parameter

table)
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Parameter table S
Parameter Default Modified
number Description Settable values value value
P01 Enables automatic closing ON/OFF ON
P02 Sets the automatic closing time 0-600 seconds 60 sec-
onds
P03 AP/CH input operation 1= when opening, AP/CH input not active 1
(condo)
2=AP/CH as sequential (open, stop, close, stop..)
3=AP/CH as sequential (open, open, close..)
P04 Pre-flash ON/OFF ON
P05 Closing after photocell disengagement ON/OFF OFF
P06 Type of safety device connected to the 1= photocell as protection on opening 1
STPA input (if engaged it stops the gate, until it is disengaged, and then it contin-
ues opening)
2= microswitch sensitive edge
3= resistive sensitive edge (balanced with resistance (8.2Kohm)
P07 AUX output operating mode ON = slow flash during opening, steady with gate open, fast flash ON
during closing
OFF = on steady while moving and with gate open, and off when the
gate is closed
P08 Enables photocell control OFF= Control disabled, 1= Control on PHOTO input OFF
2= Control on STPA input, 3= Control on STPA and PHOTO inputs
P09 Slowdown distance when closing M1 From 0 to 100% of travel 30%
P10 Slowdown distance when closing M2 From 0 to 100% of travel 30%
P11 Slowdown distance when opening M1 From 0 to 100% of travel 70%
P12 Slowdown distance when opening M2 From 0 to 100% of travel 70%
P13 Opening speed M1 From 50 to 100% 100%
P14 Opening speed M2 From 50 to 100% 100%
P15 Closing speed M1 From 50 to 100% 100%
P16 Closing speed M2 From 50 to 100% 100%
P17 Opening deceleration speed M1 (15 - 75 with encoder), (35 - 70 without encoder) 50%
P18 Opening deceleration speed M2 (15 - 75 with encoder), (35 - 70 without encoder) 50%
P19 Closing deceleration speed M1 (15 - 75 with encoder), (35 - 70 without encoder) 50%
P20 Closing deceleration speed M2 (15 - 75 with encoder), (35 - 70 without encoder) 50%
P21 Motor M1 force From 1 minimum to 10 maximum 5
P22 Motor M2 force From 1 minimum to 10 maximum 5
P23 Acceleration on starting M1 1-5 ( 1=maximum acceleration 5= minimum acceleration) 3
P24 Acceleration on starting M2 1-5 ( 1=maximum acceleration 5= minimum acceleration) 3
P25 Deceleration on slowing down M1 1-8 ( 8= maximum deceleration 1= minimum deceleration) 6
P26 Deceleration on slowing down M2 1-8 ( 8= maximum deceleration 1= minimum deceleration) 6
P27 -
P28 -
34 EN)
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Parameter number | Description Settable values Default value Modified value
P29 Offset for opening From 0 to 60 seconds 3 seconds
P30 Offset for closing From 0 to 60 seconds 6 seconds
P31 Motors present 1 motor or 2 motors 2
Hammering and electric hook recon-
P32 nection ON/OFF OFF
P33 Electric lock activation time From 0 to 10 seconds 3
P34 Selects the operation of the second 2CH= activates the 2CH output PED
button on the remote control PED= controls pedestrian opening
P35 Channel 2 output activation time From 1 to 60 seconds 1
P36 Pedestrian opening distance From 0 to 100% of total travel 100%
P37 Flashing light active also when run- ON/OFF OFF
ning only on battery
P38 Operation with battery 0: functionality does not change 0
1: after an apch command the gate opens and remains
open
2: the gate opens and remains open
P39 Manned 0: function disabled 0
1: function active if the safety devices are open (PHOTO
and STPA) controlled by APCH for opening and by Aped
for closing
2: function active with apch and ped inputs, maintains
automatic operation if controlled remotely, controlled by
APCH for opening and by Aped for closing
P40 Force on mechanical stops Detection of the mechanical stop: 1
from 0 (fast) to 5 (maximum delay)
P41 Separate buttons 0= AP/CH controls complete opening and closing of the 0
gate,
PED controls partial opening and closing of the gate
1= input AP/CH controls opening only and input PED con-
trols closing only
2= input AP/CH and the button of the remote control saved
as CH1 controls opening only and the
PED input and the button of the remote control saved as
CH2
controls closing only
P42 Operation with solar panel ON/OFF OFF
P43 Type of gearmotors 1=EI20 underground at 12v to 2m 4
4=EAZ25 linear gearmotor 12V to 2.5m
5=EA5Q linear gearmotor 12V to 3.5m

SINGLE LEAF: If you are using the control panel to govern a single leaf, connect the motor to output M1 and proceed with the calibration of the travel, the
control panel is configured automatically for single-leaf operation, after calibration parameters 10-12-14-16-18 -20-22-24-26-29-30 will no longer be active.

OPERATION WITH NO ENCODER: If no encoder is connected you need to remove the encoder interface card before powering up the control panel, param-
eters 13-14-15-16-25-26 will no longer be active

N.B.: After calibrating the travel, if parameters 13-14-15-16-17-18-19-20 and 43 are changed after confirming with the OK key the display reads APCH, you
must give the command by pressing the APCH button, the gate will perform a complete opening and closing cycle (with this operation, the control unit saves

the new current thresholds with the modified speeds)

7.5 DEF: used to set the control panel on the default parameters except for parameters 9-10-11-12-29-30-31-36-40, press and release the OK button, the

display shows 4 dots to confirm the operation.
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To set all the parameters to default: power up the control panel by holding down the ESC key for at least 10 seconds.

7.6 CNT: used to view the number of openings followed by the gearmotor, the first counter A displays the number of absolute operations, the second counter
P displays the operations performed after a reset controlled by the installer. This is shown in the following example:
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Pressing the UP button 6 times displays CNT (counter)

Press the OK button, the display shows the letter A (absolute counter cannot be reset) the number that follows should be multiplied by 10000
Press the DOWN button, the display shows the number to be added to get the total openings performed by the motor: absolute number =
(000*10000)+(7000)= 7000

Press the DOWN button, the display shows the letter P (partial counter can be reset) the number that follows should be multiplied by 10000
Press the DOWN button, the display shows the number to be added to get the openings after resetting the partial counter: partial

number = (000*10000)+(1000)= 1000, this means that it was reset on 6000 openings. To reset the partial counter, press

and hold down the OK button for at least 5 seconds.

7.7- ERR: Shows the last 9 faults or errors: when the gate is not moving, you can view the last fault during operation.
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Pressing the UP button 7 times displays Err (list of faults or errors)

Press the OK button, the display shows the letter 1.F Xx, the first digit indicates the progressive error log number, ranging from 1 to 9, the highest value indi-
cates the most recent error, xx indicates the type of error, see the errors table:

To clear the error list: enter the ERR menu and hold down the OK button for at least 5 seconds.

Display message Description

no No alarm saved in the location

FO1 Detected a problem on the output powering the motor M1

F02 Detected a problem on the output powering the motor M2

FO3 Detected an obstacle during the opening movement of motor M1
FO4 Detected an obstacle during the opening movement of motor M2
F05 Detected an obstacle during the closing movement of motor M1
FO6 Detected an obstacle during the closing movement of motor M2
FO7 Not used

FO8 Not used

F09 Not used

F10 External memory damaged

F11 Exceeded the maximum time during the calibration phase

F12 Fuse damaged or blown

F13 Occurs when the time out is exceeded during the travel

F14 Error when reading encoder M1

F15 Error when reading encoder M2

F16 Detected too high current absorption on the motor M1 power output
F17 Detected too high current absorption on the motor M2 power output

7.8 - PASS: you can enable a password with 3 levels, with level 1 password is required to enter the menu PAR, DEF, and LRNE LRN, with level 2 password
is required to enter the menu RAD, with level 3 password is required to enter all the menu items (LRNE, LRN, DEF, RAD, CNT, PAR ERR).

NB: In case you lost your password you need to call the service center

Example of entering the password 4-3-2-1 on the second level:

[T AAss - LLLd
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E"°x4

B'°x3
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T T

D“a

EGx3

If you enter the password to level 1-2 or 3 when you select the menu item will be prompted for the password-protected, enter the password and
confirm with OK, if you exit the menu will be prompted for the password.
If the password is incorrect in the display shows NO.
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8-Summary flowchart:
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9 - Installing batteries

Insert the battery charging circuit in the connector CN7 and connect the batteries. With battery operation only, the motor speed is 15% lower than the speed
with mains power. When operating on batteries only, the AC LED is off, the 2CAN output and AUX output for the flashing light are not active and the accessories
are powered only while the gate is moving.

N.B.: With battery operation and with no mains voltage, the leafs move one at a time both when opening and when closing without slowing down.

N.B: With battery operation you cannot save the remote controls, program gate travel (LRNE, LRN menu).

10 - Troubleshooting

Problem Cause Solution

The automatic gate system does not work No mains supply Check the power line switch
Blown fuses Replace the fuses with others of the same value
Control and safety inputs not working Check the diagnosis LEDs (STOP, STPA and

PHOTO must be on)

You cannot save the remote controls Safety devices open Check the diagnosis LEDs (STOP, STPA and
PHOTO must be on)

Batteries of the remote control discharged Replace the batteries
Remote control not compatible with the first one The first saved remote control configures the con-

saved trol panel to save only rolling-code remote controls
or only dip-switch remote controls.

Reached memory saturation Delete at least one remote control or add an ex-
ternal receiver (maximum capacity 200 remote
controls)

As soon as the gate starts it stops and reverses | Motor torque not sufficient Increase the motor force with parameter number
21 and 22
During slowdown, the gate stops Slowdown speed too low Increase the value of parameter 17-18-19 and 20
and reverses
Movement of one of the 2 motors is reversed Wrong wiring Check the motor wiring (1= opens M1/2= closes
M1/3= opens M2/ 4= closes M2)
During calibration the motor M1 starts and stops | Encoder 1 wiring reversed with encoder 2 Check the encoder wiring
after 1 second
With the electrical lock the motor 1 is not able to | Electrical lock does not reset Set parameter 32 ON (electric lock connection dis-
start opening or does not close completely connection function)
11 - Mechanical installation 195

For correct installation secure the box in a safe place where it is
protected from the weather. To secure the box in the wall you have
to remove the 4 plastic screws and open the cover.

Overall dimensions of control unit:
100

295
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12-Programmable parameters:
Table summarizing the parameters changed during installation
Parameter number Value
EN) 4



User name remote control association:
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Memory no.

User

Memory no.

User

Memory no.

User

42



ELvaX

[.4| VIMAR group

EC DECLARATION OF CONFORMITY
(Declaration of incorporation of partly completed machinery Annex IIB Directive 2006/42/EC)

No.:ZDT00434.00
The undersigned, representing the following manufacturer
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

herewith declares that the products
CONTROL BOARD - RS SERIES
Articles RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

are in conformity with the provisions of the following EU Directive(s) (including all applicable amendments) and that all of the
following standards and/or specifications have been applied

EMC Directive 2004/108/EC: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
R&TTE Directive 1999/5/EC: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Machinery Directive 2006/42/EC EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

He also declares that the product must not be commissioned until the end machine, in which it is to be incorporated, has been
declared in conformity, when applicable, with the provisions of Directive 2006/42/EC.

He declares that the relevant technical documentation has been constituted by Elvox SpA, drawn up in accordance with Annex
VIIB of Directive 2006/42/EC and that the following essential requirements have been fulfilled: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.1.6,
1.21,1.22,1.26,1.31,13.2,13.3,1.34,1.3.7,1.3.8,1.3.9,141,14.2,1.5.1,1.5.2,1.54,1.5.5,1.5.6,1.5.7, 1.5.8, 1.5.9,
1.6.1.,16.2,1.71,1.7.2,1.7.3,1.7 4.

He undertakes, in response to an adequately justified request from the national authorities, to present all the necessary sup-
porting documentation concerning the product.

Campodarsego, 29/04/2013

The Chief Executive Officer

Note: The contents of this declaration match what was declared in the latest revision of the official declaration that was available before this manual
was printed. This text has been adapted for editorial purposes. A copy of the original declaration can be requested from Elvox SpA
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RECOMMANDATIONS POUR L'INSTALLATEUR

- Lire attentivement les recommandations fournies dans ce document car elles contiennent des indications importantes pour la sécurité de l'installation, son
utilisation et sa maintenance.

- Apres avoir 6té I'emballage, s'assurer que l'appareil est intact. Ne pas laisser les composants de I'emballage a la portée des enfants pour qui ils peuvent consti-
tuer un danger. L'installation doit étre conforme aux normes en vigueur (CEl).

- L'appareil est destiné exclusivement a I'usage pour lequel il a été congu. Toute autre utilisation doit étre considérée comme impropre et dangereuse. Le
fabricant n'est pas responsable des dommages causés par une utilisation impropre ou inadéquate.

- Avant toute opération de nettoyage ou de maintenance, couper la tension du secteur en éteignant l'interrupteur de l'installation.

- En cas de panne ou de dysfonctionnement de I'appareil, couper I'alimentation par I'interrupteur et ne pas tenter d'effectuer la réparation. Pour toute répa-
ration, s'adresser exclusivement a un centre d'assistance technique agréé par le fabricant. Le non respect de ces recommandations peut compromettre la
sécurité de l'appareil.

- Les appareils de l'installation sont destinés exclusivement a 'usage pour lequel ils ont été congus.

- S'assurer que ce document est toujours présent dans la documentation de l'installation.

Le symbole de la corbeille barrée figurant sur I'appareil indique que le produit, a la fin de sa durée de vie utile, doit étre remis a un centre de tri sélectif
pour appareils électriques et électroniques ou bien au revendeur lors de I'achat d'un nouvel appareil équivalent, car il doit étre traité séparément des
EEEE déchets ménagers.

ﬁDirective 2002/96/CE (DEEE).

Il releve de la responsabilité de I'utilisateur de remettre I'appareil en fin de vie utile aux structures de collecte habilitées. Le tri sélectif, le recyclage, le traitement
et I'élimination écologique de I'appareil contribuent a éviter les effets nocifs sur I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le
composent. Pour toute information sur les systémes de collecte existant, s'adresser au service local d'élimination des déchets ou au magasin ou I'appareil
a été acheté.

Risques liés aux substances considérées dangereuses (DEEE).
Selon la nouvelle directive DEEE, les substances couramment utilisées dans les appareils électriques et électroniques sont considérées des substances

dangereuses pour les personnes et I'environnement. Le tri sélectif, le recyclage, le traitement et I'élimination écologique de I'appareil contribuent a éviter les
effets nocifs sur I'environnement et la santé et favorisent la réutilisation des matériaux qui le composent.

q3

Ce produit est conforme a la directive européenne 2004/108/CE et suivantes.
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1- CARACTERISTIQUES
Centrale de commande pour portails battants 24 Vcc, puissance nominale 50 W + 50 W, pour interface codeur (détection des obstacles et controle de la
vitesse), récepteur intégré. La centrale permet :

- de personnaliser I'espace et la vitesse de ralentissement en ouverture et en fermeture

- elle est équipée d'un systeme de reconnaissance des obstacles

- led pour le diagnostic des entrées

- mémoire des données enregistrées extractible

- récepteur intégré ayant une capacité de 200 radiocommandes a code fixe ou tournant

- contréle du courant pour la protection du moteur électrique.

- historique des 9 derniéres avaries ou erreurs.

2 - Description de la centrale

Ligne
d'alimentation
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Légende

1-  Fusible primaire transformateur (2 amperes retardé)

2- Transformateur 230 Vca - 22 Vca

3- Fusible de protection du moteur 15 A

4- Fusible de protection des accessoires 3,15 A

5- LED d'alimentation du réseau

6- Moniteur d'affichage des menus

7- Bouton de commande AP/CH

8- Boutons de défilement des menus

9- Mémoire externe

10- Module radio

11- LED de diagnostic des entrées

12- Borne de connexion antenne

13- Microprocesseur

14- Interface codeur

15- Borne extractible pour la connexion des entrées de commande et de sécurité

16- Borne extractible pour la connexion de la sortie serrure électrique, alimentation des accessoires, clignotant, sortie du second canal radio et sortie du
voyant portail ouvert

17- Borne extractible pour la connexion de la sortie moteur
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3- EVALUATION DES RISQUES

Avant de commencer l'installation de I'automatisme, évaluer les points de danger potentiels liés au mouvement du portail (la figure montre quelques-uns
des points de danger du portail a battants).

Fig. 2

Avant de commencer l'installation, vérifier la présence des arréts mécaniques, leur état et le systéme de soutien du portail.

4- CABLAGES ELECTRIQUES

Préparation de I'installation

Lh 0 L

Lo o o

2x0,5mm? .-

ol

— ®

---2x2,5mm?+ 3 x 0,5 mm?(codeur)

@ 230/120 Vca

Z

Légende

A - Actionneur linéaire

B - Centrale de commande

C - Clignotant

D - Radiocommande 2 canaux

E - Paire de cellules
photoélectriques

F - Sélecteur

G - Electroserrure

Fig. 3
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4.1- Cablage de la ligne d'alimentation neutre

Le compartiment du transformateur abrite une borne avec fusible de (%) (%) ;
protection 2 A ; brancher la phase au péle qui correspond au fusible. z ‘g

(0]
2 @ %) S
4 2
S
o[ o :

phase Fig. 4
4.2 - Cablage clignotant, éclairage de courtoisie et voyant de signalisation du mouvement du portail
12|34 56|78 910 11|12
[y — T T o o —
- - + - - +
? '
u 24 Vcc, 156 W max
Moteur 1 Piétons Electroserrure
12V, 15 VA Sortie d'alimentation des
accessoires 24 Vcc, 300 mA max
Moteur 2 @ ]
24 Vce, 65 mA max 24 Vcc, 65 mA max Fig. 5

Eclairage de courtoisie
Second canal radio

Voyant de signalisation du
mouvement du portail

Numéro Description Fonction
borne
1-2 Sortie d'alimentation du moteur électrique 1 Sortie de commande du moteur électrique 1, 24 Vcc, puissance nominale 50 W (1 ouver-
(piétons) ture, 2 fermeture)
3-4 Sortie d'alimentation du moteur électrique 2 Sortie de commande du moteur électrique 2, 24 Vcc, puissance nominale 50 W (3 ouver-
ture, 4 fermeture)
5-9 Eclairage de courtoisie ou second canal radio Sortie 24 Vcc, charge maximale 65 mA ; peut étre programmée comme sortie temporisée
(100 secondes) ou sortie second canal radio, voir parametre 34 (5 = GND, 2can/9 = + 24
Vcce).
6-7 Sortie commande électroserrure Sortie électroserrure 12 Vca, maximum 15 VA
Sortie de signalisation du mouvement du portail ; clignote lentement pendant I'ouverture,
8-9 Sortie de signalisation du mouvement du portail allumée fixe quand le portail est ouvert, clignote rapidement pendant la fermeture, éteinte
9 P quand le portail est fermé (8 = GND commandée, 9 = + 24 VVcc permanente, charge maxi-
male 65 mA)
9-10 Sortie d'alimentation des accessoires Sortie 24_f Vcc, rPaX|mum 300 TA' pour alimentation des cellules photoélectriques et des
accessoires (9 =+ 24 Vcc, 10 = GND)
Sortie 24 Vcc, charge maximale 15 W, pour clignotant (11 = GND clignotant, 12 = + 24
11-12 Sortie pour clignotant Vcc) ; si la fonction de fermeture automatique est active, le clignotant reste allumé et fixe
pendant le temps de la fermeture automatique.

4.3- Connexion des entrées

La centrale est livrée avec les entrées normalement fermées et shuntées (STOP, FOTO et STPA) ; supprimer le pont de I'entrée que I'on souhaite utiliser.

Numéro borne Description Type d'entrée
. . . . . . . 13-16 Commun entrées de commande (GND permanente) _
13 1415|1617 18 |19 14 Entrée de commande séquentielle pour la Normalement ouverte
ST I ol S al o < commande de la course compléte du portail
(@) O w (@) [e] = o
ol £
°l % & © v £ @ Entrée de commande séquentielle pour la
15 o . Normalement ouverte
commande de la course piétons du portail
17 Entrée pour arrét du portail Normalement fermée

7 18

Entrée cellule photoélectrique, active pendant la
fermeture du portail

Normalement fermée

.« F
«

o—0 19

Entrée bords et cellule photoélectrique interne active pendant la
fermeture et I'ouverture du portail

Normalement fermée
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Connexion codeur

Led Led
encM1|:| D encM2 ECE2
ENCM2
] N
22|23|24 25|26(|27

Carte interface codeur

Numéro borne Description

22 Entrée signal codeur moteur 1

23 Négatif alimentation codeur moteur 1
24 Positif alimentation codeur moteur 1
25 Entrée signal codeur moteur 2

26 Négatif alimentation codeur moteur 2
27 Positif alimentation codeur moteur 2

4.4- Connexion des boutons de commande et du sélecteur a clé
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Contacts normalement ouverts (les leds rouges AP/CH ou APED s'allument quand le sélecteur ou les boutons reliés en paralléle sont actionnés) :

commande ouverture piétons (e

commande ouverture (©,

CN2

17 |18

19

 E— O —

1314 |15 |16

| NS S gy S — |

N.O.

4.5- Connexion des cellules photoélectriques
Contact normalement fermé (si les cellules photoélectriques ne sont pas actives, la LED FOTO et la LED STPA doivent étre allumées) ; s'il n'est pas

utilisé, faire un shunt entre COM., FOTO et STPA ; respecter la polarité pour I'alimentation des cellules photoélectriques :

IGH |
- A
(~H

10 /11 /12] |13 |14|15|/16|17|18

19

By Sy — Sy Sy S S [ S [ S S|

Fig. 6
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4.6- Connexion bord sensible

Entrée programmable : (si le bord ou la cellule photoélectrique ne sont pas actifs, la led STPA doit étre allumée) ; le déclenchement de cette entrée réglée
comme bord sensible a I'effet suivant : pendant I'ouverture, elle inverse immédiatement le mouvement pendant 1,5 secondes puis arréte le portail ; pendant la
fermeture, elle inverse le mouvement jusqu'a I'ouverture compléte. Voir le paramétre numeéro 06 (bord avec contact normalement fermé amener le paramétre
06 a 2, bord avec résistance d'équilibrage de 8,2K ohms amener le paramétre 06 a 3), s'il n'est pas utilisé, faire un shunt entre COM. et STPA et laisser le
parameétre 06 a 1.

Connexion bord sensible résistif Connexion bord a switch
CN2 CN2
EREERERR ERREEEER
13|14 (15/16|17 |18 |19 13|/14|15/16/17(18 |19

S iy —y — | Sy — —

Fig. 8

________________________________

4.7- Connexion des cellules photoélectriques avec fonction phototest active
Si la fonction phototest est active (la centrale vérifie le fonctionnement des cellules photoélectriques, voir paramétre 08) ; respecter les liaisons suivantes (a
chaque démarrage du moteur, la centrale coupe l'alimentation du transmetteur de la cellule photoélectrique pour vérifier son fonctionnement) :

5/6|7|8|9|1011|12 13|14/ 15/16|17 | 18|19

S S S O O [y O [ Oy w— SN S S S S Sy —|

STPA comme
cellule photoélectrique
interne

+

COM
STPA

A A A A

I
A A

COM
FOTOw

Fig. 9
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4.8- Connexion du bouton d'arrét :
contact normalement fermé, I'ouverture du contact entraine I'arrét du portail et la suspension du temps de fermeture automatique (si le bouton n'est pas actif,

la LED STOP doit étre allumée) ; s'il n'est pas utilisé, faire un shunt entre COM et STOP.

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Bouton normalement
fermé
Fig. 10

N.B. : si l'installation ne comporte pas de cellule photoélectrique, de bord sensible ou de bouton d'arrét (les entrées FOTO, STPA et STOP doivent
étre shuntées), ne pas activer la fonction phototest et sélectionner le bord a switch.

4.9 -Connexion de I'antenne
Un fil rigide cablé de 17 cm est livré en série ; pour augmenter sa portée, brancher I'antenne art. ZL43 comme le montre la figure :

Fig. 11
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5 - Description des leds et des boutons enregistrés sur la carte

Sigle Description
AC Affiche I'alimentation du réseau (allumée si la tension du réseau est présente)
STPA Affiche I'état de I'entrée STPA (numéro 19) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
les bornes COM et STPA
AP/CH Affiche I'état de I'entrée APCH (numéro 14) ; si elle n'est pas active, la led reste éteinte
APED Affiche I'état de I'entrée APED (numéro 15) ; si elle n'est pas active, la led reste éteinte
Affiche I'état de I'entrée STOP (numéro 17) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
STOP
les bornes COM et STOP
Affiche I'état de I'entrée FOTO (numéro 18) ; si elle n'est pas active, la led reste allumée ; si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre
FOTO
les bornes COM et FOTO
ENCMA Affiche I'entrée codeur moteur 1 ; allumée fixe pendant le mouvement du moteur a la vitesse du cycle, clignotante pendant le ralen-
tissement, éteinte avec le moteur arrété
ENCM2 Affiche I'entrée codeur moteur 2 ; allumée fixe pendant le mouvement du moteur a la vitesse du cycle, clignotante pendant le ralen-
tissement, éteinte avec le moteur arrété
AFFICHEUR Affiche I'état du menu de programmation

Boutons du circuit

Sigle Description
AP/CH Déclenche I'ouverture et la fermeture du portail
ESC Sortie ou retour au niveau inférieur du menu
A yp Augmente d'une unité la valeur affichée ou fait défiler le menu sur le méme niveau
W DOWN Diminue d'une unité la valeur affichée ou fait défiler le menu sur le méme niveau
Confirme la valeur ou avance au niveau supérieur du menu, en appuyant sur la touche lorsque le portail se déplace, affiche la
OK consommation du moteur électrique M1 en Ampéres, en appuyant 2 fois sur le bouton lorsque le portail se déplace, affiche la

consommation du moteur M2 en Ampeéres

Controle préliminaire :

Apres avoir branché la centrale, I'afficheur visualise le nom de la centrale RS08, la version du firmware Fxxx et les messages FLSH et ENC clignotent 3 fois
(si le codeur est présent) puis s'éteint. Vérifier les leds de diagnostic des entrées, les leds STOP, FOTO et STPA doivent étre allumées.

Si I'une des entrées de sécurité (FOTO, STOP, STPA) n'est pas utilisée, faire un shunt entre COM et I'entrée inutilisée.
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6 - Programmation rapide
6.1- Procédure de programmation facilitée de la course des battants :

2 3 4
D]]j LirnE HPLH LLse

- g - - g
= 0 = e o
AP/CH Bsd E P 0 = [@] Aol o AP/CH
o 9 N o o — — J /’— ool — — o o S o o — — o o
ESC - o ESC o.o oK Y ESC O.o oK ESC o.o oK
v =~ v v

9
IIII ofn/ | ond LL5¢
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o o
¥ [@ Ap/cH
_
() oK
v

LL5

A A A 0 e o A
e o.o @ o 7 ‘e @ Ao = @] @ o = @] NS e ‘e o »or
=~ (@] o = @] o =~ @ o = @] o = (@] o
v v v v v
1" 12
Flnld
ololoo |Eln
S o A
9. ‘@ ‘e @, APICH
Esc ‘e, oK Esc ‘e, oK
A4 v
1- Appuyer une fois sur la touche UP, I'afficheur visualise LRNE
2- Confirmer en appuyant sur OK, I'afficheur visualise APCH
3- Appuyer sur la touche APCH
4- I'afficheur visualise CLS2, le moteur M2 procéde a la fermeture jusqu'a la butée mécanique
5- Lorsque M2 a terminé son action de fermeture, M1 commence la sienne et I'afficheur visualise CLS1
6- Lorsque M1 a terminé son action de fermeture, I'afficheur visualise LOC (actionnement de I'électroserrure)
7- M1 commence I'action d'ouverture ralentie jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise OPN1
8- M2 commence I'action d'ouverture ralentie jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise OPN2
9- M2 commence I'action de fermeture a vitesse programmée puis ralentit jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise CLS2
10- M1 commence I'action de fermeture a vitesse programmée puis ralentit jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise CLS1
11- La centrale procéde a une ouverture et a une fermeture compléte des battants pour mémoriser les seuils de courant, I'afficheur visualise 4 points
12- Une fois la fermeture complétée, I'afficheur visualise END, la procédure s'est achevée avec succeés.

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale tandis que le retard du vantail est fixé a

3 secondes en ouverture et 6 secondes en fermeture.

6.2 Procédure pour enregistrer une radiocommande associée a la touche APCH :

1 2 3 4
[DD] _rlAd LILH ooloo
o ° o . @ =

W - g [ 9]
; < AP/CH 0¥ P\ AP/CH Bt P\ AP/GH ¥ AP/GH
= el = el e — @
\x2 o] o o] o = [@] o
v ~ 4 ~ v

1- Appuyer 2 fois sur la touche UP, I'afficheur visualise RAD

3

g

5
1001
HLLH 1
=

Bt AP/CH
] ] oo
D.O oK

v

2- Appuyer sur OK, l'afficheur visualise 1CH (indique que la touche de la radiocommande sera enregistrée comme AP/CH de la centrale)
3- Appuyer sur OK, l'afficheur visualise 4 points pour indiquer que la centrale est en attente que I'on appuie sur une touche de la radiocommande (temps

maxi 10 secondes)

4- Apres avoir appuyé sur la touche de la radiocommande, I'afficheur visualise un numéro de 4 chiffres : le premier chiffre indique I'association (1 commande
I'entrée AP/CH, 2 commande I'entrée piétons ou la sortie du second canal), les 3 autres indiquent la cellule de mémoire occupée par la radiocommande
(la premiere radiocommande mémorisée occupe la cellule 001, la deuxiéme, la cellule 002), la capacité maximale étant de 200 radiocommandes. Pour

mémoriser d'autres radiocommandes, répéter la procédure.

N.B. : la premiéere radiocommande enregistrée configure la centrale pour qu'elle accepte uniquement les radiocommandes avec code tournant ou fixe 12 bits.
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6.3 Exemple de la procédure permettant de modifier le temps de fermeture automatique :

L]

o

g

P

P

o
o

Pae

= ° =S ° = ° =3 o
°.° /a APICH P X E AP/CH ‘e /a AP/CH ‘e .0, E AP.I(l)H
= [@]\x =~ [@ o =~ [ =~ [@ o
v v v v X
l7l 11
Ll
. o
R [J
.
oo ¢ -
ESC :.: ok
- X
1- Appuyer 4 fois sur la touche UP, I'afficheur visualise PAR (paramétres)
2- Appuyer sur OK, l'afficheur visualise P01
3- Appuyer une fois sur la touche UP, I'afficheur visualise P02 (temps de fermeture automatique)
4- Appuyer sur la touche OK, I'afficheur visualise le temps de fermeture automatique
5- Utiliser la touche DOWN ou UP pour modifier le temps de fermeture automatique
6- Appuyer sur la touche OK pour confirmer et mémoriser la valeur modifiée

7- Description compléte du menu de programmation.
Le menu de programmation comporte 3 niveaux : premier niveau principal, deuxiéme niveau paramétres et troisi€me niveau valeurs.

Menu principal :

ELvaX
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N 55
@] A;:L
o.o o.o
[
44
\§

Message Afficheur Description

LRNE Apprentissage de la course avec programmation rapide (voir paragraphe 6)

RAD Gestion des radiocommandes

LRN Apprentissage de la course avec la programmation personnalisée

PAR Permet de modifier tous les paramétres de la centrale

DEF Permet de retourner aux valeurs par défaut

CNT Permet d'afficher les manceuvres effectuées

ERR Permet d'afficher la liste des 9 derniéres erreurs ou anomalies de fonctionnement
PASS Configuration du niveau de protection de la centrale

Aprés avoir sélectionné une rubrique dans le menu principal a I'aide de la touche UP ou DOWN, confirmer en appuyant sur OK.

7.1 LRNE : procédure rapide pour la programmation de la course du portail a battants
Nécessite la présence d’arrétoirs mécaniques en phase d’ouverture et de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales.

2
LirlnlE

T

3
HPLH

4
fLse

°.° S N °.°
g 4 = 0| S PG A2 g / g AA g
Ol S o O g [ O g e
EsC \ EsC esc [@] o esc [@] ok
v v v
| IU 7 I~ q E7
Lol alPinlc L
- e -~ e - e - [e
P2 ‘@ #ercH Y X ‘@ rrrcH e KX R Y X AP/CH
esc (@] ok esc @] ok esc | @ ok esc @] ok
v v v v
11 12
E l
2 o 2 o
Y Q. AP/CH Y Q. AP/CH
esc @] oK sc [@ ok
v v
1- Appuyer une fois sur la touche UP, I'afficheur visualise LRNE
2- Confirmer en appuyant sur OK, I'afficheur visualise APCH
3- Appuyer sur la touche APCH
4- I'afficheur visualise CLS2, le moteur M2 procede a la fermeture jusqu'a la butée mécanique
5- Lorsque M2 a terminé son action de fermeture, M1 commence la sienne et I'afficheur visualise CLS1

5
- _
2 e
5| .0 5| A;IGDH
0 .

ESC () oK

g

( J P/t
5 5
e - [@] v
b b
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6- Lorsque M1 a terminé son action de fermeture, l'afficheur visualise LOC (actionnement de I'électroserrure)
7- M1 commence I'action d'ouverture ralentie jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise OPN1
8- M2 commence I'action d'ouverture ralentie jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise OPN2
9- M2 commence I'action de fermeture a vitesse programmeée puis ralentit jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise CLS2
10- M1 commence I'action de fermeture a vitesse programmeée puis ralentit jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise CLS1
11- La centrale procéde a une ouverture et a une fermeture complete des vantaux pour mémoriser les seuils de courant, I'afficheur visualise 4 points
12- Une fois la fermeture complétée, I'afficheur visualise END, la procédure s'est achevée avec succes.

La procédure rapide permet d'enregistrer la course avec des espaces de ralentissement de 30 % de la course totale tandis que le retard du vantail est fixé
a 3 secondes en ouverture et 6 secondes en fermeture.

N.B. : si le sens d'actionnement des battants résulte incorrect, appuyer sur ESC, la centrale quitte la programmation et bloque le mouvement ; modifier le
cablage électrique des motoréducteurs et répéter la procédure.

7.2 RAD : menu de gestion des radiocommandes comptant 4 paramétres :

11} HIH

g o—o /;
’i | o ]
Esc II ok S
Appuyer 1
fois UP
2007
o .
o & AQ. o @ g~
Esc oKy = [@] o
Appuyer 2
fois UP
=
‘E AP/CH
Appuyer 3
fois UP
o =
Esc \! oK
Description des paramétres du menu RAD :
Message . ) N . . . .
Afficheur Description Message Afficheur aprés avoir actionné la radiocommande
Permet d'enregistrer la touche de la radiocommande correspondant a I'en- | _ ..
1CH X 1
trée AP/CH
2 CH Permet d'enregistrer la touche de la radiocommande correspondant a I'en- o
trée PED ou a la sortie 2CAN
En appuyant sur la touche de la radiocommande, il est possible d'afficher la | ... ”_
CTRL " e 1*** ou 2
cellule dans laquelle elle a été enregistrée.
Aprés avoir sélectionné la radiocommande sur la liste, ap-
\ . . . . puyer sur OK, l'afficheur visualise OOOO pour confirmer
Permet d'effacer une radiocommande présente sur la liste de la mémoire ou | ;, . : .
ERAS toutes les radiocommandes enreqistrées I'effacement ; pour effacer toutes les radiocommandes, sélec-
9 ’ tionner ALL entre 200 et 001 puis appuyer sur OK, l'afficheur
visualise 0000
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N.B. : la premiére radiocommande enregistrée configure la centrale pour qu'elle accepte uniquement les radiocommandes avec code tournant ou fixe 12 bits.
S'il s'avere nécessaire d'effacer toutes les radiocommandes, entrer dans le menu RAD, sélectionner ALL (rubrique présente entre les numéros 001 et 200),
appuyer et garder le doigt au moins 5 secondes sur OK, l'afficheur visualise 4 points pour confirmer I'opération. N.B. : en cas de fonctionnement a batterie,
les radiocommandes ne peuvent pas étre enregistrées

Il est conseillé de remplir le tableau final en indiquant le numéro de la cellule d'enregistrement (affiché durant I'enregistrement de la radiocommande) avec le
nom de l'usager, ceci pour permettre d'éliminer une radiocommande en cas de perte.

7.3 LRN : Apprentissage de la course avec la programmation personnalisée, permet de définir les points ou le portail commence a ralentir, en ouverture et

en fermeture, et de mémoriser le point d'ouverture maximale du moteur 1 et du moteur 2 ainsi que les temps de décalage :
Nécessite la présence d’arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manoceuvres normales.

-~ ; -~

D]]]

- Appuyer 3 fois sur UP, I'afficheur visualise LRN

- Appuyer sur OK pour entrer en phase d'apprentissage de la course, I'afficheur visualise APCH

- Appuyer sur la touche APCH

- M2 ferme a basse vitesse jusqu'a la butée mécanique, I'afficheur visualise CLS2

- M1 ferme a basse vitesse jusqu'a la butée mécanique, l'afficheur visualise CLS1

- Lorsque M1 a terminé son action de fermeture, I'afficheur visualise LOC (actionnement de I'électroserrure)

- M1 ouvre a la vitesse programmée, I'afficheur visualise OPN1

- Appuyer sur APCH pour définir le point sur lequel le moteur M1 commence a ralentir, le portail est actionné au ralenti jusqu'a la butée mécanique ; possi-
bilité de définir le point d'ouverture maximum avant I'arrét mécanique en appuyant sur APCH pour arréter et enregistrer le point.

- M2 ouvre a la vitesse programmée, I'afficheur visualise OPN2

- Appuyer sur APCH pour définir le point sur lequel le moteur M2 commence a ralentir, I'afficheur visualise SLO, le portail est actionné au ralenti jusqu'a la
butée mécanique ; possibilité de définir le point d'ouverture maximum avant I'arrét mécanique en appuyant sur APCH pour arréter et enregistrer le point.

- M2 ferme a la vitesse programmeée, |'afficheur visualise CLS2

- Appuyer sur APCH pour définir le point sur lequel le moteur M2 commence a ralentir, I'afficheur visualise SLO, le portail est actionné au ralenti jusqu'a la
butée mécanique.

- M1 ferme a la vitesse programmée, |'afficheur visualise CLS1

- Appuyer sur APCH pour définir le point sur lequel le moteur M1 commence a ralentir, I'afficheur visualise SLO, le portail est actionné au ralenti jusqu'a la
butée mécanique.

- M1 ouvre, I'afficheur visualise 0000 ; choisir le temps de décalage du vantail puis appuyer sur APCH pour que M2 commence a ouvrir, |'afficheur visualise
0000, la centrale mémorise le temps de décalage a l'ouverture.

- Lorsque le portail est ouvert, M2 commence a fermer, I'afficheur visualise 0000 ; choisir le temps de décalage du vantail puis appuyer sur APCH pour que
M1 commence a fermer, I'afficheur visualise 0000, la centrale mémorise le temps de décalage a la fermeture.

- Lorsque le portail est fermé, I'afficheur visualise END pour indiquer que la procédure est terminée.

N.B.: si le sens d'actionnement des battants résulte incorrect, appuyer sur ESC, la centrale quitte la programmation et bloque le mouvement ; modifier le
cablage électrique des motoréducteurs et répéter la procédure.
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7.4- PAR : Permet de modifier tous les paramétres de la centrale, appuyer sur UP jusqu'a ce que l'afficheur visualise PAR, confirmer en appuyant sur OK
pour afficher la liste des paramétres, I'afficheur visualise P01 (paramétre numéro 1), la touche UP ou DOWN permet de parcourir la liste des parameétres

(voir tableau des parameétres)

LI PAr

N 5 )
5 €l . -
<= aprcH N AP/CH
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Tableau des paramétres ~
Numéro Valeur Valeur
paramétre | Description Valeurs possibles d'usine modifiée
P01 Valide la refermeture automatique ON/OFF ON
P02 Définit le temps de refermeture automatique | 0-600 secondes 60 se-
condes
P03 Fonctionnement entrée AP/CH 1= durant l'ouverture, I'entrée AP/CH n'est pas validée 1
(copropriété)
2=AP/CH comme séquentielle (ouvre, stop, ferme, stop..)
3=AP/CH comme séquentielle (ouvre, ouvre, ferme..)
P04 Pré-clignotement ON/OFF ON
P05 Fermeture aprés le désengagement des cel- | ON/OFF OFF
lules photoélectriques
P06 Type de sécurité reliée a I'entrée STPA 1=cellule photoélectrique comme protection a 'ouverture 1
(engagée, elle arréte le portail jusqu'a ce qu'elle soit désengagée puis pro-
cede a l'ouverture)
2= bord sensible & microswitch
3= bord sensible résistif (équilibré avec résistance a (8,2Kohms)
PO7 Mode de fonctionnement sortie AUX ON= clignote lentement durant I'ouverture, s'allume lorsque le portail est | ON
ouvert, clignote rapidement durant la fermeture
OFF= reste allumée durant le mouvement et lorsque le portail est ouvert,
éteinte lorsque le portail est fermé
Valide le controle des cellules photoélec-
P08 triques OFF= Contréle non actif, 1= Contréle sur entrée FOTO OFF
2= Controle sur entrée STPA, 3= Contrdle sur entrées STPA et FOTO
P09 Espace de ralentissement en fermeture M1 De 0 a 100% de la course 30 %
P10 Espace de ralentissement en fermeture M2 De 0 a 100% de la course 30 %
P11 Espace de ralentissement en ouverture M1 De 0 a 100% de la course 70 %
P12 Espace de ralentissement en ouverture M2 De 0 a 100% de la course 70 %
P13 Vitesse d'ouverture M1 De 50 a 100 % 100 %
P14 Vitesse d'ouverture M2 De 50 a 100 % 100 %
P15 Vitesse de fermeture M1 De 50 a 100 % 100 %
P16 Vitesse de fermeture M2 De 50 a 100 % 100 %
P17 Vitesse de ralentissement ouverture M1 (15 - 75 avec codeur), (35 - 70 sans codeur) 50 %
P18 Vitesse de ralentissement ouverture M2 (15 - 75 avec codeur), (35 - 70 sans codeur) 50 %
P19 Vitesse de ralentissement fermeture M1 (15 - 75 avec codeur), (35 - 70 sans codeur) 50 %
P20 Vitesse de ralentissement fermeture M2 (15 - 75 avec codeur), (35 - 70 sans codeur) 50 %
P21 Puissance du moteur M1 De 1 (minimum) a 10 (maximum) 5
P22 Puissance du moteur M2 De 1 (minimum) a 10 (maximum) 5
P23 Accélération au départ M1 1-5 ( 1=accélération maximum 5= accélération minimum) 3
P24 Accélération au départ M2 1-5 ( 1=accélération maximum 5= accélération minimum) 3
P25 Décélération au ralentissement M1 1-8 ( 8=décélération maximum 1= décélération minimum) 6
P26 Décélération au ralentissement M2 1-8 ( 8=décélération maximum 1= décélération minimum) 6
P27 -
P28 -
s
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Numéro paramétre | Description Valeurs possibles Valeur d'usine Valeur modifiée
P29 Décalage a I'ouverture De 0 a 60 secondes 3 secondes
P30 Décalage en fermeture De 0 a 60 secondes 6 secondes
P31 Moteurs présents 1 moteur ou 2 moteurs 2
Coup de bélier et fermeture électroser-
P32 rure ON/OFF OFF
P33 Temps d'activation électroserrure De 0 a 10 secondes 3
P34 Sélectionne le fonctionnement de la 2CH= valide la sortie 2CH PED
deuxieme touche de la radiocommande | PED= commande l'ouverture piétons
P35 Temps d'activation sortie canal 2 De 1 a 60 secondes 1
P36 Espace ouverture piétons De 0 a 100% de la course totale 100 %
P37 Clignotant allumé, y compris en fonction- | ON/OFF OFF
nement sur batterie
P38 Fonctionnement sur batterie 0 : ne modifie pas le fonctionnement 0
1 : aprés une commande apch, le portail s'ouvre et reste ouvert
2 : le portail s'ouvre et reste ouvert
P39 Homme présent 0: fonction non validée 0
1: fonction validée si les dispositifs de sécurité sont ouverts
(FOTO et STPA), répond a APCH pour I'ouverture et a Aped
pour la fermeture
2: fonction validée avec les entrées apch et ped, conserve le
fonctionnement automatique si la commande provient de la
radiocommande, répond a APCH pour 'ouverture et a Aped
pour la fermeture
P40 Force sur les butées mécaniques Détection de I'arrét mécanique 1
de 0 (rapide) a 5 (retard maximum)
P41 Boutons séparés 0= AP/CH déclenche I'ouverture et la fermeture compléte du 0
portail,
PED déclenche l'ouverture et la fermeture partielle du portail
1=I'entrée AP/CH, commande d'ouverture seule et I'entrée
PED, commande de fermeture seule
2= I'entrée AP/CH et la touche de la radiocommande enregis-
trée comme CH1, commande d'ouverture seule et I'entrée
PED, et la touche de la radiocommande enregistrée comme
CH2
commande de fermeture seule
P42 Fonctionnement avec panneau solaire ON/OFF OFF
P43 Type motoréducteur 1=EI20 enterré a 12v jusqu'a 2 m 4
4=EA25 motoréducteur linéaire 12v jusqu'a 2,5 m
5=EA50 motoréducteur linéaire 12v jusqu'a 3,5 m

MONOVANTAIL : Si la centrale est utilisée pour commander un vantail simple, relier le moteur sur la sortie M1 et régler la course, la centrale se configure
automatiquement pour le fonctionnement a monovantail, aprés I'étalonnage, les parameétres 10-12-14-16-18-20-22-24-26-29-30 ne seront pas actifs.

FONCTIONNEMENT SANS CODEUR : Si le codeur n'est pas relié, retirer la carte interface codeur avant de brancher la centrale, les paramétres 13-14-15-
16-25-26 ne seront pas actifs

N.B : aprés avoir réglé la course, si I'on modifie les paramétres 13-14-15-16-17-18-19-20 et 43 aprés avoir confirmé en appuyant sur OK, I'afficheur visualise
APCH ; lancer une commande a travers la touche APCH, le portail accomplit une manceuvre compléte d'ouverture et de fermeture (avec cette opération, la
centrale mémorise les nouveaux seuils de courant avec les vitesses modifiées)

7.5 DEF : permet d'amener la centrale aux paramétres d'usine a I'exception des paramétres 9-10-11-12-29-30-31-36-40, appuyer sur OK puis relacher la

oo

touche, I'afficheur visualise 4 points pour confirmer 'opération.

g

Pour amener tous les parametres aux valeurs d'usine : brancher la centrale en appuyant au moins 10 secondes sur ESC.

7.6 CNT: permet d'afficher le nombre d'ouvertures gu'effectue le motoréducteur, le premier compteur A affiche le nombre total de manceuvres, le deuxiéme
compteur P affiche les manceuvres effectuées aprés une mise a zéro commandée par l'installateur. Ci-aprés, un exemple :
I
[Rjiayin]

Pl

g

)
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En appuyant 6 fois sur UP, I'afficheur visualise CNT (compteur)

Appuyer sur OK, I'afficheur visualise la lettre A (compteur absolu sans remise a zéro possible), multiplier par 10000 le numéro qui suit
Appuyer sur DOWN, I'afficheur visualise le numéro a ajouter pour obtenir les ouvertures totales qu'effectue le moteur : numéro absolu =
(000*10000)+(7000)= 7000

Appuyer sur DOWN, I'afficheur visualise la lettre P (compteur partiel avec remise a zéro possible), multiplier par 10000 le numéro qui suit
Appuyer sur DOWN, l'afficheur visualise le numéro a ajouter pour obtenir les ouvertures apres la remise a zéro du compteur partiel : numéro
partiel = (000*10000)+(1000)= 1000, cela signifie qu'il y a eu une remise a zéro a 6000 ouvertures. Pour remettre le compteur a zéro, appuyer
au moins 5 secondes sur la touche OK.

7.7- ERR : Affichage des 9 derniéres anomalies ou erreurs : portail a l'arrét, il est possible d'afficher la derniére anomalie en cours de fonctionnement.

En appuyant 7 fois sur UP, I'afficheur visualise Err (liste anomalies ou erreurs)

Appuyer sur OK, l'afficheur visualise la lettre 1.F XX, le premier chiffre indique I'historique progressif des erreurs qui va de 1 a 9, la valeur la plus élevée
indique I'erreur la plus récente, xx indique le type d'erreur, consulter le tableau des erreurs :

Pour remettre a zéro la liste des erreurs : entrer dans le menu ERR et appuyer au moins 5 secondes sur la touche OK.

Message Afficheur Description

non Aucune alarme mémorisée sur la position

FO1 Probléme détecté sur la sortie d'alimentation du moteur M1

F02 Probléme détecté sur la sortie d'alimentation du moteur M2

FO3 Obstacle détecté durant I'actionnement du moteur M1 en ouverture

FO4 Obstacle détecté durant I'actionnement du moteur M2 en ouverture

FO05 Obstacle détecté durant I'actionnement du moteur M1 en fermeture

FO6 Obstacle détecté durant I'actionnement du moteur M2 en fermeture

FO7 Non utilisé

F08 Non utilisé

F09 Non utilisé

F10 Mémoire extérieure endommagée

F11 Temps maxi dépassé durant le réglage

F12 Fusible endommageé ou grillé

F13 Time out dépassé durant la course

F14 Erreur de lecture codeur M1

F15 Erreur de lecture codeur M2

F16 Absorption de courant trop élevée détectée sur la sortie d'alimentation du moteur M1
F17 Absorption de courant trop élevée détectée sur la sortie d'alimentation du moteur M2

7.8 - PASS: vous pouvez activer un mot de passe a 3 niveaux, le niveau 1 mot de passe est nécessaire pour entrer dans le PAR de menu, DEF, et LRNE
LRN, avec le niveau 2 de passe est nécessaire pour entrer dans le menu RAD, avec Level 3 est nécessaire le mot de passe pour entrer dans tous les éléme-
nts de menu (LRNE, LRN, DEF, RAD, CNT, PAR ERR).

NB: Dans le cas ou vous perdu votre mot de passe, vous devez appeler le centre de service

Exemple d’entrer le mot de passe 4-3-2-1 sur le deuxiéme niveau:

i

PSS

1 (111 SIEE ] PSS

- & O o 0
@ Ele o = e ClelCbsy Ok
.9 baed = 0\ x2 = [@] o ) oK

e #gn”
Y sscx3

L1 S

oo M0 EE

(5]
(@]

R

CEIR
.

dolnlE

, o o
B ge= @ S S0 CRCE
e x4 N\ = x3 = x2 IO

Si vous entrez le mot de passe de niveau 1-2 ou 3 lorsque vous sélectionnez I'élément de menu sera invité pour le mot de passe protégé, entrez le mot de
passe et validez avec OK, si vous quittez le menu sera demandé le mot de passe.
Si le mot de passe est incorrect dans I'écran affiche NO.
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9 - Installation des batteries
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Introduire dans le connecteur CN7 le circuit du chargeur de batterie et brancher les batteries ; lorsqu'il fonctionne seulement sur la batterie, la vitesse du moteur est
réduite de 15 % par rapport a I'alimentation par le réseau. Lorsque le systéme fonctionne uniquement sur batteries, la LED AC s'éteint, les sorties 2CAN et AUX ne sont
pas actives et les accessoires sont alimentés seulement pendant le mouvement des vantaux.
N.B. : lorsque le systéme fonctionne sur les batteries et en I'absence de tension du réseau, les vantaux de déplacent un par un en ouverture et en fermeture, sans ralentir.
N.B. : lorsque le systéme fonctionne sur les batteries, il estimpossible d'enregistrer les radiocommandes, de programmer la course du portail (menu LRNE, LRN)

10 - Problémes et solutions

Probléme

Cause

Solution

L’automatisme ne fonctionne pas

Panne d'alimentation du réseau
Fusibles grilles

Entrées de commande et de sécurité en panne

Veérifier l'interrupteur de la ligne d'alimentation

Remplacer les fusibles par des modéles équiva-
lents

Vérifier les LEDs de diagnostic ((STOP, STPA et
FOTO doivent étre allumées)

Le systéme n'enregistre pas les radiocom-
mandes

Sécurités ouvertes
Batteries de la radiocommande déchargées
Radiocommande incompatible avec la premiére

commande enregistrée

Mémoire saturée

Veérifier les LEDs de diagnostic ((STOP, STPA et
FOTO doivent étre allumées)

Remplacer les batteries

La premiére radiocommande mémorisée configure
la centrale pour qu'elle enregistre uniquement les
radiocommandes a code tournant ou a dip switch.

Supprimer au moins une radiocommande ou ajou-
ter un récepteur extérieur (capacité maximale 200
radiocommandes)

Dés qu'il démarre, le portail s'arréte et inverse
son mouvement

Couple moteur insuffisant

Augmenter la puissance du moteur avec les para-
metres 21 et 22

Pendant le ralentissement, le portail se ferme
et inverse son mouvement

Valeur de ralentissement trop faible

Augmenter la valeur des paramétres 17-18-19 et
20

Mouvement d'un des 2 moteurs inversé

Cablage erroné

Contrbler le cablage des moteurs (1 = ouverture
M1/2 = fermeture M1/3 = ouverture M2/4 = ferme-
ture M2)

Pendant le tarage, le moteur M1 part et s'arréte
au bout d'1 seconde

Cablage encodeur 1 inversé avec encodeur 2

Controler le cablage de I'encodeur

Avec |'électroserrure, le moteur 1 ne part pas en
ouverture et ne ferme pas complétement

L'électroserrure ne se réarme pas

Placer le paramétre 32 sur ON (fonction d'activa-
tion/désactivation de I'électroverrou)

11 - Installation mécanique

Pour une installation dans les regles de I'art, fixer le boitier dans un lieu

sUr et a I'abri des agents atmosphériques. Pour fixer le boitier au mur,

oter les 4 vis en plastique et ouvrir le couvercle.

Dimensions d'encombrement de la centrale
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12-Parameétres programmables :
Tableau récapitulatif des parameétres modifiés durant I'installation
Numeéro paramétre Valeur
.



Association radiocommandes / noms usagers :

ELvVaX
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N. mémoire

Utilisateur

N. mémoire

Utilisateur

N. mémoire

Utilisateur
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DECLARATION DE CONFORMITE
(Déclaration d'intégration de quasi-machines annexe IIB Directive 2006/42/CE)

N° : ZDT00434.00
Je soussigné, représentant le fabricant
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

déclare ci-dessous que les produits :
CARTE DE COMMANDE - SERIE RS
articles RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

sont conformes aux directives communautaires suivantes (ainsi qu'a I'ensemble de leurs modifications applicables) et qu'ils
respectent les normes et les spécifications techniques ci-dessous

Directive EMC 2004/108/CE : EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Directive R&TTE 1999/5/CE : EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Directive machines 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

déclare en outre que le composant ne doit pas étre mis en service avant que la machine finale a laquelle il sera intégré, n'ait
été déclarée conforme, si nécessaire, a la Directive 2006/42/CE.

déclare que la documentation technique correspondante a été rédigée par Elvox SpA conformément a I'annexe VIIB de la
Directive 2006/42/CE dont elle respecte les dispositions essentielles suivantes : 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3,1.1.5, 1.1.6, 1.2.1, 1.2.2,
1.26,1.3.1,1.3.2,13.3,1.34,13.7,1.38,1.39,14.1,14.2,151,152,154,155,156,15.7,158,1.5.9,1.6.1.,1.6.2,
1.71,1.7.2,1.7.3,1.7.4.

s'engage a présenter en réponse a toute demande motivée des autorités nationales le dossier justificatif de I'appareil.

Campodarsego, 29/04/2013

Le Président Directeur Général

Remarque : Le contenu de cette déclaration correspond a la derniére révision de la déclaration officielle disponible avant I'impression de ce manuel. Ce
texte a été adapté aux nécessités éditoriales. Une copie de la déclaration originale peut étre demandée a Elvox SpA.
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR

- Lea atentamente las advertencias que contiene este documento puesto que proporcionan importantes indicaciones respecto a la seguridad de montaje,
uso y mantenimiento.

- Después de retirar el embalaje, cercidrese de que el aparato esté en buen estado. No deje los elementos del embalaje al alcance de los nifios, ya que son
potencialmente peligrosos. La realizacién de la instalacién debe ser conforme con las normas CEl en vigor.

- Este aparato debe destinarse exclusivamente al uso para la que fue expresamente disefiado. Cualquier otro uso debe considerarse impropio y, por consi-
guiente, peligroso. El fabricante declina toda responsabilidad por los posibles dafios provocados por usos impropios, erréneos e irrazonables.

- Antes de realizar cualquier operacién de limpieza o mantenimiento, desconecte el aparato de la red de alimentacion eléctrica, apagando el interruptor de
la instalacion.

- En caso de fallo y/o funcionamiento anémalo del aparato, desconecte la alimentaciéon mediante el interruptor y no lo manipule. Para la reparacion, dirijase
exclusivamente a un servicio de asistencia técnica autorizado por el fabricante. El incumplimiento de lo arriba indicado puede perjudicar la seguridad del
aparato.

- Todos los aparatos que forman parte de la instalacion deben destinarse exclusivamente al uso para el que se disefiaron.

- Este documento siempre debera acompafar la documentacion de la instalacion.

El simbolo del contenedor de basura tachado, presente en el aparato, indica que al final de su vida util el mismo no debe desecharse junto con los
residuos solidos urbanos, sino que debe ser entregado a un punto de recogida selectiva para aparatos eléctricos y electronicos o al vendedor cuando
N S compre un aparato equivalente.

ﬁmrectiva 2002/96/CE (RAEE).

El usuario es responsable de entregar el aparato a un punto de recogida adecuado al final de su vida util. La recogida selectiva de estos residuos facilita el
reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento y eliminacion de forma compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos perjudiciales
para la naturaleza y la salud de las personas. Si desea obtener mas informacién sobre los puntos de recogida, péngase en contacto con el servicio local de
recogida de basura o con la tienda donde adquirié el producto.

Riesgos relacionados con las sustancias consideradas peligrosas (RAEE).
Segun la nueva Directiva RAEE, algunas sustancias que desde hace tiempo se utilizan en aparatos eléctricos y electronicos se consideran sustancias peligro-

sas para las personas y el medio ambiente. La recogida selectiva de estos residuos facilita el reciclaje del aparato y sus componentes, permite su tratamiento
y eliminacion de forma compatible con el medio ambiente y evita posibles efectos perjudiciales para la naturaleza y la salud de las personas.

q3

El producto es conforme a la Directiva europea 2004/108/CE y siguientes.
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Central para controlar cancelas batientes de 24 Vcc con potencia nominal de 50 W + 50 W, provista de interfaz encoder (se utiliza para la deteccién de

obstaculos y el control de velocidad) y receptor integrado. La central:

- permite personalizar el espacio y la velocidad de desaceleracion para abrir y cerrar
- esta provista de sistema de deteccion de obstaculos

- led para el diagndstico de entradas

- memoria de datos memorizados extraible

- receptor integrado con capacidad de 200 mandos a distancia (de codificacion fija o rolling code)
- control de corriente para la protecciéon del motor eléctrico.
- historial de los ultimos 9 fallos o errores.

2- Descripcion de la central

Ley
1-
2-
3-
4-
5-
6-
7-
8-
9-
10-
11-
12-
13-
14-
15-
16-

17-

Linea
alimentacion

&

&)
]

2 BEC | = PROGRAM. MENU'
£
CN7 -— -— -— O e
o [22]23 |ons 0| Lttt 11
of|o L6 9,
== IO Ry i = i )
F1 (AT X [ P
9 F 3.15A AN ° -0
P2 Y P5 oo
P3
= :l 0~ oOo P AP/CH
O - o o 5 5 o O
ESC OK
ri | O,
PT1 v
u2 ]
u1
CN8
= coo
—"] oo0o
— — ©
— = [ Lo » =
— e e ol|f
= —— encm1l] O encm2 = &
— —— ENCM1 ENCM2 S5
— — | =
— — 14 > =
— —— G | ooO
I — 2223|124 25'2627
— — = <
= —— L STPA o
— APCH APED _ STOP FOTO
[ —
CN1 CN2 CN3 CN4
J: BEO0 Hoooooon ooooood sle
So1(2(3)4 5(6(7(8(9(10]11 (12 13 (14 |15 |16 (17 |18 |19 20 |21
| — —  m— — | NSy S— S— S— Sw— S— s—  S— | S S— S—  S— —  —  m—
- = o o Z o w2 . = I 0o T o O <« =

o)

Fig. 1

enda:

Fusible primario transformador (2 A retardado)

Transformador 230 Vca - 22 Vca

Fusible proteccion motor 15 A

Fusible proteccién accesorios 3,15 A

LED alimentacion de red

Pantalla para visualizacion de menu

Pulsador de mando apertura/cierre

Pulsadores para programacién y desplazamiento por los menus
Memoria externa

Médulo radio

LED diagnéstico de entradas

Borne para conexién de antena

Microprocesador

Interfaz encoder

Borne extraible para conexién de entradas de mando y seguridades

Borne extraible para conexion de la salida de la cerradura eléctrica, alimentacion para accesorios, luz rotativa, salida segundo del canal de radio y salida

para piloto de cancela abierta
Borne extraible para conexién de salida de motores

(Es)
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3- EVALUACION DE RIESGOS

Antes de empezar a montar el automatismo, es necesario evaluar todos los posibles puntos de peligro durante la maniobra de la cancela: en la figura se

indican algunos puntos de peligro de la cancela batiente.

Fig. 2

Antes de comenzar el montaje, es necesario comprobar la presencia de los topes mecanicos, su resistencia y el sistema de soporte de la cancela.

4- CABLEADOS ELECTRICOS

Preinstalacion

Lh 0 L

Lo o o

2x0,5 mm? -

ol

— ®

---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (encoder)

" 2x2,5 mm2+3x0,5 mm? (encoder) -

3x0,5 mm?2---

®

Z

Leyenda

A - Actuador para cancelas
batientes

B - Centralita de mando

C - Luz rotativa

D - Mando a distancia 2
canales

E - Pareja de fotocélulas

F - Selector

G - Electrocerradura

Fig. 3
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4.1- Cableado de la linea de alimentacion Neutral
En el interior del alojamiento del transformador hay un borne con fusible 5
de proteccion de 2 A (conecte la fase al polo correspondiente al fusible). é
3 S
@ 2
oo :
Fase
Fig. 4
4.2- Cableado de luz rotativa, luz de cortesia y piloto de sefalizacion del movimiento de la cancela
12|34 5678|910 11 12
T o T T T T T
- - + - - +
Him
u 24 Vce 15 W max
Motor 1 peatonal Electrocerradura
12V 15 VA Salida alimentacion accesorios
24 Vce 300 mA max
Motor 2 _o-
24 Vce 65 mA max 24 Vee 300 mA méax Fig. 5
Luz de cortesia o Piloto sefializacion mo-
segundo canal de radio Vimiento cancela
Namero Lo L.
Descripcion Funcion
borne
1-2 Salida para alimentacion del motor eléctrico 1 |Salida para el control del motor eléctrico 1, 24 Vcc, potencia nominal 50 W (1 apertura, 2
(peatonal) cierre)
3-4 Salida para alimentacion del motor eléctrico 2|Salida para el control del motor eléctrico 2, 24 Vcc, potencia nominal 50 W (3 apertura, 4
cierre)
5-9 Luz de cortesia o segundo canal de radio Salida de 24 Vcc, carga maxima 65 mA, se puede programar como salida temporizada (100
segundos) o salida del segundo canal de radio, véase el parametro 34 (5= GND, 2can/ 9=
+ 24 Vcc).
6-7 Salida para mando electrocerradura Salida para electrocerradura 12 Vca, maximo 15 VA
Salida de sefalizacion del movimiento de la cancela, parpadea lentamente durante la
. S i apertura, esta encendida fija con la cancela abierta, parpadea rapidamente durante el cie-
8-9 Salida senalizacion movimiento cancela 3 _ . _
rre y esta apagada con la cancela cerrada (8= GND accionado, 9= + 24 VVcc permanente,
carga maxima 65 mA)
. . L. . Salida de 24 Vcc, maximo 300 mA, para alimentacion de fotocélulas y accesorios (9 = +
9-10 Salida alimentacion accesorios _
24 Vcc, 10= GND)
Salida de 24 Vcc, carga maxima 15 W para luz rotativa (11= GND luz rotativa, 24= + 12
11-12 Salida para luz rotativa Vcc); sila funcidn de cierre automatico esta activada, la luz rotativa permanece encendida
fija durante el tiempo de cierre automatico.

4.3- Conexiones de las entradas:
La central se suministra con las entradas normalmente cerradas puenteadas (STOP, FOTO y STPA) por lo que hay que retirar el puente de la entrada que

se desea utilizar.

Numero de borne Descripcion Tipo de entrada
. . . . . . . 13-16 Comun entradas de mando (GND permanente) _
13 (114 /15/16 (17 |18 |19 14 Entrada de mando secuencial, para Normalmente abierta
— — — accionar la carrera completa de la cancela
=l 3l g 2 & g &
o (e} = i
ol & % O &l 9 & 15 Ent_rada de mando secuencial, para Normalmente abierta
accionar la carrera peatonal de la cancela
17 Entrada para la parada de la cancela Normalmente cerrada
Entrada de la fotocélula, activada durante el
18 ; Normalmente cerrada
7 cierre de la cancela
Entrada de bordes o fotocélula interna, activada durante el
19 . Normalmente cerrada
o oo cierre y la apertura de la cancela




Conexién del encoder
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Tarjeta interfaz encoder
ECE2

Numero de borne Descripcion

22 Entrada sefal encoder motor 1

23 Negativo alimentacién encoder motor 1
24 Positivo alimentacion encoder motor 1
25 Entrada sefial encoder motor 2

26 Negativo alimentacién encoder motor 2
27 Positivo alimentaciéon encoder motor 2

4.4- Conexion de pulsadores de mando y selector de llave
Contactos normalmente abiertos (los leds rojos AP/CH (Apertura/Cierre) o APED (Apertura peatonal) se encienden al accionar el selector o los pulsa-
dores conectados en paralelo):

4.5-

CN2

0 0
EEEEEEE ﬁOOO
N.O.j UN

13

.C.N.C.{ IN.O.

 E— O —

| NS S gy S — |

14 |15 |16 |17 (18 |19

Conexion de fotocélulas
Contacto normalmente cerrado (con las fotocélulas libres, el led FOTO y el led STPA deben estar encendidos); si no se utiliza, hay que puentear COM
y FOTO y STPAy respetar la polaridad para la alimentacion de las fotocélulas:

Fig. 6

IGH |
- A
(~H

10 11|12] |13 |14

15

16(17 (18 |19
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4.6- Conexion del borde sensible

Entrada programable: (cuando el borde sensible o la fotocélula estan libres, el led STPA debe estar encendido) la activacion de esta entrada, configurada
como borde sensible, tiene el siguiente efecto: durante la apertura invierte de inmediato el movimiento durante 1,5 segundos y luego la cancela se para,
mientras que durante el cierre invierte el movimiento hasta la apertura completa. Compruebe el parametro nimero 06 (borde con contacto normalmente
cerrado: configure el valor 2 para el parametro 06; borde con resistencia de compensacion de 8,2 kiloohmios: configure el valor 3 para el parametro 06); si
no se utiliza, puentee COM. y STPAy deje el valor 1 para el parametro 06.

Conexion borde sensible resistivo Conexién borde con interruptor
CN2 CN2
EEEEEEN EEEEEEN
13 (14 |15|16|17 |18 |19 13|(14|15/16(17 |18 |19

S iy —y — | Sy — —

Fig. 8

—mmmmm——a

________________________________

4.7- Conexion de las fotocélulas con funcion Fototest activada
Si se activa la funcion Fototest (la central comprueba el funcionamiento de las fotocélulas, véase el parametro 08), respete la siguiente conexion (cada vez
que el motor se pone en marcha, la central interrumpe la alimentacién al transmisor de la fotocélula para comprobar su funcionamiento):

4

TX
EEEEEEEN EEEEEEN

5|6 |7|8|910(11[12] [13|14]15/16/17|18]19 AVANIA\VANAY
S S S S s | o o o o o T T + - C NCNA + -
STPA como
fotocélula interna b
+ =
COM =
STPA <

CcoM

FOTO Fig. 9

A A A A

(ES) 7
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4.8- Conexion del pulsador de parada
Contacto normalmente cerrado: la apertura del contacto provoca la parada de la cancela y la suspension del tiempo de cierre automatico (con el pulsador

libre el led STOP debe estar encendido); si no se utiliza, hay que puentear COM y STOP:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Pulsador normalmente
cerrado
Fig. 10

Nota: si en la instalacion no hay fotocélulas, bordes sensibles o pulsadores de parada (hay que puentear las entradas FOTO, STPA y STOP), no
active la funcion Fototest y seleccione el borde con interruptor.

4.9- Conexion de la antena
Se suministra el hilo rigido de 17 cm ya cableado; para aumentar el alcance, conecte la antena Art. ZL43 como se indica en la figura:

Fig. 11
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5 - DESCRIPCION de los leds y pulsadores en la tarjeta

Sigla Descripcion
AC Muestra la presencia de alimentacién de red (esté encendido si hay tensién de red).
STPA Muestra el estado de la entrada STPA (numero 19): si no esta ocupada, el led esta encendido y, si no se utiliza, hay que puentear
los bornes COM y STPA.
AP/CH Muestra el estado de la entrada AP/CH (numero 14): si no esta ocupada, el led esta apagado.
APED Muestra el estado de la entrada APED (ndmero 15): si no esta ocupada, el led esta apagado.
Muestra el estado de la entrada STOP (nimero 17): si no estéd ocupada, el LED esta encendido vy, si no se utiliza, hay que puentear
STOP
los bornes COM y STOP.
Muestra el estado de la entrada FOTO (numero 18): si no esta ocupada, el led esta encendido y, si no se utiliza, hay que puentear
FOTO
los bornes COM y FOTO.
ENCM1 Muestra la entrada del encoder motor 1: el led esta encendido fijo durante el movimiento con el motor a velocidad de ciclo, parpadea
durante la desaceleracioén y esté apagado con el motor parado.
ENCM2 Muestra la entrada del encoder motor 2: el led esta encendido fijo durante el movimiento con el motor a velocidad de ciclo, parpadea
durante la desaceleracioén y esta apagado con el motor parado.
PANTALLA Muestra el estado del menu de programacion

Pulsadores en el circuito

Sigla Descripcion
AP/CH Acciona la apertura y el cierre de la cancela
ESC Salida o retorno al nivel inferior del menu
A yp Aumenta en una unidad el valor mostrado o desplazamiento en el mismo nivel del menu
W DOWN Disminuye en una unidad el valor mostrado o desplazamiento en el mismo nivel del menu
Confirma el valor o avanza al nivel superior del menu: al pulsar la tecla una vez durante el movimiento de la cancela, se muestra la
OK absorcién del motor eléctrico M1 en amperios; al pulsar la tecla 2 veces durante el movimiento de la cancela, se muestra la absor-

cion del motor eléctrico M2 en amperios.

Control previo:

Después de alimentar la central, en pantalla aparecen el nombre de la central RS08, la version de firmware Fxxx y 3 parpadeos con las letras FLSH y ENC
(si hay encoder) y luego se apaga. Compruebe los leds de diagnéstico de las entradas: los leds, STOP, FOTO y STPA deben estar encendidos.
Si no se utiliza alguna entrada de seguridad (FOTO, STOP, STPA), hay que puentear COM y la entrada no utilizada.
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Programacioén rapida
Procedimiento para la programacion simplificada de la carrera de las hojas:

2 3 4 5
D]]] LirnE HPLH LLse LLs

- g - g - g
3 ° 2 [ 3 3 °
AP/CH .0, E P/C) e KX PEEN Y 9. AP/CH 9, APICH
o 9 N o o — — J /’— ool — — o o S o o — — o o oo — — o o
ESC - o ESC o.o oK Y \ ESC O.o oK ESC o.o oK ESC o.o oK
v v v v

0
IllI oFnl oFnld L5 LU
- o . @ o . ® o

S

-
o.
g
(

‘e o.o ‘@ ArrcH @ -2 (@ arch @ 2 [@| ArcH ‘@ = AP/CH ‘@ 2 [@] Arch
o o [ [ ) [ ] [ ) [ ] [ [ )
B’ I B’ I B’ I B’ I oo’ I
ESC o.o oK ESC o.o oK ESC o.o OK ESC o.o oK ESC o.o oK
v v v v v

12
olololo Enld
el . =

:
o — |@ ¥ o — [@ v

Esc | @ oK Ec | @ oK

o

v v

Pulse una vez la tecla UP, en pantalla aparece escrito LRNE

Confirme con la tecla OK, en pantalla aparece escrito APCH

Pulse la tecla APCH

En pantalla aparece escrito CLS2, el motor M2 cierra hasta el tope mecanico

Tras completar el cierre de M2, M1 comienza el cierre y en pantalla aparece escrito CLS1

Tras completar el cierre de M1 en pantalla aparece escrito LOC (se acciona la electrocerradura)

M1 comienza la apertura a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece OPN1

M2 comienza la apertura a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece OPN2

M2 comienza el cierre a velocidad de ciclo, luego desacelera y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS2
M1 comienza el cierre a velocidad de ciclo, luego desacelera y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS1
La central realiza una apertura y un cierre completo de las hojas para memorizar los umbrales de corriente y en pantalla aparecen 4 puntos
Una vez completado el cierre, en pantalla aparece END: el procedimiento ha finalizado con éxito.

El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracion del 30% respecto a la carrera total, mientras que los retardos de
la hoja se fijan en 3 segundos para la apertura y 6 segundos para el cierre.

6.2-

1-
2-
3-

Procedimiento para memorizar un mando a distancia asociado a la tecla APCH:

1 2 3 4 5
[DD] rlAld LiCH olololo wiiny

o N o N 5 N 5 N 5
, <] ap/cH B AP/GH B AP/GH B AP/GH B AP/CH
— ’ = — ' = 0.0 — o.o 0.0 —
- \X2 RN ‘@] ox¥ sc [@] ok sc (@] ok
v ~ v =~ v v

Pulse 2 veces la tecla UP, en pantalla aparece RAD

Pulse la tecla OK, en pantalla aparece 1CH (indica que la tecla del mando a distancia se memoriza como AP/CH de la central)

Pulse la tecla OK, en pantalla aparecen 4 puntos para indicar que la central esta a la espera de que se pulse una tecla del mando a distancia (plazo
maximo de 10 segundos).

Después de pulsar la tecla del mando a distancia, en pantalla aparece un nimero de 4 digitos: el primero indica la asociacion (1 controla la entrada AP/
CH, 2 controla la entrada peatonal o |a salida del segundo canal), los 3 restantes indican la celda de memoria ocupada por el mando a distancia (el primer
mando a distancia memorizado ocupa la celda 001, el segundo la celda 002), la capacidad maxima es de 200 mandos a distancia. Para memorizar otros
mandos a distancia, repita el procedimiento.

NOTA: el primer mando a distancia memorizado configura la central para aceptar solo los mandos a distancia con codificacién rolling code o solo mandos
a distancia con codificacion fija de 12 bits.
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6.3- Ejemplo de procedimiento para modificar el tiempo de cierre automatico:

L]

a ¥

g

P

P

g

o.o °A° o.o = o.o
‘e /a AP/CH P X E APCH 7y /a AP/CH
= [®lx = [ i = [
v v v
l7l 11
Ll
o ..
o O] = e
oo ¢ -
ESC :.: ok
- X
1- Pulse 4 veces la tecla UP, en pantalla aparece escrito PAR (parametros)
2- Pulse OK, en pantalla aparece P01
3- Pulse una vez la tecla UP, en pantalla aparece P02 (tiempo de cierre automatico)
4- Pulse la tecla OK, en pantalla aparece el tiempo de cierre automatico
5- Con la tecla DOWN o UP es posible modificar el tiempo de cierre automatico
6- Pulse la tecla OK para confirmar y guardar el cambio

7- Descripcion completa del menu de programacion.
El menu programacién consta de 3 niveles: primer nivel principal, segundo nivel para parametros y tercer nivel para valores

Menu principal:

Pie

-~
o | @] =
o0l AP/CH
o.o —s //a‘
Esc | @ ok
v N
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N 55
@] A;:L
o.o o.o
[
44
\§

Mensaje en pantalla

Descripcién

LRNE

Aprendizaje de la carrera con programacion rapida (véase el apartado 6)

RAD Gestion de mandos a distancia

LRN Aprendizaje de la carrera con programacion personalizada

PAR Permite modificar todos los parametros de la central

DEF Permite volver a los parametros por defecto

CNT Permite ver las maniobras realizadas

ERR Permite ver la lista de los ultimos 9 errores o fallos de funcionamiento
PASS Configuracion del nivel de proteccion de la tarjeta

Después de seleccionar el concepto deseado del menu principal con la tecla UP o DOWN, confirme pulsando la tecla OK.

7.1 LRNE: procedimiento rapido para la programacion de la carrera de las hojas de la cancela
Requiere la presencia de topes mecanicos de apertura y cierre tanto durante la programacion como en las maniobras normales.

2
LirlnlE

T

3
HPLH

4
fLse

°.° S N °.°
g 4 = 0| S PG A2 g / g AA g
[@] S 0F e ° o o 0 o
EsC \ EsC esc [@] o esc [@] ok
v v v
| IU 7 I~ q E7
Lol alFln|c L
e e - e E0
P2 ‘@ #ercH Y X ‘@ rrrcH e KX R Y X AP/CH
esc (@] ok esc @] ok esc | @ ok esc @] ok
v v v v
11 12
E l
N oo N 5
Y Q. AP/CH Y Q. AP/CH
esc @] oK sc [@ ok
v v
1- Pulse una vez la tecla UP, en pantalla aparece escrito LRNE
2- Confirme con la tecla OK, en pantalla aparece escrito APCH
3- Pulse la tecla APCH
4- En pantalla aparece escrito CLS2, el motor M2 cierra hasta el tope mecanico
5- Tras completar el cierre de M2, M1 comienza el cierre y en pantalla aparece escrito CLS1

5
- _
A
5] 0.0 O povon
0 .

ESC () oK

g

( J P/t
5 5
e - [@] v
b b
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6- Tras completar el cierre de M1 en pantalla aparece escrito LOC (se acciona la electrocerradura)

7- M1 comienza la apertura a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece OPN1

8- M2 comienza la apertura a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece OPN2

9- M2 comienza el cierre a velocidad de ciclo, luego desacelera y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS2

10- M1 comienza el cierre a velocidad de ciclo, luego desacelera y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS1

11- La central realiza una apertura y un cierre completo de las hojas para memorizar los umbrales de corriente y en pantalla aparecen 4 puntos
12- Una vez completado el cierre, en pantalla aparece END: el procedimiento ha finalizado con éxito.

El procedimiento reducido permite memorizar la carrera, con espacios de desaceleracion del 30% respecto a la carrera total, mientras que los retardos de

la hoja se fijan en 3 segundos para la apertura y 6 segundos para el cierre.

Nota: si la direccion del movimiento de las hojas no es correcta, pulse la tecla ESC: la central sale de la programacion y bloquea el movimiento de las
hojas, entonces modifique el cableado eléctrico de los motorreductores y repita el procedimiento.

7.2 RAD: el ment de gestion de mandos a distancia consta de 4 parametros:

D;jj

W »o;;"

ﬂ
E

Pulse 1
vece la
tecla UP

tecla UP

Ll

Pulse 3
veces la
tecla UP

Descripcién de los parametros del ment RAD:

e

“w e

wiiny

ool

m/wcﬂ

40

)
)

0

wiiny

s &

AP/CH

E

[-

Mensaje en L Mensaje en pantalla después de accionar el mando a dis-
Descripcion )
pantalla tancia
1 CH Permite memorizar la tecla del mando a distancia correspondiente a la en- pren
trada AP/CH
2 CH Permite memorizar la tecla del mando a distancia correspondiente a la en- rex
trada PED o a la salida 2CAN
Al pulsar la tecla del mando a distancia es posible comparar y ver la celda | ;.. s
CTRL ) - 1**02
de memoria donde se ha memorizado.
Después de seleccionar el mando a distancia en la lista, pulse
. . L . . . OK 'y en pantalla aparece OOOQ para confirmar el borrado;
Permite borrar un mando a distancia incluido en la lista de la memoria o : ] .
ERAS ) ) h para borrar todos los mandos a distancia, seleccione ALL que
todos los mandos a distancia presentes en la memoria. ]
se encuentra entre 200 y 001 y pulse OK: en pantalla aparece
0000
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Nota: el primer mando a distancia memorizado configura la central para aceptar solo los mandos a distancia con codificacién rolling code o solo mandos
a distancia con codificacion fija de 12 bits.

Si fuera necesario borrar todos los mandos a distancia, entre en el ment RAD, seleccione ALL (que se encuentra entre el nimero 001 y 200), pulse y manten-
ga pulsada la tecla OK durante al menos 5 segundos: en pantalla aparecen 4 puntos para confirmar la operacién. Nota: no es posible memorizar los mandos
a distancia con el funcionamiento a bateria.

Se recomienda anotar en la tabla que aparece al final el numero de la celda de memoria (se visualiza durante la memorizacion del mando a distancia) y el
nombre del usuario: esto permite borrar un mando a distancia si se pierde.

7.3 LRN: Aprendizaje de la carrera con la programacion personalizada que permite configurar los puntos de inicio de la desaceleracién tanto para la apertura
como para el cierre, memorizar el punto de maxima apertura del motor 1 y del motor 2 y los tiempos de desfase:
Requiere la presencia de topes mecanicos de cierre tanto durante la programacién como en las maniobras normales.

- Pulse 3 veces la tecla UP, en pantalla aparece escrito LRN.

- Pulse la tecla OK para entrar en el aprendizaje de la carrera: en pantalla aparece APCH.

- Pulse la tecla APCH.

- M2 cierra a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS2.

- M1 cierra a velocidad ralentizada y sigue hasta el tope mecanico: en pantalla aparece CLS1.

- Tras completar el cierre de M1, en pantalla aparece escrito LOC (se acciona la electrocerradura).

- M1 abre a velocidad de ciclo y en pantalla aparece OPN1.

- Pulse la tecla APCH para configurar el punto de inicio de la desaceleracion del motor M1: la cancela contintia a velocidad ralentizada hasta el tope meca-
nico y es posible configurar el punto de maxima apertura antes del tope mecanico pulsando la tecla APCH para parar y memorizar el punto.

- M2 abre a velocidad de ciclo y en pantalla aparece OPN2.

- Pulse la tecla APCH para configurar el punto de inicio de la desaceleracion del motor M2: en pantalla aparece SLO, la cancela contintia a velocidad ralenti-
zada hasta el tope mecanico y es posible configurar el punto de maxima apertura antes del tope mecanico pulsando la tecla APCH para parar y memorizar
el punto.

- M2 abre a velocidad de ciclo y en pantalla aparece CLS2.

- Pulse la tecla APCH para configurar el punto de inicio de la desaceleracién del motor M2: en pantalla aparece SLO y la cancela contintia a velocidad
ralentizada hasta el tope mecanico.

- M1 cierra a velocidad de ciclo y en pantalla aparece CLS1.

- Pulse la tecla APCH para configurar el punto de inicio de la desaceleracién del motor M1: en pantalla aparece SLO y la cancela contintia a velocidad
ralentizada hasta el tope mecanico.

- M1 abre y en pantalla aparece 0000: en cuanto decida que el tiempo de desfase de la hoja es suficiente, pulse la tecla APCH. M2 comienza a abrir, en
pantalla aparece 0000 y la central memoriza el tiempo de desfase en la apertura.

- Tras completar la apertura, M2 comienza a cerrar y en pantalla aparece 0000: en cuanto decida que el tiempo de desfase de la hoja es suficiente, pulse
la tecla APCH. M1 comienza a cerrar, en pantalla aparece 0000 y la central memoriza el tiempo de desfase en el cierre.

- Tras completar el cierre, en pantalla aparece END para indicar el fin del procedimiento.

Nota: si la direccion del movimiento de las hojas no es correcta, pulse la tecla ESC: la central sale de la programacion y bloquea el movimiento de las hojas,
entonces modifique el cableado eléctrico de los motorreductores y repita el procedimiento.
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7.4- PAR: Permite modificar todos los parametros de la central: pulse la tecla UP hasta que en pantalla aparezca PAR, confirme con la tecla OK para ver la
lista de parametros y en pantalla aparece P01 (parametro numero 1); con la tecla UP o DOWN es posible desplazarse por la lista de parametros (consulte

la tabla de parametros).
L] | laln _lalflF]
- - !

55
e

] <\ AP/CH
N /

g

ESC \ x4
v

o)
AP/CH

Pulse la tecla hasta el para-
metro a modificar

Tabla de parametros

Numero Valor pre- Valor
parametro | Descripcion Valores configurables definidos modificado
PO1 Habilita el cierre automatico ON/OFF ON
P02 Configura el tiempo de cierre automatico 0-600 segundos 60 segun-

dos
P03 Funcionamiento de la entrada AP/CH 1= durante la apertura la entrada AP/CH no esta activada 1

(comunidad de vecinos)
2=AP/CH como secuencial (abre, para, cierra, para..)
3=AP/CH como secuencial (abre,abre,cierra..)

P04 Parpadeo previo ON/OFF ON
P05 Cierre después de la liberacion de las fotocélulas | ON/OFF OFF
P06 Tipo de seguridad conectada a la entrada STPA | 1=fotocélula como proteccién de apertura 1
(si esta ocupada, detiene la cancela hasta su liberacién y luego sigue abrién-
dose)

2= borde sensible con microinterruptor
3= borde sensible resistivo (compensado con resistencia de 8,2 kiloohmios)

P07 Modo de funcionamiento salida AUX ON= parpadeo lento durante la apertura, luz fija con la cancela abierta, parpa- | ON
deo rapido durante el cierre

OFF= luz fija durante el movimiento y con la cancela abierta, luz apagada con
la cancela cerrada

P08 Habilita el control de las fotocélulas OFF= Control no activado, 1= Control de la entrada FOTO OFF
2= Control de la entrada STPA, 3= Control de las entradas STPAy FOTO
P09 Espacio de desaceleracién de cierre M1 Del 0% al 100% de la carrera 30%
P10 Espacio de desaceleracién de cierre M2 Del 0% al 100% de la carrera 30%
P11 Espacio de desaceleracién de apertura M1 Del 0% al 100% de la carrera 70%
P12 Espacio de desaceleracién de apertura M2 Del 0% al 100% de la carrera 70%
P13 Velocidad de apertura M1 Del 50% al 100% 100%
P14 Velocidad de apertura M2 Del 50% al 100% 100%
P15 Velocidad de cierre M1 Del 50% al 100% 100%
P16 Velocidad de cierre M2 Del 50% al 100% 100%
P17 Velocidad de desaceleracion apertura M1 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 sin encoder) 50%
P18 Velocidad de desaceleracion apertura M2 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 sin encoder) 50%
P19 Velocidad de desaceleracion cierre M1 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 sin encoder) 50%
P20 Velocidad de desaceleracion cierre M2 (15 - 75 con encoder), (35 - 70 sin encoder) 50%
P21 Fuerza del motor M1 De 1 (minimo) a 10 (maximo) 5
P22 Fuerza del motor M2 De 1 (minimo) a 10 (maximo) 5
P23 Aceleracion al arrancar M1 1-5 (1= aceleracién maxima 5= aceleracién minima) 3
P24 Aceleracion al arrancar M2 1-5 (1= aceleracién maxima 5= aceleraciéon minima) 3
P25 Desaceleracion al ralentizar M1 1-8 (8=maxima desaceleracion 1= minima desaceleracion) 6
P26 Desaceleracion al ralentizar M2 1-8 (8=maxima desaceleracion 1= minima desaceleracion) 6
P27 -
P28 -
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Numero parametro | Descripcion Valores configurables Valor por defecto | Valor modificado
P29 Desfase de apertura De 0 a 60 segundos 3 segundos
P30 Desfase de cierre De 0 a 60 segundos 6 segundos
P31 Motores presentes 1 motor o 2 motores 2
Golpe de ariete y reenganche de la elec-
P32 trocerradura ON/OFF OFF
P33 Tiempo de activacion de la electrocerradura | De 0 a 10 segundos 3
P34 Selecciona el funcionamiento de la se- 2CH= activa la salida 2CH PED
gunda tecla del mando a distancia PED= acciona la apertura peatonal
P35 Tiempo activacion salida canal 2 De 1 a 60 segundos 1
P36 Espacio apertura peatonal Del 0% al 100% de la carrera 100%
P37 Luz rotativa activada también en funciona- | ON/OFF OFF
miento solo con bateria
P38 Funcionamiento con bateria 0: no cambia la funcién 0
1: después de accionar APCH, la cancela se abre y permanece
abierta
2: la cancela se abre y permanece abierta
P39 Hombre presente 0: funcién no activada 0
1: funcién activada si las seguridades estan abiertas (FOTO y
STPA): se acciona con APCH para la apertura y con Aped para el
cierre
2: funcién activada con las entradas APCH y PED: mantiene el fun-
cionamiento automatico si es accionada por mando a distancia; se
acciona con APCH para la apertura y con Aped para el cierre
P40 Topes mecanicos Deteccion del tope mecanico: 1
de 0 (rapido) a 5 (maximo retardo)
P41 Pulsadores separados 0= AP/CH acciona la apertura y el cierre total de la cancela, 0
PED acciona la apertura y el cierre parcial de la cancela
1= entrada AP/CH, mando solo de apertura, y entrada PED, mando
solo de cierre
2= entrada AP/CH y tecla del mando a distancia memorizado como
CH1, mando solo de apertura, y entrada
PED vy tecla del mando a distancia memorizado como CH2,
mando solo de cierre
P42 Funcionamiento con panel solar ON/OFF OFF
P43 Tipos de motorreductores 1= EI20 soterrado de 12 V hasta 2 m 4
4= EA25 motorreductor lineal de 12 V hasta 2,5 m
5= EA50 motorreductor lineal de 12 V hasta 3,5 m

UNA HOJA: Si se utiliza la central para accionar una sola hoja, conecte el motor a la salida M1 y realice la calibracion de la carrera; la central se configura au-
tomaticamente para el funcionamiento con una sola hoja y, después de la calibracion, los parametros 10-12-14-16-18-20-22-24-26-29-30 no seran activados.

FUNCIONAMIENTO SIN ENCODER: Si no se conecta el encoder, es necesario retirar la tarjeta de interfaz del encoder antes de conectar la alimentacion a
la central y los parametros 13-14-15-16-25-26 no seran activados.

Nota: después de realizar la calibracion de la carrera, si se modifican los parametros 13-14-15-16-17-18-19-20 y 43, después de la confirmacion con la

tecla OK, en pantalla aparece escrito APCH y es necesario accionar la tecla APCH: la cancela realiza una maniobra completa de apertura y cierre (con esta
operacion la central guarda los nuevos umbrales de corriente con las velocidades modificadas).

7.5 DEF: permite llevar la central a los parametros por defecto excepto los parametros 9-10-11-12-29-30-31-36-40: pulse y suelte la tecla OK, en pantalla

aparecen 4 puntos para confirmar la operacion.
=

B9

B9

o)

Para llevar todos los parametros a los valores por defecto: alimente la central manteniendo pulsada la tecla ESC durante al menos 10 segundos.

7.6 CNT: permite ver el nimero de aperturas realizadas por el motorreductor: el primer contador A muestra el nimero de maniobras absolutas y el segundo
contador P muestra las maniobras realizadas después de una puesta a cero ejecutada por el instalador. A continuacion se muestra un ejemplo:

Wi

-~
@, ¥

(o

e
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Pulsando 6 veces la tecla UP, en pantalla aparece CNT (contador)

Pulse la tecla OK'y en pantalla aparece la letra A (contador absoluto que no se puede poner a cero): el numero que sigue debe multiplicarse por 10000
Pulse la tecla DOWN vy la pantalla muestra el niUmero que debe sumarse para obtener las aperturas totales realizadas por el motor: niumero absoluto =
(000*10000)+(7000)= 7000

Pulse la tecla OK 'y en pantalla aparece la letra P (contador parcial que se puede poner a cero): el nimero que sigue debe multiplicarse por 10000

Pulse la tecla DOWN vy la pantalla muestra el nUmero que debe sumarse para obtener las aperturas después de poner a cero el contador parcial: nUmero
parcial = (000*10000)+(1000)= 1000, esto significa que se han realizado 6000 aperturas después de la puesta a cero. Para poner a cero el contador parcial,
pulse

y mantenga pulsada la tecla OK durante al menos 5 segundos.

7.7- ERR: Se muestran los ultimos 9 fallos o errores: con la cancela parada es posible ver el dltimo fallo que se ha producido durante el funcionamiento

L i 1 ol
0 i

a

g

o
] arscl

A/

o

3
43
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=T\ AP/CH

. l7/ .

ESC \X7 ESC

v

o

o

8

v

Pulsando 7 veces la tecla UP, en pantalla aparece Err (lista de fallos o errores)

Pulse la tecla OK, en pantalla aparece 1.F Xx, el primer digito indica el historial progresivo de los errores: varia de 1 a 9 y el valor mas alto indica el error
mas reciente, mientras que xx indica el tipo de error (consulte la tabla de errores):

Para poner a cero la lista de errores: entre en el mend ERR y mantenga pulsada la tecla OK durante al menos 5 segundos.

Mensaje en pantalla Descripcion

no Ninguna alarma memorizada

FO1 Fallo en la salida de alimentacion del motor M1

F02 Fallo en la salida de alimentacion del motor M2

FO3 Se ha detectado un obstaculo durante el movimiento de apertura del motor M1

F04 Se ha detectado un obstaculo durante el movimiento de apertura del motor M2

FO5 Se ha detectado un obstaculo durante el movimiento de cierre del motor M1

FO6 Se ha detectado un obstaculo durante el movimiento de cierre del motor M2

FO7 No se utiliza

FO8 No se utiliza

F09 No se utiliza

F10 Memoria externa dafiada

F11 Se ha excedido el tiempo maximo durante la fase de calibracion

F12 Fusible dafiado o quemado

F13 Se ha excedido el tiempo maximo durante la programacion

F14 Error en la lectura del encoder M1

F15 Error en la lectura del encoder M2

F16 Se ha detectado una absorcion de corriente demasiado elevada en la salida de alimentacion del motor M1
F17 Se ha detectado una absorcion de corriente demasiado elevada en la salida de alimentacion del motor M2

7.8 - PASS: puede habilitar una contrasefia con 3 niveles, con un nivel de 1 Se requiere contrasefia para entrar en el menu de PAR, DEF, y LRNE LRN,
con nivel 2 Se requiere contrasefia para entrar en el menu de RAD, con el Nivel 3 se requiere la contrasefia para entrar en todos los elementos de menu
(LRNE, LRN, DEF, RAD, CNT, PAR ERR).

NB: En caso de que usted perdio su contrasefia, necesita llamar al centro de servicio

Ejemplo de introduccion de la contrasefia 4-3-2-1 en el segundo nivel:

BN
-

- (R oo

SIEEL PSS
= i = o]
.!.

[T1T] PSS
_ ® @

= = x2
AT
HLN

Si introduce la password para nivelar 1-2 6 3 cuando se selecciona el elemento de mend, se le pedira para el protegido por contrasefia, introduzca la
contrasefia y confirmar con OK, si sale del menu se le pedira la contrasefa.
Si la contrasefia es incorrecta, en la pantalla muestra NO.
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9 - Montaje de las baterias

Introduzca en el conector CN7 el circuito del cargador y conecte las baterias: con el funcionamiento solo a bateria, la velocidad del motor es un 15% inferior respecto a
la velocidad con alimentacion de red. Con el funcionamiento solo a bateria el led AC se apaga, las salidas 2CAN y AUX y la salida de la luz rotativa no estan activadas
y los accesorios se alimentan solo durante el movimiento de las hojas.

NOTA: con el funcionamiento a bateria y a falta de tensién de red, las hojas se mueven una cada vez para abrir y cerrar sin desaceleracion.

NOTA: con el funcionamiento a bateria no es posible memorizar los mandos a distancia, ni programar la carrera de la cancela (ments LRNE, LRN).

10 - Problemas y soluciones

Problema Causa Solucién
La automatizacion no funciona No hay alimentacion de red Compruebe el interruptor de la linea de alimentacion
Fusibles quemados Cambie los fusibles por otros iguales

No funcionan las entradas de mando y seguridad | Compruebe los leds de diagndstico (STOP, STPA
y FOTO deben estar encendidos)

No se logra memorizar los mandos a distancia Seguridades abiertas Compruebe los leds de diagndstico (STOP, STPA
y FOTO deben estar encendidos)

Baterias del mando a distancia agotadas Cambie las baterias

Mando a distancia incompatible con el primero El primer mando a distancia memorizado confi-

memorizado gura la central para memorizar solo mandos a
distancia con rolling code o solo con conmutado-
res DIP.

Memoria llena Elimine al menos un mando a distancia o afiada

un receptor externo (la capacidad maxima es de
200 mandos a distancia)

En cuanto arranca, la cancela se para e invierte | Par del motor insuficiente Aumente la fuerza del motor con los parametros

la maniobra namero 21y 22

Durante la desaceleracion la cancela se para Velocidad de desaceleracion demasiado baja Aumente el valor de los parametros 17-18-19 y 20

e invierte el movimiento

Movimiento invertido de uno de los 2 motores Cableado incorrecto Compruebe el cableado de los motores (1= abre
M1/2= cierra M1/3= abre M2/ 4= cierra M2)

Durante el ajuste el motor M1 se pone en mar- | Cableado encoder 1 invertido con encoder 2 Compruebe el cableado del encoder

chay se para al cabo de 1 segundo

Con la electrocerradura, el motor 1 no logra Electrocerradura sin rearmar Coloque en posicion ON el parametro 32 (funcion

arrancar para abrir o no cierra totalmente de conexion y desconexion electrobloqueo)

11- Montaje mecanico

Para su correcto montaje, coloque la caja en un lugar seguro y al res-
guardo de los agentes atmosféricos. Para sujetar la caja a la pared,
suelte los 4 tornillos de plastico y abra la tapa.

185

Medidas de la centralita:
100

h‘hlﬂ.‘.

295
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12- Parametros programables:
Tabla de resumen de los parametros modificados durante el montaje
Nidmero parametro Valor
B .



Asociacion de mandos a distancia con nombres de usuarios:
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N. memoria

Usuario

N. memoria

Usuario

N. memoria

Usuario
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD
(Declaracién de incorporacion de cuasi maquinas, anexo IIB Directiva 2006/42/CE)

N. ZDT00434.00
El abajo firmante, representante del siguiente fabricante

Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italia

declara que los productos
TARJETA DE MANDO - SERIE RS

Articulos RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

son conformes a lo que establecen las siguientes directivas comunitarias (incluidas todas las modificaciones aplicables) y que
se han aplicado todas las siguientes normas y/o especificaciones técnicas

Directiva sobre compatibilidad electromagnética 2004/108/CE:
EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
Directiva sobre equipos radioeléctricos y equipos terminales de telecomunicacién: 1999/5/CE:
EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009)
EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Ademas, declara que el producto no debera ser puesto en servicio mientras la maquina final en la cual vaya a ser incorporada
no haya sido declarada conforme, si procede, a lo dispuesto en la Directiva 2006/42/CE.

Declara que la documentacion técnica pertinente ha sido elaborada por Elvox SpA de conformidad con el anexo VIIB de la
Directiva 2006/42/CE y que se han cumplido los siguientes requisitos esenciales: 1.1.1, 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.1.6, 1.2.1,1.2.2,
1.26,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.34,1.3.7,1.38,1.3.9,14.1,142,151,152,154,155,15.6,1.5.7,1.5.8,1.5.9,1.6.1.,1.6.2,
1.71,1.7.2,1.7.3,1.7.4.

Se compromete a transmitir, en respuesta a un requerimiento debidamente motivado de las autoridades nacionales, toda la
informacion pertinente relativa al producto.

Campodarsego, 29/04/2013

El Consejero delegado

Nota: el contenido de esta declaracion corresponde a lo declarado en la ultima revision de la declaracion oficial disponible antes de imprimir este manual.
El presente texto ha sido adaptado por razones editoriales. Se puede solicitar a Elvox SpA la copia de la declaracién original.
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

- Die Anweisungen des vorliegenden Handbuchs sind aufmerksam durchzulesen, da es wichtige Angaben zur Sicherheit bei Anwendung, Gebrauch und
Wartung der Anlage beinhaltet.

- Nach dem Auspacken ist das Gerat auf seine Unversehrtheit zu Gberprifen. Die Verpackungsstoffe dirfen nicht in die Hande von Kindern geraten, da sie eine
potentielle Gefahrenquelle darstellen. Die Anlage muss die Anforderungen der einschlagigen CEI-Normen erfillen.

- Dieses Gerat darf nur fir den Zweck verwendet werden, fir den es ausdriicklich vorgesehen ist. Jeder sonstige Einsatz gilt als zweckwidrig und ist somit
gefahrlich. Der Hersteller haftet nicht fir eventuelle Schaden durch zweckentfremdeten, falschen und unverniinftigen Gebrauch des Gerats.

- Vor jedem Reinigungs- oder Wartungseingriff muss die Stromversorgung des Gerats am Anlagenschalter unterbrochen werden.

- Im Fall von Defekten am Gerat oder Betriebsstorungen die Stromversorgung iber den Schalter unterbrechen und das Gerat nicht eigenhandig reparieren.
Eventuelle Reparaturen dirfen ausschlieRlich durch eine vom Hersteller autorisierte Kundendienststelle ausgefiihrt werden. Bei Missachtung der obigen
Vorgaben kann die Sicherheit des Gerats beeintrachtigt werden.

- Séamtliche Apparate der Anlage dirfen ausschlieRlich fir den Zweck verwendet werden, fir den sie ausgelegt sind.

- Diese Anleitung muss immer mit der Dokumentation der Anlage aufbewahrt werden.

Das am Gerat angebrachte Symbol der durchgestrichenen Mulltonne bedeutet, dass das Produkt am Ende seiner Lebenszeit vom Hausmuill getrennt zu
entsorgen ist, und einer Millsammelstelle fur Elektro- und Elektronik-Altgerate zugefihrt, oder bei Kauf eines neuen gleichartigen Gerats dem Handler
. 7 riickgegeben werden muss.

\‘ tRichtIinie 2002/96/EG (WEEE).

Der Benutzer ist fur die vorschriftsmaRige Entsorgung durch eine geeignete Sammelstelle verantwortlich. Die getrennte Sammlung zwecks anschlieender
Zufuhrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung und umweltgerechten Entsorgung tragt dazu bei, mogliche umwelt- und gesundheitsschadliche
Folgen zu vermeiden, und férdert die Wiederverwertung der im Gerat enthaltenen Werkstoffe. Flir genauere Informationen tber die verfigbaren Sammelsys-
teme wenden Sie sich bitte an den ortlichen Abfallsammeldienst oder an den Handler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben.

Durch die als gefahrlich eingestuften Stoffe bedingte Risiken (WEEE).

Laut der neuen WEEE-Richtlinie werden bestimmte Stoffe, die seit geraumer Zeit gemeinhin in elektrischen und elektronischen Geraten verwendet werden,
als gesundheits- und umweltgefahrdend eingestuft. Die getrennte Sammlung zwecks anschlieRender Zufihrung des Altgerats zum Recycling, zur Aufbereitung
und umweltgerechten Entsorgung tragt dazu bei, mogliche umwelt- und gesundheitsschadliche Folgen zu vermeiden, und fordert die Wiederverwertung der
im Gerat enthaltenen Werkstoffe.

q3

Das Produkt erfiillt die Anforderungen der Richtlinie 2004/108/EG i.d.f.F.
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1- MERKMALE

Steuergerat 24 Vdc fur Fligeltorantriebe mit Nennleistung 50 W + 50 W, vorgesehen fiir Encoder-Schnittstelle (zur Erfassung von Hindernissen und
Geschwindigkeitsregelung) und integrierten Empfanger. Funktionen und Ausstattung des Steuergerats:

- Individuelle Einstellung von Bremsweg und -geschwindigkeit beim Offnen sowie SchlieRen

- System zur Hinderniserkennung

- Diagnose-LED der Eingange

- Abnehmbarer Datenspeicher

- Integrierter Empfanger mit Kapazitat von 200 Funkfernsteuerungen (Festcode oder Rollingcode)

- Stromregelung fiir den Schutz des Elektromotors

- Verzeichnis der letzten 9 Stérungen oder Fehler.

2- Beschreibung des Steuergerats

Versorgungsleitung

< BEC | - PROGRAM. MENU'
& & s o= o= O e
5 [223]ons i 0010
== gt o e,
o o
F2 (5x20) 7 P1
L™ 2 B
P2 PAaRY P5 o o
= [ ] °<>° P oOo o~ AprcH
O - (] (o] 5 5 o o]
ESC OK
re | O,
PT1 v
—1
—
] — = 2
— i & |w
— —1 Led Led oo
— — enom1 ] O encm2 é )
== — ENCM1 NCM2 5|5
—1 — [ =
—— — @’ I I w
—
—— — 22(23}24 25(26[27 <@
— — —_—
—1 L STPA
’// APCH APED STOP FOTO 1 1
CN1 o CN3 CN4
I:Ig I O I T I I QI
©ol1l2]3]4 5(6(7[8]9[1011]12 1314 |15 [16 |17 [18 [19| |50 |1
- = o o = = n B = I o T o O < .
258z REEEREER 58838¢c5 Z

Legende:
1- Hauptsicherung Transformator (2 A verzogert)
2-  Transformator 230 Vac - 22 Vac

3- Sicherung des Motors 15 A

4- Sicherung des Zubehors 3,15 A

5- LED anliegende Netzspannung

6- Display fur Mentanzeige

7 Bedientaste OFFN/SCHL

8- Tasten flir Meni-Scrollen

9- Externer Speicher

10- Funkmodul

11- Diagnose-LED Eingange

12- Anschlussklemme fiir Antenne

13- Mikroprozessor

14- Encoder-Schnittstelle

15- Ausziehbare Anschlussklemme fiir Steuereingédnge und Sicherheiten

16- Ausziehbare Anschlussklemme fiir Elektroschloss-Ausgang, Zubehdrversorgung, Blinkleuchte, Ausgang zweiten Funkkanal und Ausgang fir Anzeigel-
ampe Tor offen

17- Ausziehbare Anschlussklemme fiir Motorausgang
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3- RISIKOBEWERTUNG

Vor Installation des Antriebs missen alle mdglichen Gefahrenstellen wahrend der Bewegung des Tors bewertet werden, die Abbildung zeigt einige Ge-
fahrenstellen an einem Fligeltor.

Vor der Installation den Einbau und die Robustheit der mechanischen Anschlage sowie die Stiitzsysteme des Tors Uberprifen.

4- VERKABELUNG:

Anlagenauslegung

Lh 0 L

Lo o o

2x0,5 mm? -

ol

— ®

---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (Encoder)

©

]

2x1 mm? ---
1 1 i I %@
B—
@ 3x0,5 mm?.___|
m 1

- 2x0,5 mm? 4%0,5 mm2----

" 2x2,5 mm2+3x0,5 mm? (Encoder)---

3x0,5 mm?2---

@ 230/120 Vac

Z

Abb. 2
Legende
A- Linearantrieb
B - Steuergerat
C - Blinkleuchte
D - 2-Kanal-Funkfernsteuerung
E - Lichtschrankenpaar
F - Schlisselschalter
G - Elektroschloss
Abb. 3
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4.1- Verkabelung der Versorgungsleitung
In der Trafobox befindet sich eine Klemme mit 2 A Schutzsicherung

(die Phase ist an den der Sicherung entsprechenden Pol anzuschlie- 2
Ben). 5 £
= G
C
o[\U]e g
Phase
4.2- Verkabelung von Blinkleuchte, Komfortbeleuchtung und Anzeigelampe der Torbewegung
1/2 3 4 56|78 910 11|12
[y — T T o o —
- - + - - +
I
u 24 Vdc 15 W max.
Motor 1 FuBgénger- Elektroschloss
Offnung 12V 15VA Ausgang flr Zubehorversorgung
24 Vdc 300mA max.
Motor 2 e
24 Vdc 65 mA max. 24 Vdc 65mA max. Abb. 5
Servicebeleuchtung oder Anzeigelampe der
zweiter Funkkanal Torbewegung
Nummer Beschreibung Funktion
Klemme
1-2 Ausga__ng fur Versorgung Elektromotor 1 Steuerausgang fiir Elektromotor 1 mit 24 Vdc Nennleistung 50 W (1 Offnen, 2 SchlieRen)
(FuBganger-Offnung)
34 Ausgang fiir Versorgung Elektromotor 2 Steuerausgang fiir Elektromotor 2 mit 24 Vdc Nennleistung 50 W (3 Offnen, 4 SchlieRen)
5-9 Komfortbeleuchtung oder zweiter Funkkanal |Ausgang mit 24 Vdc max. Stromfestigkeit 65 mA, kann als zeitgesteuerter Ausgang (100
Sekunden) oder Ausgang fur zweiten Funkkanal programmiert werden, siehe Parameter
34 (5= GND, 2can/ 9= + 24 Vdc).
6-7 Steuerausgang fiir Elektroschloss Ausgang fiir Elektroschloss mit 12 Vac max. Stromfestigkeit 15 VA
Ausgang fiir Anzeige der Torbewegung, blinkt beim Offnen mit langsamen Impulsen, ist bei
89 Ausaang fiir Anzeige der Torbewegun offenem Tor erleuchtet, blinkt beim SchlieRen mit schnellen Impulsen und ist bei geschlos-
gang 9 gung senem Tor erloschen (8= GND angesteuert, 9= + 24 Vdc permanent, max. Stromfestigkeit
65 mA)
) . .. Ausgang mit 24 VVdc max. Stromfestigkeit 300 mA fir die Versorgung von Lichtschranken
9-10 Ausgang fiir Zubehorversorgung und Zubehér (9 = + 24 Vdc, 10= GND)
Ausgang mit 24Vdc max. Stromfestigkeit 15W fur Blinkleuchte (11= GND blinkend, 12= +
11-12 Ausgang fiir Blinkleuchte 24 Vdc), ist die Funktion automatisches Schlieflen aktiviert, bleibt die Blinkleuchte wahrend
der Zeit fur automatisches SchlieRen permanent erleuchtet.

4.3- Eingangsanschliisse:
Das Steuergerat wird mit normalerweise geschlossenen Eingangen mit Schaltbriicke (STOP, FOTO UND STPA) geliefert, die Schaltbriicke von dem zu
verwendenden Eingang entfernen.

Klemmennummer Beschreibung Eingangstyp
. . . . . . . 13-16 Gemeinsamer Kontakt Steuereingange (permanente Masse)
13 |14 |15|16|17 |18 |19 Sequenzieller Steuereingang fur .
SRS Aol 14 die vollstandige Bewegung des Tors SchlieRer
o O w o o = o
ol & % © B 2 & Sequenzieller Steuereingang fiir )
15 . N SchlieRer
die FuRganger-Bewegung des Tors
17 Eingang fir Torstopp Offner
Eingang Lichtschranke, beim -
7 18 SchlieRen des Tors aktiviert Offner
19 Eingang Kontaktleisten oder interne Lichtschranke, beim Offner
—eo —o SchlieRen und Offnen des Tors aktiviert
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Encoder-Anschluss
Led Led Encoder-Schnittstellenplatine
encM1|:| D encM2 ECE2 P
ENCM2

I (O

22|23[24 25|26|27

| S— —  — | S — —
Klemmennummer Beschreibung
22 Eingang Encodersignal Motor 1
23 Minus Encoder-Versorgung Motor 1
24 Plus Encoder-Versorgung Motor 1
25 Eingang Encodersignal Motor 2
26 Minus Encoder-Versorgung Motor 2
27 Plus Encoder-Versorgung Motor 2
4.4- Anschluss der Steuertasten und des Schliisselschalters

Arbeitskontakte (die roten LEDs AP/CH oder APED leuchten bei Betétigung des Schlusselschalters bzw. der parallel geschalteten Tasten auf):
EDS1
O
CN2 com COl\éI
EAEEEEEN O
13|14 |15 |16 |17 |18 |19 walhe melHe
O
Steuerung der FuRgénger-Offnung (e .
Offnungssteuerung O
Abb. 6

4.5- Anschluss der Lichtschranken
Ruhekontakt (bei nicht aktivierten Lichtschranken missen die LED FOTO und die LED STPA erleuchtet sein), sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke
zwischen COM., FOTO und STPA einfugen, hierbei die Polung fir die Versorgung der Lichtschranken beachten:

9 (10 11|12| |13 (14 |15/16|17 |18 |19

By Sy — Sy Sy S S [ S [ S S|

IGH |
- A
(~H

Abb. 7
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4.6- Anschluss der Kontaktleiste

Programmierbarer Eingang: (bei nicht aktivierter Kontaktleiste bzw. Lichtschranke muss die LED STPA erleuchtet sein) die Ausldsung dieses als Kontakt-
leiste eingestellten Eingangs hat folgende Wirkung: kehrt die Bewegung beim Offnen sofort fiir 1,5 Sekunden um und stoppt dann das Tor, wéhrend er beim
SchlieRen die Bewegung bis zur vollstindigen Offnung umkehrt. Siehe Parameter Nummer 06 (Kontaktleiste mit Offner, Parameter 06 auf 2 setzen, Kontakt-
leiste mit Ausgleichswiderstand 8,2KOhm, Parameter 06 auf 3 setzen), sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und STPA einfigen und
Parameter 06 auf 1 belassen.

Anschluss der resistiven Kontaktleiste Anschluss der Kontaktleiste mit Schalter

CN2 CN2
EEEEEEN AEREEENE
13|14 15| 16|17 18 |19 13(14|15|16/17|18| 19

S iy —y — | Sy — —

Abb. 8

—mmmmm——a

________________________________

4.7.- Anschluss der Lichtschranken mit aktiver Fototest-Funktion
Bei Aktivierung der Fototest-Funktion (das Steuergerat prift den Betrieb der Lichtschranken, siehe Parameter 08) folgenden Anschluss beachten (bei jedem
Motorstart unterbricht das Steuergerat die Versorgung zum Sender der Lichtschranke, um die Funktion nachzuweisen):

5/6|7|8|9|10(11|12 13|14/ 15/16|17 | 18|19

IS [ S S S U S SO—y o— | NS S [ S O Sy Sy — |

STPA als interne
Lichtschranke

+

COoM
STPA

A A AA

A A A

COM

Abb. 9

n
o
3
O
A
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4.8- Anschluss der Stopptaste
Ruhekontakt, die Offnung des Kontakts bewirkt den Stopp des Tors und die Unterbrechung der Zeit fir das automatische SchlieRen (bei nicht gedruckter
Taste muss die LED STOP erleuchtet sein), sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und STOP einfligen:

CN2

13|14 |15(16|17 |18 |19

Sy — —  — Oy — |

Taste mit Ruhekontakt

Abb. 10

HINWEIS: Falls in der Anlage keine Lichtschranken, Kontaktleisten oder Stopptasten vorhanden sein sollten (ie Eingdnge FOTO, STPA und STOP
miissen Uberbriickt werden), die Fototest-Funktion nicht aktivieren und die Kontaktleiste mit Schalter auswahlen.

4.9- Anschluss der Antenne:
Im Lieferumfang ist der verkabelte 17 cm starre Draht enthalten, um die Reichweite der Antenne ZL43 It. Abbildung zu erhéhen:

Abb. 11
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5 - Beschreibung der LEDs und Tasten auf der Leiterplatte

Kiirzel Beschreibung

AC Zeigt das Anliegen von Netzspannung an (bei anliegender Netzspannung erleuchtet)

STPA Zeigt den Status des Eingangs STPA (Nummer 19) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und STPA einfligen

AP/CH Zeigt den Status des Eingangs AP/CH (Nummer 14) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen

APED Zeigt den Status des Eingangs APED (Nummer 15) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen

STOP Zeigt den Status des Eingangs STOP (Nummer 17) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und STOP einfiigen

FOTO Zeigt den Status des Eingangs FOTO (Nummer 18) an, sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet, sofern nicht verwendet eine
Schaltbriicke zwischen COM und FOTO einfligen.

ENCMA1 Zeigt den Eingang des Encoders von Motor 1 an, bei Bewegung des Motors mit Zyklusgeschwindigkeit erleuchtet, blinkt beim Ab-
bremsen, erloschen bei gestopptem Motor.

ENCM2 Zeigt den Eingang des Encoders von Motor 2 an, bei Bewegung des Motors mit Zyklusgeschwindigkeit erleuchtet, blinkt beim Ab-
bremsen, erloschen bei gestopptem Motor.

DISPLAY Zeigt den Status des Menlis Programmierung an

Tasten im Schaltkreis

Kiirzel Beschreibung
AP/CH Steuert die Offnung und SchlieBung des Tors
ESC Beenden oder zurtick zum vorherigen Menu
A yp Erhoht den angezeigten Wert um eine Einheit oder Scrollen im Menu
W DOWN Vermindert den angezeigten Wert um eine Einheit oder Scrollen im Ment
Bestatigt den Wert oder fiihrt zum nachsten Mend, bei einmaligem Driicken der Taste wahrend der Torbewegung wird die Stromauf-
OK nahme des Elektromotors M1 in A, bei 2-maligem Driicken der Taste wahrend der Torbewegung die Stromaufnahme des Motors M2

in A angezeigt

Vorabkontrolle:

Nach Einschalten der Steuergeratversorgung erscheinen am Display der Name des Steuergerats RS08, die Firmware-Version Fxxx sowie 3 Blinkimpulse mit
dem Eintrag FLSH und ENC (bei Encoder), diese werden dann ausgeblendet. Die Diagnose-LEDs der Eingénge Uberprifen, die LEDs STOP, FOTO, STPA
mussen erleuchtet sein.

Falls einer der Sicherheitseingange (FOTO, STOP, STPA) nicht verwendet werden sollte, eine Schaltbriicke zwischen COM und dem jeweils nicht
benutzten Eingang einfiigen.
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6 - Schnelle Programmierung

6.1- Verfahren zur einfachen Programmierung des Torfliigellaufs:

3 5
D]]j IIII HPLH IIII LLs

- P ° 5 - ‘e APIc/ - AP/CH
= /’—

o = o] =

9, 9

v v

Pl | )

-

s o

‘e AP/CH AP/CH
B I ! o b

ESC oK ESC D.o oK

v v

g
60 N —

AP/CH
oK

1- Die Taste UP einmal driicken, am Display erscheint der Eintrag LRNE

2- Mit Taste OK bestatigen, am Display erscheint der Eintrag APCH

3- Die Taste APCH driicken

4- Am Display erscheint der Eintrag CLS2, der Motor M2 schlief3t bis zum mechanischen Anschlag

5- Nach SchlieRen von M2, beginnt M1 die SchlieRung und am Display erscheint der Eintrag CLS1

6- Nach SchlieRen von M1 erscheint am Display der Eintrag LOC (Betatigung des Elektroschlosses)

7- M1 beginnt die Offnung mit abgebremster Geschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag
OPN1

8- M2 beginnt die Offnung mit abgebremster Geschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag
OPN2

9- M2 beginnt die Schliefung mit Zyklusgeschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag CLS2

10- M1 beginnt die SchlieBung mit Zyklusgeschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag CLS1

11- Das Steuergerét fiihrt eine vollstandige Offnung und SchlieRung der Torfliigel aus, um die Stromschwellen zu speichern, am Display erscheinen 4 Piinkt-
chen

12- Nach dem Schlief3en erscheint am Display die Meldung END, der Vorgang ist somit erfolgreich abgeschlossen.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden, wahrend die Verzégerungen des Torfligels
auf 3 Sekunden beim Offnen und auf 6 Sekunden beim SchlieRen festgelegt werden.

6.2 Verfahren zum Speichern einer der Taste APCH zugewiesenen Funkfernsteuerung:

2 3 4
D]]] _rHd LI ool
. e

0
P
\x2
v

1- Die Taste UP 2 Mal driicken, am Display erscheint der Eintrag RAD

2- Die Taste OK driicken, am Display erscheint der Eintrag1CH (die Taste der Funkfernsteuerung wird als AP/CH des Steuergerats gespeichert)

3- Die Taste OK driicken, am Display erscheinen4 Piinktchen, das Steuergerat befindet sich im Wartezustand auf den Druck einer Taste der Funkfernsteu-
erung (Timeout 10 Sekunden)

4- Nach dem Tastendruck an der Funkfernsteuerung erscheint am Display eine 4-stellige Zahl: die erste Stelle bezeichnet die Zuweisung (1 steuert den
Eingang AP/CH, 2 den FulRgéngereingang oder den Ausgang des zweiten Kanals), die tbrigen 3 Stellen geben die von der Funkfernsteuerung belegte
Speicherzelle an (die erste gespeicherte Funkfernsteuerung belegt die Zelle 001, die zweite die Zelle 002). Die maximale Kapazitat betragt 200 Funk-
fernsteuerungen. Zur Speicherung weiterer Funkfernsteuerungen die vorgenannten Schritte wiederholen.

HINWEIS: Die erste gespeicherte Funkfernsteuerung konfiguriert das Steuergerat dahingehend, entweder nur Funkfernsteuerungen mit Rollingcode oder
mit festem 12 Bit Code zu erkennen,
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6.3 Beispiel fiir das Verfahren zur Anderung der automatischen SchlieBzeit:

1-
2-
3-
4-
5-
6-

D]]]

Die Taste UP 4 Mal driicken, am Display erscheint der Eintrag PAR (Parameter)

Die Taste OK drilicken, am Display erscheint P01

Die Taste UP einmal driicken, am Display erscheint der Eintrag P02 (Zeit fiir automatisches Schliel3en)
Die Taste OK drilicken, am Display erscheint die Zeit fir das automatische Schlieen

Mit der Taste DOWN oder UP kann die Zeit fur das automatische SchlieRen veréandert werden

Die Taste OK zum Bestéatigen und Speichern des geanderten Werts driicken

7- Ausfiihrliche Beschreibung des Meniis Programmierung.
Das Menii Programmierung ist in 3 Stufen gegliedert: Erste Hauptstufe, zweite Parameterstufe und dritte Wertstufe.

Hauptmenii:
Displaymeldung Beschreibung
LRNE Anlernen des Torlaufs mit der schnellen Programmierung (siehe Abschnitt 6)
RAD Verwaltung der Funkfernsteuerungen
LRN Anlernen des Torlauf mit der individuellen Programmierung
PAR Anderung séamtlicher Parameter des Steuergerats
DEF Wiederherstellung der Werkseinstellungen
CNT Anzeige der ausgefihrten Bewegungsablaufe
ERR Anzeige der Liste mit den letzten 9 Fehlern oder Betriebsstérungen
PASS Setzen Sie die Sicherheitsstufe des zentralen

Die gewlinschte Option des Hauptmenis mit Taste UP oder DOWN anwahlen und dann mit Taste OK bestatigen.

7.1 LRNE: Schnelles Verfahren zur Programmierung des Torfliigellaufs
Erfordert das Vorhandensein der Anschlage fur (")ffnen und SchlieRen wahrend der Programmierung, dass wahrend des normalen Betriebs.

1-
2-
3-
4-
5-

D]]] eh)

Die Taste UP einmal driicken, am Display erscheint der Eintrag LRNE

Mit Taste OK bestatigen, am Display erscheint der Eintrag APCH

Die Taste APCH driicken

Am Display erscheint der Eintrag CLS2, der Motor M2 schlief3t bis zum mechanischen Anschlag
Nach SchlieBen von M2, beginnt M1 die SchlieBung und am Display erscheint der Eintrag CLS1
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6- Nach SchlieBen von M1 erscheint am Display der Eintrag LOC (Betétigung des Elektroschlosses)

7- M1 beginnt die Offnung mit abgebremster Geschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag
OPN1

8- M2 beginnt die Offnung mit abgebremster Geschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag
OPN2

9- M2 beginnt die SchlieBung mit Zyklusgeschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag CLS2

10- M1 beginnt die SchlieBung mit Zyklusgeschwindigkeit und setzt den Lauf bis zum mechanischen Anschlag fort, am Display erscheint der Eintrag CLS1

11- Das Steuergerat fiihrt eine vollstandige Offnung und SchlieRung der Torfliigel aus, um die Stromschwellen zu speichern, am Display erscheinen 4 Piinkt-
chen

12- Nach dem SchlieRen erscheint am Display die Meldung END, der Vorgang ist somit erfolgreich abgeschlossen.

Mit der reduzierten Prozedur kann der Torlauf mit Bremswegen von 30% zum Gesamthub gespeichert werden, wahrend die Verzégerungen des Torflligels
auf 3 Sekunden beim Offnen und auf 6 Sekunden beim SchlieRen festgelegt werden.

HINWEIS: Sollte die Bewegungsrichtung der Torflligel nicht richtig sein, die Taste ESC driicken, wonach das Steuergerat die Programmierung beendet und
die Bewegung der Torflligel sperrt, die Verkabelung der Getriebemotoren vertauschen und die Schritte wiederholen.

7.2 RAD: Das Menii fiir die Verwaltung der Funkfernsteuerungen ist in 4 Parameter gegliedert:

D]]] rlAd 1041
.
- g !~ g 3 lw %\ .

W

4 4
i “ .
Die Taste
UP 1 Mal
drticken
caag
WED mjmm -
= (@ o = (@] °::°'
v X .
Die Taste
UP 2 Mal
driicken
5 \ < o.o
. . j . 5 Q N
v = V
Die Taste
UP 3 Mal
driicken
EirAs 0 % AN Hlmﬂ
_‘O:MWEH o & q roren oo
= v
Beschreibung der Parameter im Menu RAD:
(IZ‘)ll;zlaymel- Beschreibung Displaymeldung nach Betatigung der Funkfernsteuerung
1CH Speicherung der dem Eingang AP/CH entsprechenden Taste der Funkfernsteuerung | 1***
2CH Speicherung der dem Eingang PED oder dem Ausgang 2CAN entsprechenden Taste wex
der Funkfernsteuerung
CTRL Mit dler Taste der Funlffernsteuerung kann die Speicherzelle der Funkfernsteuerung 1% oder 2+
verglichen und angezeigt werden.
Nach Auswahl der Funkfernsteuerung aus der Liste OK driicken, am
ERAS Hiermit kdnnen alle im Speicher abgelegten Funkfernsteuerungen oder eine Funkfern- | Display erscheint OOOO zur Bestatigung des Ldschvorgangs, zum
steuerung aus der Speicherliste gel6scht werden. Léschen samtlicher Funkfernsteuerungen ALL im Intervall 200 bis 001
wahlen und OK driicken, am Display erscheint 0000
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HINWEIS: Die erste gespeicherte Funkfernsteuerung konfiguriert das Steuergerat dahingehend, entweder nur Funkfernsteuerungen mit Rollingcode oder
mit festem 12Bit Code zu erkennen

Zum Loschen samtlicher Funkfernsteuerungen das Menl RAD aufrufen, die Option ALL (im Intervall 001 bis 200) wahlen, die Taste OK mindestens 5 Sekun-
den lang driicken, am Display erscheinen 4 Punktchen zur Bestatigung des Vorgangs. HINWEIS: Im Batteriebetrieb kdnnen die Funkfernsteuerungen nicht
gespeichert werden

Beim Erstellen der endgliltigen Tabelle sollte die Nummer der Speicherzelle (die wahrend der Speicherung der Funkfernsteuerung angezeigt wird) dem Be-
nutzernamen zugewiesen werden, um eine Funkfernsteuerung bei eventuellem Verlust gezielt entfernen zu kénnen.

7.3 LRN: Anlernen des Torlaufs mit der individuellen Programmierung, Definition der Anfangspunkte fiir die Abbremsung beim Offnen sowie SchlieRen, Spei-
cherung des maximalen Offnungspunkts von Motor1 und Motor 2 sowie der Verzégerungszeit:
Es erfordert die Anwesenheit der mechanischen Anschlage im geschlossenen und wahrend der Programmierung, die bei Mandvern normal.

[EDD IIII ﬁlll Illl L5
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aAPICH APICH
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o
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- Die Taste UP 3 Mal driicken, am Display erscheint der Eintrag LRN

- Mit Taste OK das Anlernen des Torlaufs aufrufen, am Display erscheint der Eintrag APCH

- Die Taste APCH driicken

- M2 schlief3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag und am Display erscheint der Eintrag CLS2

- M1 schlief3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag und am Display erscheint der Eintrag CLS1

- Nach SchlieRen von M1 erscheint am Display der Eintrag LOC (Betatigung des Elektroschlosses)

- M1 6ffnet mit Zyklusgeschwindigkeit und am Display erscheint der Eintrag OPN1

- Mit Taste APCH den Anfangspunkt der Abbremsung von Motor M1 einstellen, das Tor setzt den Lauf mit abgebremster Geschwindigkeit bis zum mecha-
nischen Anschlag fort, der maximale Offnungspunkt vor dem mechanischen Anschlag kann durch Driicken der Taste APCH eingestellt und gespeichert
werden.

- M2 6ffnet mit Zyklusgeschwindigkeit und am Display erscheint der Eintrag OPN2

- Mit Taste APCH den Anfangspunkt der Abbremsung von Motor M2 einstellen, am Display erscheint der Eintrag SLO, das Tor setzt den Lauf mit abgebrem-
ster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag fort, der maximale Offnungspunkt vor dem mechanischen Anschlag kann durch Driicken der Taste
APCH eingestellt und gespeichert werden.

- M2 schlieRt mit Zyklusgeschwindigkeit und am Display erscheint der Eintrag CLS2

- Mit Taste APCH den Anfangspunkt der Abbremsung von Motor M2 einstellen, am Display erscheint der Eintrag SLO, das Tor setzt den Lauf mit abgebrem-
ster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag fort.

- M1 schlief3t mit Zyklusgeschwindigkeit und am Display erscheint der Eintrag CLS1

- Mit Taste APCH den Anfangspunkt der Abbremsung von Motor M1 einstellen, am Display erscheint der Eintrag SLO, das Tor setzt den Lauf mit abgebrem-
ster Geschwindigkeit bis zum mechanischen Anschlag fort.

- M1 6ffnet und am Display erscheint der Eintrag 0000, sobald die Zeit der Flligelverzégerung beginnen soll, einfach die Taste APCH driicken, M2 beginnt
die Offnung und am Display erscheint der Eintrag 0000, das Steuergeréat speichert die Verzégerungszeit beim Offnen.

- Nach dem Offnen beginnt M2 die SchlieRung und am Display erscheint der Eintrag 0000, sobald die Zeit der Fliigelverzégerung beginnen soll, einfach
die Taste APCH driicken, M2 beginnt die SchlieBung und am Display erscheint der Eintrag 0000, das Steuergerat speichert die Verzégerungszeit beim
Schlief3en.

- Nach dem SchlieRRen erscheint am Display der Eintrag END als Hinweis auf den Abschluss des Vorgangs.

HINWEIS: Sollte die Bewegungsrichtung der Torfliigel nicht richtig sein, die Taste ESC driicken, wonach das Steuergerat die Programmierung beendet und
die Bewegung der Torfliigel sperrt, die Verkabelung der Getriebemotoren vertauschen und die Schritte wiederholen.
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7.4- PAR: Hiermit kénnen alle Parameter des Steuergerats geandert werden; die Taste UP bis zum Erscheinen des Eintrags PAR am Display driicken, mit
Taste OK die Liste der Parameter aufrufen, am Display erscheint der Eintrag P01 (Parameter Nummer 1), mit der Taste UP oder DOWN kann die Liste der

Parameter gescrollt werden (siehe Parametertabelle)

LI PAr

0 \P/CH

-~
<= aprcH P\ AP/CH
ESC x4 esc @ ok
AA A&
v v X

Parametertabelle

P | ol
A °

o
0, A:ICOH e’ H A::/ccH ‘e
= 2 o
‘@ ok sc (@ \L ESC
.9,

g

ool

ESC

ds

{0
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F——— Die Taste bis zum Aufrufen
1  deszuandernden
Parameters driicken
-~

P

g

ol F

s

[ ]
IO \P/CH
5

o

ol % AP/CH
] pee
-
o o
)
v

Nummer Standard- | Gednderter
Parameter | Beschreibung Einstellbare Werte wert Wert
PO1 Aktiviert das automatische SchlieRen ON/OFF ON
P02 Stellt die Zeit fur automatisches Schlieen ein | 0-600 Sekunden 60 Sekun-
den

P03 Funktionsweise Eingang AP/CH 1= wahrend der Offnung ist der Eingang AP/CH nicht aktiviert 1

(Mehrfamilienhaus)

2=AP/CH als sequenzieller Eingang (Offnen, Stopp, SchlieRen, Stopp..)

3=AP/CH als sequenzieller Eingang (Offnen, Offnen, SchlieRen..)
P04 Vorblinken ON/OFF ON
P05 SchlieRen nach Freigabe der Lichtschranken | ON/OFF OFF
P06 An den Eingang STPA angeschlossene Si- 1=Lichtschranke als Sicherheit beim Offnen 1

cherheit (stoppt das Tor bei Auslésung bis zur Freigabe, lauft dann in Offnungsrich-

tung weiter)

2= Kontaktleiste mit Mikroschalter

3= Resistive Kontaktleiste (mit Ausgleichswiderstand 8,2KOhm)
PO7 Funktionsweise AUX-Ausgang ON= langsame Blinkimpulse beim Offnen, bei getffnetem Tor permanent | ON

erleuchtet, schnelle Blinkimpulse beim SchlieRen

OFF= wahrend der Bewegung und bei gedffnetem Tor permanent erleuch-

tet, bei geschlossenem Tor erloschen

OFF= Steuerung nicht aktiviert, 1= Steuerung auf Eingang FOTO
P08 Aktiviert die Steuerung der Lichtschranken 2= Steuerung auf Eingang STPA, 3= Steuerung auf Eingangen STPAund | OFF

FOTO
P09 Bremsweg beim SchlieRen M1 0 bis 100% des Laufs 30%
P10 Bremsweg beim Schlielen M2 0 bis 100% des Laufs 30%
P11 Bremsweg beim Offnen M1 0 bis 100% des Laufs 70%
P12 Bremsweg beim Offnen M2 0 bis 100% des Laufs 70%
P13 Offnungsgeschwindigkeit M1 50 bis 100% 100%
P14 Offnungsgeschwindigkeit M2 50 bis 100% 100%
P15 SchlieRgeschwindigkeit M1 50 bis 100% 100%
P16 SchlieRgeschwindigkeit M2 50 bis 100% 100%
P17 Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen M1 (15 - 75 mit Encoder), (35 - 70 ohne Encoder) 50%
P18 Abbremsgeschwindigkeit beim Offnen M2 (15 - 75 mit Encoder), (35 - 70 ohne Encoder) 50%
P19 Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen M1 | (15 - 75 mit Encoder), (35 - 70 ohne Encoder) 50%
P20 Abbremsgeschwindigkeit beim SchlieRen M2 | (15 - 75 mit Encoder), (35 - 70 ohne Encoder) 50%
P21 Motorkraft M1 Min. 1 bis max. 10 5
P22 Motorkraft M2 Min. 1 bis max. 10 5
P23 Beschleunigung beim Anlauf M1 1-5 ( 1=max. Beschleunigung 5= min. Beschleunigung) 3
P24 Beschleunigung beim Anlauf M2 1-5 ( 1=max. Beschleunigung 5= min. Beschleunigung) 3
P25 Verlangsamung beim Bremsen M1 1-8 ( 8= max. Verlangsamung 1= min. Verlangsamung) 6
P26 Verlangsamung beim Bremsen M2 1-8 ( 8= max. Verlangsamung 1= min. Verlangsamung) 6
P27 -
P28 -
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Nummer Parameter | Beschreibung Einstellbare Werte Standardwert Geanderter Wert
P29 Verzégerung beim Offnen 0 bis 60 Sekunden 3 Sekunden
P30 Verzdgerung beim SchlieRen 0 bis 60 Sekunden 6 Sekunden
P31 Eingebaute Motoren 1 Motor oder 2 Motoren 2
Gegenstol3 und Verriegelung Elektro-
P32 schloss ON/OFF OFF
P33 Aktivierungszeit Elektroschloss 0 bis 10 Sekunden 3
P34 Wahlt die Funktionsweise der zweiten 2CH= aktiviert den Ausgang 2CH PED
Taste der Funkfernsteuerung PED= steuert die FuRganger-Offnung
P35 Aktivierungszeit Ausgang Kanal 2 1 bis 60 Sekunden 1
P36 Weg fiir Fukganger-Offnung 0 bis 100% des gesamten Laufs 100%
P37 Blinkleuchte auch bei Batteriebetrieb ON/OFF OFF
aktiviert
P38 Batteriebetrieb 0: gleiche Funktion 0
1: Tor Offnet nach einem Steuerbefehl APCH und bleibt geoff-
net
2: Tor Offnet und bleibt gedffnet
P39 Selbsthaltung 0: Funktion nicht aktiviert 0

1: Funktion bei gedffneten Sicherheiten (FOTO und STPA)
aktiviert, tiber APCH fiir Offnung und Aped fiir SchlieRung
gesteuert

2: Funktion mit Eingadngen apch und ped aktiviert, halt den
automatischen Betrieb bei Betatigung durch Funkfernsteuerung
aufrecht, iiber APCH fiir Offnung und Aped fiir SchlieBung

gesteuert

P40 Kraft auf mechanische Anschlage Erfassung des mechanischen Anschlags: 1
0 (schnell) bis 5 (max. Verzégerung)

P41 Separate Tasten 0= AP/CH steuert die vollstandige Offnung und SchlieRung des |0
Tors,

PED steuert die teilweise Offnung und SchlieRung des Tors

1= Eingang AP/CH, Steuerbefehl nur Offnen und Eingang PED,
Steuerbefehl nur Schlieen

2= Eingang AP/CH und die als CH1 gespeicherte Taste der
Funkfernsteuerung, Steuerbefehl nur Offnen, Eingang

PED und die als CH2 gespeicherte Taste der Funkfernsteue-

rung,
Steuerbefehl nur Schlielen

P42 Betrieb mit Solarkollektor ON/OFF OFF

P43 Getriebemotoren 1=EI20 Unterflurantrieb 12V bis 2m 4

4=EA25 Linearantrieb 12V bis 2,5m
5=EA5Q Linearantrieb 12V bis 3,5m

EINFLUGELIGES TOR: Bei Verwendung des Steuergeréts fiir die Bedienung eines einfliigeligen Tors dem Motor an den Ausgang M1 anschlieRen und den
Torlauf einstellen; das Steuergerat konfiguriert den Betrieb des einfliigeligen Tors automatisch, nach der Einstellung sind die Parameter 10-12-14-16-18-20-
22-24-26-29-30 nicht mehr aktiviert.

BETRIEB OHNE ENCODER: Falls der Encoder nicht angeschlossen wird, die Encoder-Schnittstelle vor der Spannungsversorgung des Steuergerats abneh-
men, die Parameter 13-14-15-16-25-26 sind nicht mehr aktiviert

HINWEIS: Werden nach Einstellung des Torlaufs die Parameter 13-14-15-16-17-18-19-20 und 43 geandert, erscheint bei Bestatigung mit Taste ENTER am
Display der Eintrag APCH, mit Taste APCH muss nun ein Steuerbefehl ausgelést werden. Das Tor fiihrt eine vollstéandige Offnungs- und SchlieRbewegung
aus (hiermit speichert das Steuergerat die neuen Stromschwellen mit den geanderten Geschwindigkeiten)

7.5 DEF: hiermit kdnnen die Werksparameter des Steuergerats wiederhergestellt werden, mit Ausnahme der Parameter 9-10-11-12-29-30-31-36-40, die
Taste OK driicken und loslassen, am Display erscheinen 4 Punktchen zur Bestatigung des Vorgangs.

Zum Rucksetzen der Parameter auf Werkseinstellung: das Steuergerat durch mindestens 10 Sekunden langes Driicken der Taste ESC mit Strom versorgen.

7.6 CNT: Hiermit kann die Anzahl der vom Getriebemotor ausgefiihrten Offnungen angezeigt werden. Der erste Z&hler A zeigt die Anzahl der Bewegungen
als Absolutwert, der zweite Zahler P die nach dem Ricksetzen durch den Installateur durchgefiihrten Bewegungen. Im Nachhinein ein Beispiel:

L] aaa
Lo
—
o=
= \x6
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Taste UP 6 Mal dricken, am Display erscheint CNT (Zahler)

Taste OK driicken, am Display erscheint der Buchstabe A (nicht riicksetzbarer Absolutzahler), die nachfolgende Zahl ist mit 10000 zu multiplizieren

Taste DOWN driicken, am Display erscheint die Anzahl, die zum Erhalt der insgesamt vom Motor ausgefiihrten Offnungen folgendermaRen addiert werden
muss: Absolutanzahl = (000*10000)+(7000)= 7000

Taste OK driicken, am Display erscheint der Buchstabe P (rlicksetzbarer Teilzahler), die nachfolgende Zahl ist mit 10000 zu multiplizieren

Taste DOWN driicken, am Display erscheint die Anzahl, die zum Erhalt der Offnungen nach Riicksetzen des Teilzéhlers folgendermaRen addiert werden
muss:

Teilanzahl = (000*10000)+(1000)= 1000, was darauf hinweist, dass nach 6000 Offnungen ein Riicksetzen erfolgt ist. Zum Riicksetzen des Teilzéhlers

die Taste OK mindestens 5 Sekunden lang drlicken.

7.7- ERR: Anzeige der letzten 9 Stérungen oder Fehler: bei stehendem Tor kann die letzte Betriebsstérung angezeigt werden.

LT Erirl A nlo
a GA _
RE

ok ESC

Taste UP 7 Mal driicken, am Display erscheint Err (Stérungs- oder Fehlerliste)

Taste OK driicken, am Display erscheint 1.F Xx, die erste Stelle gibt die fortlaufende Nummer des Fehlerverzeichnisses im Intervall 1 bis 9 an, wobei der
groRte Wert den neuesten Fehler und xx den Fehlertyp angibt, siehe Fehlertabelle:

Zum Léschen der Fehlerliste: das Menl ERR aufrufen und die Taste OK mindestens 5 Sekunden driicken.

Displaymeldung Beschreibung

no Kein in der Speicherstelle gespeicherter Alarm

FO1 Problem am Ausgang fir die Motorversorgung M1

F02 Problem am Ausgang fiir die Motorversorgung M2

FO3 Hindernis bei der Offnungsbewegung von Motor M1 festgestellt
FO4 Hindernis bei der Offnungsbewegung von Motor M2 festgestellt
F05 Hindernis bei der SchlieBbewegung von Motor M1 festgestellt
F06 Hindernis bei der SchlieRbewegung von Motor M2 festgestellt
FO7 Nicht verwendet

FO8 Nicht verwendet

F09 Nicht verwendet

F10 Externer Speicher beschadigt

F11 Hochstzeit bei Einstellung lberschritten

F12 Sicherung beschadigt oder durchgebrannt

F13 Tritt bei Uberschreiten des Timeout wéhrend des Torlaufs ein

F14 Fehler beim Lesen von Encoder M1

F15 Fehler beim Lesen von Encoder M2

F16 Zu hohe Stromaufnahme am Versorgungsausgang des Motors M1
F17 Zu hohe Stromaufnahme am Versorgungsausgang des Motors M2

7.8 - PASS: Sie kénnen ein Passwort mit 3 Ebenen ermdglichen, mit Stufe 1 Kennwort erforderlich ist, um das Meni PAR, DEF eingeben und LRNE LRN,
mit Level 2 Kennwort erforderlich ist, um das Menu RAD mit Level 3 eingeben, wird benétigt das Passwort in alle Menlpunkte (LRNE, LRN, DEF, RAD, CNT,
PAR ERR) zu bekommen.

NB: Falls Sie lhr Passwort vergessen haben Sie die Service-Center anrufen missen

Beispiel fur die Eingabe des Passwortes 4-3-2-1 auf der zweiten Ebene:

LLLT] i
) ,,:; !
T

a1l
"

o]
430 |
=
""ﬁm :

[y

dolnlE
ESC

) :
wm
oY B0 x3

Wenn Sie das Passwort eingeben, um Level 1-2 oder 3, wenn Sie den Menupunkt wird fir die Passwort-geschltzt, geben Sie das Kennwort ein, und auf-
gefordert, bestatigen Sie mit OK, wenn Sie verlassen das Meni wird nach dem Passwort gefragt werden.
Wenn das Passwort falsch im Display zeigt NO.
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Schnelle Pro-
grammierung

APCH Funk-
fernsteuerung
speichern

Funkfernsteu-
erung als zwei-
ten Funkkanal
speichern

Anzeige
Speicherstelle

. der Funkfern-

steuerung

Loschen

™ Funkfernsteue-

rung
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Getriebemotoren 1.

A 4

Mindestens 5
Sekunden lang

(sl ©))

Rucksetzen
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Mindestens 5
Sekunden lang

1

Mindestens 5
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M
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Wiederherstellung
der Werksein-
— stellungen (die
gespeicherten
J Funkfernsteuerun-
gen werden nicht
geloscht)

Absolut-

L und
Teilzéhler
(riicksetzbar)
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r rungsliste
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— 123Y

105



9 - Installation der Batterien
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An den Stecker CN7 den Ladekreis der Batterien anschlie3en und die Batterien verbinden. Bei reinem Batteriebetrieb ist die Geschwindigkeit des Motors um
15% geringer als die mit Netzversorgung. Bei reinem Batteriebetrieb erlischt die LED AC, die Ausgange 2CAN und AUX sowie der Ausgang der Blinkleuchte
sind deaktiviert und das Zubehor ist nur bei Bewegung der Torflligel versorgt.
HINWEIS: Bei Batteriebetrieb und Spannungsausfall bewegen sich die Torfliigel einzeln sowohl in Offnungs- als auch in SchlieRrichtung ohne zu bremsen.
HINWEIS: Im Batteriebetrieb konnen die Funkfernsteuerungen nicht gespeichert und der Torlauf nicht programmiert werden (Menii LRNE, LRN).

10 - Stérungen und abhilfen

Storung

Ursache

Abhilfe

Antrieb auRer Betrieb

Stromausfall
Sicherungen durchgebrannt

Steuer- und Sicherheitseingédnge unwirksam

Schalter der Versorgungsleitung tberprifen
Sicherungen durch gleichwertige ersetzen

Die Diagnose-LEDs (STOP, STPA und FOTO
mussen erleuchtet sein)

Funkfernsteuerungen kdnnen nicht gespeichert
werden

Sicherheiten gedffnet

Batterien der Funkfernsteuerung entladen

Funkfernsteuerungen mit der ersten gespeicher-
ten nicht kompatibel

Speicher ist gesattigt

Die Diagnose-LEDs (STOP, STPAund FOTO
mussen erleuchtet sein)

Batterien austauschen

Die erste gespeicherte Funkfernsteuerung konfi-
guriert das Steuergerat dahingehend, entweder
nur Funkfernsteuerungen mit Rollingcode oder mit
Dip-Schaltern zu speichern.

Mindestens eine Funkfernsteuerung l6schen oder
einen externen Empfanger hinzufiigen (maximale
Kapazitat 200 Funkfernsteuerungen)

Der Antrieb startet, stoppt und kehrt die Bewe-
gungsrichtung um

Unzureichendes Motordrehmoment

Motorkraft mit Parameter Nummer 21 und 22
erhdhen

Beim Abbremsen stoppt das Tor
und kehrt um

Zu niedrige Abbremsgeschwindigkeit

Den Wert von Parameter 17-18-19 und 20 erhéhen

Die Bewegung einer der 2 Motoren erfolgt um-
gekehrt

Falsche Verkabelung

Verkabelung der Motoren Uberprifen (1= 6ffnet
M1/2= schlieRt M1/3= 6ffnet M2/ 4= schliel3t M2)

Bei der Einstellung startet der Motor M1 und
stoppt nach 1 Sekunde

Verkabelung des Encoders 1 mit Encoder 2 ver-
tauscht

Verkabelung der Encoder Uberpriifen

Mit dem Elektroschloss kann der Motor 1 nicht
in Offnungsrichtung starten oder schlieRt nicht
vollstéandig

Elektroschloss wird nicht entriegelt

Parameter 32 auf ON stellen (Verriegelungs-/
Entriegelungsfunktion Elektroschloss)

11 - Mechanische installation

Fir eine korrekte Installation die Box an einem sicheren und witterungs-
geschitzten Ort befestigen. Zur Wandbefestigung der Box die 4 Plastik-

schrauben entfernen und den Deckel 6ffnen.

AuBenmaRe des Steuergerats:

106

EIB/E,X
l-a.a.u'

195

100

295
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12 - Programmierbare parameter:
Ubersichtstabelle der bei der Installation geinderten Parameter
Nummer Parameter Geanderter



Zuweisung Funkfernsteuerungen-Benutzername:

ELvaX
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Speichernummer

Benutzer

Speichernummer

Benutzer

Speichernummer

Benutzer
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG
(Einbauerklarung unvolistandiger Maschinen nach Anhang IIB der Richtlinie 2006/42/EG)

Nr.:ZDT00434.00
Der Unterzeichnende, als Vertreter des Herstellers
Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italien

erklart hiermit, dass die Produkte
STEUERPLATINE - SERIE RS
Artikel RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

den Bestimmungen der folgenden Gemeinschaftsrichtlinie(n) (einschlief3lich aller anwendbaren Veranderungen) entsprechen
und dass alle folgenden Bezugsnormen und/oder technischen Spezifikationen angewandt wurden

EMV-Richtlinie 2004/108/EG: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
R&TTE-Richtlinie1999/5/EG: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

Er erklart weiterhin, dass das Produkt erst dann in Betrieb genommen werden darf, wenn festgestellt wurde, dass die Endma-
schine, in die die unvollstdndige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der Richtlinie 2006/42/EG entspricht.

Er erklart, dass die zur Maschine gehdrende technische Dokumentation von Elvox SpA entsprechend Anhang VII Teil B Richt-
linie 2006/42/EG erstellt wurde und folgenden grundlegenden Sicherheitsanforderungen entspricht: 1.1.1, 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.1.6,1.2.1,1.22,1.26,1.3.1,1.3.2,1.3.3,1.3.4,1.3.7,1.3.8,1.39,14.1,14.2,151,15.2,1.54,1.55,1.5.6, 1.5.7,1.5.8,
1.59,16.1.,1.6.2,1.7.1,1.7.2,1.7.3, 1.7 4.

Er verpflichtet sich, auf begriindetes Verlangen einzelstaatlicher Stellen die gesamten zur Maschine gehdrenden Begleitun-
terlagen des Produkts zu Ubermitteln.

Campodarsego, den 29.04.2013

Der Geschaftsfiihrer

Hinweis: Der Inhalt dieser Erkldrung entspricht der Aussage der letzten Uberarbeitung der offiziellen Erkldrung, die vor dem Druck dieses Handbuchs
verfiigbar war. Vorliegender Text wurde aus publizistischen Griinden angepasst. Eine Kopie der Originalausfiihrung der Erkldrung kann bei Elvox SpA

angefordert werden.
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Mepiexopeva: Telida
[Mpo€IdOTTOINCEIG YIA TOV TEXVIKO EYKATAOTOONG
o (Yo (1 a0 o 1 1 1o PSPPSRI 111
2-  [Mepiypa®n KEVTPIKAG HOVADAG.. L1
B X oY oY aTo AV U1V F PP PPRPRROPP 112
L o T o] (e 1 YN Lo ] [¥ Lo £ T PO PPV PP PPPPTPPPPPN 112
5-  TMepiypaer Auxviwy led Kal uTTouTdv OTNV TTAAKETA ... v
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8- ZuvoTrTiké dIdypappa porg
LS Lo a s (o1 Fou 1o To g W WL u (o 4 fo o 1F1 AV PRSPPI
L0 I ToTe ¢ 7Y [Ty (o W e (YU £ TSP UR PSP PP
B\ 10 (o AV 8 TR e o o x {1 o PSPPSR

MPOEIAOMNOIHZEIZ I'A TON TEXNIKO EFTKATAZTAZHZ

- AlaBAaoTe TTPOCEKTIKA TIG TTPOEIBOTTOINCEIG TOU TTAPOVTOG EYXEIPIBIOU, KOBWG TTAPEXOUV ONUAVTIKEG TTANPOPOPIEG OXETIKA UE TNV AOPAAEIA KATA TNV EYKATA-
oTaocn, TN Xprion Kai Tn cuvtApnon.

- MeTd TNV a@aipean TNG cuoKeuaaiag, EAEYETE TNV akePAIGTNTA TNG CUCKEUAG. Ta OTOIXEIQ TNG CUOKEUATIag TTPETTEI VO QUAGOTOVTAI JAKPIG aTTd Ta TTaIdIA, KABwg
atroteAoUv mBavA TyA kiveuvou. H gykatdoTtaon TTpéTel va TTAnpoi Ta 1oy UovTta TTpoétutia CEI.

- H ouokeur) autr TTPETTEl va XpNOIPOTIOIEITAl JOVO YIa TO OKOTTO Yia TOV OTToio €Xel kaTaokeuaaTei. KaBe dAAn xprion Bewpeital akaTdAANAn Kal, GUVETTWG,
emikivduvn. O KaTookKeuaoTAG 8ev PTTopei va BewpnBei utrelBuUVOG yia TBavEG {nUIEG TTOU TTPOKAAOUVTaI aTTO OKATAAANAN, E0@AAPEVN Kal un eUAoyn Xpron.

- Mpiv a1md TNV €KTEAEDN £PYACIWV KABAPIOUOU 1) CUVTAPNONG, ATTOCUVOEDTE T OUOKEUR atrd TO OIKTUO NAEKTPIKAG TPOPODOCIiag, ATTEVEPYOTTOIWVTAG TO
OIOKOTITN TNG EYKATACTAONG.

- Xe epimTwon BAGBNG f/kal SucAeIToupyiag TNG CUGKEURG, dIAKOWTE TNV TPoPodoaia HEGW Tou BIGKOTITN aTropelyovTag KOs AAN eméupaon. MNa Tuxov
ETTIOKEUEG, TTPETTEI VO ATTEUBUVEDTE ATTOKAEIOTIKA KOI HOVO O€ KEVTPO TEXVIKAG UTTOOTAPIENG £€ouaiodoTnuévo aTrd Tov KATaokeuaoTr. H un TApnon twv
TTOPATIAVW 0dNYIWV UTTOPE va BEoel o€ KivOUVOo TNV ac@AAEIa TNG CUOKEUNG.

- OAeg 01 OUOKEUEG OTTO TIG OTTOIEG ATTOTEAEITAI N EYKATAGTACH TTPETTEI VA XPNOIUOTIOIOUVTAI OTTOKAEIOTIKG Kail JOVO YIa TO OKOTTO Yia TOV OTT0io oxXedIdoTnKay.

- To gyxeIpidlo auTo TTPETTEI va QUAGCCETAI TTAVTA Padi PJE TNV TEKUNPIWON TNG €YKATACTAONG.

To aUpBoAo diaypappévou KAdou TTou avaypAgEeTal 0Tn CUGKEUN UTTOdEIKVUEI OTI TO TTPOIOV TTPETTEl VO UTTOBAAAETaI O€ EEXWPIOTH £TTECEPYaTia aTO TEAOG
NG WPEANIUNG dIdpKeIag {wAG Tou aTré Ta ACTIKA aTréBANTA Kal, CUVETTWG, TIPETTEI VA TTapadideTal o€ KEVTPO dIa®PopOTIoINKEVNG CUAAOYAG VIO NAEKTPIKEG
B a1 NAEKTPOVIKEG CUGKEUEG 1} GTO KATAOTNUA TIWANGNG KATA TNV ayopd VEAS, TTAPOHOINS GUOKEUAG.

Eo&]via 2002/96/EK (AHHE).

O xpnoTng gival utreUBUVOG yia TNV TTAPAd00T TNG CUCKEUNG aTo TEAOG TNG SIGPKEIAG (WG TNG OTaA €I0IKA KEVTPA GUAAOYNG. H KatdAAnAn diagopoTroinuévn cuA-
Aoyr| Je OKOTTO TN METETTEITA AVAKUKAWGON, £TTEEEPYOTia Kal PIAIKA TTPOG TO TTEPIBAAAOV aTTOPPIWN TNG CUGKEUAG GUPBAAAEI GTNV ATTOPUYR TTIBAVWYV apVNTIKWV
ETTITITWOEWV YIa To TrEPIBAAAOV Kal TNV uyeia, KaBWG Kal GTNV avaKUKAWGT Twv UAIKWV aTTd Ta oTToia aTToTeAEITal TO TTPOIdV. Ma 1Mo AeTITOPEPEIG TTANPOPOpPIES
OXETIKG PE Ta dlaBéoiya guoTApaTa cuAoyng, atreuBuvBeite oTnv TOTTIKA UTTNPETia aTréppIwng aTToBAATWY 1 GTO KATACTNHUA TTWANONG.

Kivduvol a1ré ouaitgg mou Bewpolvral emikiviuveg (AHHE).

>0poewva pe T véa odnyia AHHE, ol oudieg TTou XpnaoipoTroloUvTal EUPEWG O€ NAEKTPIKEG KOl NAEKTPOVIKEG OCUOKEUEG BewpoUvTal ETTIKIVOUVEG yia Tov GvOpwTTO
kal To TepIBAAAov. H KaTtdAANAn SiapopoTroinuévn cUAAOYT PE OKOTTO TN METETTEITA avaKUKAWGN, £TTECEpyaaia Kal QIAIKA TTPOG To TrEPIBAAANOV atTéppIwn TNG
OUOKEUNG CUPBAAAEI OTNV aTTOQUYT TTIBAVWY APVNTIKWY ETTITITWOEWV Yia To TrEPIBAAAOV Kal TNV uyEia, KaBwg Kal GTNV avoKUKAWGN Twv UNIKWYV aT1rd Ta oTToia
QATTOTEAEITAI TO TTPOIOV.

q3

To TTpoidv cuPHopPEWVETAI PE TNV upwTTaikh 0dnyia 2004/108/EK kai eTTOUEVEG.
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1- XAPAKTHPIZTIKA
KevTpikr) povada yia Tov EAeyXo avolyouevng KayKeAOTTopTaG 24 Vdc pe ovopaoTikr 1oxU 50 W + 50 W, n otroia diabétel interface kwdikotrointr (Xpnoi-
MOTTOIEITAI VIO TNV QViIXVEUOT EUTTOBIWV Kal TOV EAEYXO TNG TaXUTNTOG) KOI EVOWHATWHEVO OEKTN. H KEVTPIKA povada diabéTer:
- duvardéTNTa TTPOCAPHOYNG TNG ATTOGTACNG KaI TNG TaxUTNTAG ETMRPAdUVONG TG00 GTO Avolyua 60 Kal OTO KAEIGINO
- o00TNHA avayvwpIong EPTTOdiwY

- Auyvieg led yia 10 S10yVWOTIKO £AEYXO TWV EICOBWV

- aQaIPOUPEVN PV ATTOBNKEUPEVWY OESONEVWV

- EVOWPATWPEVO OEKTN e XwpenTikOTNTA 200 TNAEXEIPIOTNPIWY (UE OTABEPS 1) KUNIOPEVO KWBIKO)
- duvaTtodTNTa EAEYXOU PEUPATOG YIa TIPOCTACIO TOU NAEKTPIKOU KIVNTHAPO

- 10TOPIKO TWV TEAEUTAIWV 9 BAABWY | CQAAPATWY.

2- Mepiypagn KEVTPIKAG Hovadag

Mpappn

TpOPOdOoUTiag

ELvVaX
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&

PROGRAM. MENU'

2 [22[28]ons i R Y
o
|:| ] O~ VSN BN Y A
F2 (5x20) 7 p1
I:l °P2° p3 °O° °P5 o o
$ o o AP/CH
O - (] (o] 5 5 o o]
ESC OK
re | O,
PT1 v
—1
—
] — o
— — =
— Led Led &
2 — en:M1|:| 0 en:M2 é )
—— —— ENCM1 ENCM2 ES[S
— ] —— I =
—1 —— @ I I =
— — 22(23[24 25(26[27 <@
— — L |
— —1 STPA
’// APCH APED STOP FOTO 1 1
CN1 CN2 CN3 CN4
I:Ig I O I O I I QS
ol1|2]3]4 5(6 (7|89 10]1]|2 1314 [15 16 [17 118 |19 |30 |1
| S —  S— S— | NS | S S ) S S S S—  S— | NS |y S S S S— ) S— S—
= = o o 2 = a R/ =T I o T o O <« .
33z §8fsss3% 52835865 2 Ex. 1

Aelavra:

2-
3-
4-
5-
6-
7-
8-
9-
10-
11-
12-
13-
14-
15-
16-

17-

Kupia ac@dAeia petacxnuaTioTd (2 autép pe kabuoTépnaon)
MeTtaoxnuariog 230 Vac - 22 Vac

AopdaAceia TTpocTaciag KivntApa 15 A

AocodAcia TrpooTaciag eaptnudatwy 3,15 A

Auyvia led TTapoxng Tpo@odoaiag SIKTUoU

0006vn yia eppdvion pevou

MrrouTov eAéyxou AP/CH

MT1TouTdV yia pETOKivnon oTa YeVoU

ESwtepIkn pvApun

Movada TnAexeIpIooU

Auyvia led diayvwaoTIkoU eAEyxou £1068wWV

Etrapn kAépag yia ouvdeon kepaiag

MikpoeTegepyaoTng

Interface kwdikoTtoINTA

Agaipolpevn eTra@n KAEPAG yia Tn oUvOEean Twv 1000wV EAEYXOU Kal 0OPAAEiag

Agaipoupevn eTa@n KAEPAG yia Tn oUvOean TNG £6600U TNG NAEKTPIKNG KAEIBAPIAG, TNG TPOPodoaiag eEapTNUATWY, TOU GAAG, TNG £€600U SeUTEPOU KAVO-

ANIoU TnAexeIpioTnpiou kal TNG €E6O0U yia TN AuxVia avOIKTAG KAyKEASGTTOPTAG
Agaipolpevn eTTa@n KAEPAG yia oUvdean TNG £6600U KIVNTAPWY

()
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3- AZIOAOIMHZH KINAYNQN

Mpiv EekivoeTe TNV EYKATACTACT TOU QUTOUOTIONOU, TIPETTEl VA agloAoyroeTe OAa Ta OavA TTIKiVOUVA GnUEia TTOU UTTAPYOUV KATA TNV Kivnon TNG KAyKe-

AOTTOPTAG. ZTNV €IKOVA ETTICNPAIVOVTAI OPICUEVA ETTIKIVOUVA GNUEIa TNG AVOIYOUEVNG KAYKEAOTTOPTAG.

Eik. 2

Mpiv o116 TNV £vapén TnNG eyKATAoTaAONG, TIPETTEI VA EAEYEETE TO CUCTRUA OTAPIENG TNG KAYKEASTTOPTAG, EAV UTTAPXOUV UNXAVIKOI TEPUATIKOL
OIaKOTITEG Kal GV BpioKovTal 0€ KOAr KOTAOTAON.

4- HAEKTPIKEZ KAAQAIQZEIZ

Mpodiapuéppwon eykatdoTaong

Lh 0 L

Lo o o

2x0,5 mm? .||

— ®

---2x2,5 mm?+3x0,5 mm? (kwdIKoTToINTAG)

’2x2,5ﬁ:3x0,5 mm? (KwdIKOTToINTAG)-~~"|

3x0,5 mm? ---

®

Z

Aegavra

A - TpappIKOg EKKIVNTAG

B - Kevtpiki povada eAfyxou
C - ®Aag

D - TnAexeipiotipio 2 kavaAiwv
E - Zelyog ewToKUTTApWYV

F - EmAoyéag

G - HAekTpIKR KA€IBapIG

Eik. 3
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4.1- KaAwdiwon ypappng Tpo@odoaciog oudETEPN
270 EOWTEPIKG TOU PETACXNMATIOTH UTTAPXEI M1 ETTAPH KAEPAG UE aoQd- =
Aeia pooTaciag 2 A (ouvdEoTe T pACN OTOV QVTIOTOIXO TTOAO TNG ACPa- 9 g
Agiag). g =
< g
o[Ulo
aon
4.2- KaAwdiwon @Aag, BondnTikoU @wTOG Kal AuXViag eMIOCAPOVONG KivoNng KAyKEAOTTOPTAG
12|34 5678|910 11 12
T o T T T T T
- - + - - +
Em
L] 24 Vdc 15 W 10 péy.
Klvr;\Tr']pag 1 yia oié- HAekTpIkr) KA£IGapId
euon medov 12V 15 VA "E€0B0G TPOQOB0aiag eEapTAHATWY
24 Vdc 300mA To péy.
Kivnmpag 2 _e-
24 Vdc 65 mATo péy. 24 Vdc 65SmATO péy. E.5
Bon6nTiké owg f Auyvia emoApavong kivn-
SeUTeEPO  KavaAl  ONG KaykeAdTIOpTAG
TNAEXEIPIOTNPIOU
Ap1Buoég
€ ma @ n g|MNepiypagpn AsgiToupyia
KAEpag
1-2 1E§°6°§ via Tpo@odoaia nAekTpikoU KivTAPA ‘E€0d0¢ yia Tov €Aeyxo Tou nAekTpikoU KivnTApa 1, 24 Vdc ye ovopaoTikA 1oxu 50 W (1
(BiéAeuon Tredv) avolyya, 2 KAgio1po)
34 Egodog yia 1po@odocia nAekTpIkoU KIvATAPA ‘E€0d0¢ yia Tov €Aeyxo Tou nAekTpIKoU KivnTApa 2, 24 Vdc pe ovopaoTikh 1oxXU 50 W (3
avolyua, 4 KA€io1po)
5-9 CB,_?neg::Ko @wg A Se0TePo KAVAAI TnAexEIpI- ‘E€0d0¢ 24 Vdc pe péyioTto @optio 65 mA, pTtopei va pubuIoTEl WG XPOVIKA TTPOYPAHOTI-
ne apévn €€0d0g (100 deuTepoAeTTa) 1) WG £6080G delTEPOU KavaAioU ThAexeipiaTnpiou, BA.
Tapdpuetpo 34 (5= GND, 2can/9= + 24 V dc).
6-7 ‘E€0d0g yia éAeyxo nAEKTPIKAG KAEIBAPIAG ‘E€000G6 yia nAekTpIKn KAgidapid 12 Vac pe 15 VA 10 péyioto
'E€000G £mMoAuavong Kivnong KaykeAGTTopTag, n Auxvia avaBooBrjvel apyd kartd 1o avolyua,
g} . . . . avaPel oTaBepd 6TaV N KAYKEAGTTOPTA Eival AVOIKTH, avaBooBrvel ypriyopa KaTtd To KAEIGINO
8-9 EgoBog emofuavang kivnong kaykeAomroprag Kal gival ofnoTr 6Tav n kaykeAOTTopTa ival KAEIOTA (8 = eAeyxopevo GND, 9 = péviun téon
+ 24 Vdc, péyioto @opTio 65 mA)
: g . . ‘E€0d0¢ 24 Vdc pe péyioTto goptio 300 mA yia TV Tpopodoaia TwV GWTOKUTTAPWY Kal TwV
9-10 E¢odog Tpo@odooiag egapTnudTwy eEapTHATWY (9 = + 24 Vdc, 10= GND)
‘E€0d0¢ 24Vdc pe péyioto goptio 15W yia 10 @Aag (11 = GND @Aag, 12 = + 24 Vdc), €dv n
11-12 ‘E€0d0g yia @pAag AeiToupyia autdépaTou KAEICiPaTOG gival evepyoTroinuévn To AAg ouveyilel va avaBel ota-
Bepd katd 1o dIGaTNUA AUTOPATOU KAEITTUATOG.

4.3- Zuvdéoeig £1060wv:
H KevTpIKA HOVAda TTAPEXETAI HE YEQUPWHEVEG Kal KAVOVIKA KAEIOTEG £10000UG (STOP, FOTO KAI STPA). ApaipéaTe Tn yépupa atrd Tnv €i00d0 TToU TTPOKEITAI

vVa XPNOIUOTTIOINCETE.

Ap18pog eTagng kAépag (Mepiypaepn TO1rog 10650V
. . . . . . . 13-16 KoIvA emTa@n KAEPag 1063wV eAéyxou (uévipo GND) _
13 /141151617 /18 |19 14 E|006o§ GKO)\OUGIGKOL'J eAéyxou, VIG’TOV £\eyxo KQvovIKd QVoIKTi]
| —| | TNG TTARPOUG BIadPOUNG TNG KAYKEASTTOPTAG
= I [a] = o o <
o o wl 35| of Kl & . s .
Ol & & O & 9 & Eicodog akohouBiakoU eAéyxou, yia Tov EAeyxo . i
15 . i i . Kavovikd avoikTth
NG d1adPOUNG TNG KAYKEASTTOPTAG YIa SIEAEUCN TTECWV
17 Eicodog yia 81akoTTr) TNG Kivnong TNG KayKeAGTTOPTAG Kavovikr KAeIoTr
18 E|0960g QUTOKUTTGPOU, eVePYI KATG TO Kavovikii KheioTr
7 KAEIOIMO TNG KAYKEASTTOPTAG
19 Elogéog GKPWV 1} EOWTEPIKOU QWTOKUTTAPOU, EVEPYH KATd TO Kavoviki KAeioTr
e o KAEIOIPO KaI TO GVOIypa TNG KAYKEAGTTOPTAG
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ZUvdeon KwdIKotroInTh

Led Led Ly i -
ench 1|:| |:| enoM2 Eléc:EKzsm interface kwdikoTToINTA
ENCM2
(I ]
22|23[24 25(26|27

Ap18p6g eTTaPNG KAEpAG Mepiypagn

22 Eicodog orjpartog kwdikoTroinTry KivntApa 1

23 ApvnTIKA TPOPOBOCia KWAIKOTTOINTA KIvnTApa 1
24 OeTIKR TpoPodoaia KwdIKOTToINTH KIvnTAPA 1
25 Eicodog ouaTtog KwdIKOTToINTH KIVNTAPO 2

26 ApvnTIKA TPOPOdOCia KWAIKOTTOINTA KIvnTHpa 2
27 OeTIKRA TPoPodoaia KwAIKOTToINTH KIvATHPA 2

4.4- Y0vdeon NTTOUTOV gAéyXou Kal eTTIAOYEQ pE KAEISI
ETragég kavovikd avoIkTEG (01 KOKKIVEG Auxvieg LED AP/CH ; APED avaBouv 6tav evepyotroinBoUlv o eTTIAOYEQG 1) Ta UTTOUTOV TTapdAANAnNG olvdeong):

CN2

0
EEEEEEE ﬁOOO
N.O.j UN

13|14 15 16 |17 |18 |19 encl o,

 E— O — | NS S gy S — |

£Aeyx0g avoiypatog diEAeuong Tredwv (e

€Aeyx0G avoiyuartog O

Eik. 6
4.5- T0vdeon QWTOKUTTAPWY

Etragn kavovikd KAeIoTH (6Tav Ta @wToKUTTapa dev gival evepyoTroinuéva, n Auyvia LED FOTO kai n Auxvia LED STPA mrpétrel va gival avappéveg). Eav
Oev XPNOIMOTIOIETAI, YEQUPWOTE TIG £10680ug COM., FOTO kai STPA. MpéTrel va TnpeiTe TNV TTOAIKOTNTA YIa TNV TPOPOS0Cia TWV PWTOKUTTAPWV:
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4.6- Z0vdeon euaiocBnTou dkpou

Mpoypappatifépevn €i00d0g: (6Tav 1o AKPO ) TO GWTOKUTTAPO dev eival evepyoTroinuévo, N Auxvia LED STPA tTpérel va gival avappévn) n evepyoTToinon autig
TNG €10600U, TTOU £XEI PUBUIOTET WG €UaioBNTO AKPO, EXEl TA £EMG ATTOTEAECUATA: KATA TO AVOIYUA, AVTIOTPEPEI AUECWG TNV Kivnon yia 1,5 deuTepOAETITA Kal,
oTn ouvéxela, SIaKOTITEI TNV Kivnon TNG KAYKEAGTTOPTAG, EVW KATA TO KAEIOIUO, QVTIOTPEPEI TNV Kivnon PEXP! TO TTARPEG Avolypa. AvaTpESTe OTnV TTOPANETPO
ap. 06 (GKpo pe ETTAPA KAVOVIKA KAEIOTH, puBpioTe TNV Tapduetpo 06 otnv Tiun 2, dkpo Pe avtiotaon egilooppdtnong 8,2K ohm, puBpioTe Tnv TapdueTpo 06
otnv TP 3). Edv dev xpnoipoTroigital, yepupwoTe TIG £1068oug COM. kai STPA kal a@roTe Tnv TTapdueTpo 06 otnyv Tiun 1.

ZUvdeon wpikoU euaiobnTou dkpou ZUvdeon AKPou pe SIaKOTITN
CN2 CN2
EEEEEEN EEEEEEN
13 (14 |15|16|17 |18 |19 13|(14|15/16(17 |18 |19

S iy —y — |

Eik. 8

________________

4.7- TOvdeon QWTOKUTTAPWYV pE evepyn AsiToupyia fototest
Edv evepyotroinBei n Asitoupyia fototest (n kevTpikr) povada eAéyxel T Aeitoupyia Twv WTOKUTTAPwWY, BA. TTapdueTpo 08), eKTEAEOTE TNV TTOPAKATW CUVOEDH
(o€ K&BEe ekKivnon TOU KIVNTAPA, N KEVTPIKA JOVAda SIOKOTITEI TNV TPOPODOGia TOU TTOUTTOU TOU PWTOKUTTAPOU YIa va eAEéyEel TN AsiToupyia Tou):

56 |7 8|9 10(11(12] [13|14/15/16|17|18|19 AVANIAVANAY
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4.8- Z0vdeon NTTOUTOV SI0KOTTAG Kivnong
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Etraen kavovikd KA€IoTH. To dvolypa Tng ETTaeng TTPOKAAEI T SIAKOTTT TNG Kivnong TNG KAYKEAGTTOPTAG Kal TNV avacoToAr Tou SIa0TrNATOG QUTOUATOU KAEIoiUa-
TOG (6TaV TO PTTOUTOV Bev gival TTaTnPéVo, N Auxvia LED STOP mpétrel va gival avaupévn). EGv dev xpnoipoTrolgital, yepupwaoTe Tig iI068oug COM kai STOP:

CN2

13|14

15

16
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19

Sy — —

M1TouTOV KaVOVIKAG KAEIOTO

 —

 —

Eix. 10

ZHM.: edv 0TNnV £yKOTACTOON SEV UTTAPXOUV QWTOKUTTAPA, EVAICONTA dKpa | HTTOUTOV S10KOTTAG Kivnong (o1 eicodol FOTO, STPA ka1 STOP mpérel

va gival YEQUPWUEVEG), unv evepyoTtroifoeTe Tn Asitoupyia fototest. ETIAEETE TO dKpO pE S1aKOTITN.

4.9- Lyvdeon Kepaiag

Mapéxetal éva dn ocuvdedepévo AkapTTo cUppa 17 cm yia avénon NG euRéAciag. ZuvdEoTe Thv Kepaia ZL43 OTTwg QaiveTal oTnv €IKOVA:

116

Eix. 11



ELvaX

[\4 VIMAR group

5 - Meprypa@n Twv Auxviwv LED kal Twv MTTOUTOV TTOU UTTAPXOUV OTNV TTAAKETA

ZgvTunon Meprypaen
AC Epeavidel Tnv Tapoxn tpogodoaiag dikTUou (n Auxvia gival avappévn edv utrdpxel Tédon dikTuou)
STPA Epgavicel Tnv katdoTaon g €106d0u STPA (eragr| kAéuag 19). Edv dev givar evepyotroinuévn, n Auyvia LED mrapapével avappévn,
EVW €AV OEV XPNOIUOTIOIEITAI, TOTTOBETAOTE YEQUPWOTE TIG ETTAPEG KAEPag COM kai STPA.
AP/CH Epeavidel Tnv katdoTtaon Tng £106d0u AP/CH (emmagr) kAépag 14). EQv dev givail evepyotroinuévn, n Auyvia LED mrapapével oBnoTr.
APED Epgavicel Tnv kardoTtaon tng €106dou aped (apiBudg 15). Edv dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED Trapauével afnoTh.
Epeavidel Tnv katdoTtaon Tng elc6dou stop (apiBuodg 17). Edv dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED Trapapével avappévn, evw eav
STOP . , X .
O€EV XPNOIUOTIOIEITAI, YEQUPWOTE TIG ETTAPEG KAEHag COM kai STOP.
Epeavidel Tnv katdoTtaon tng e106dou foto (apiBudg 18). Edv dev eivar evepyotroinpévn, n Auyvia LED Trapapéver avappévn. Eav dev
FOTO ; . . .
XPNOIUOTIOIEITAI, YEQUPWOTE TIG ETTAPEG KAEpag COM kal FOTO.
ENCMA1 Epgavigel Tnv gicodo kwdikotrointA KivntApa 1. H Auxvia avaBel otabepd katd Tnv Kivnon Tou KIvnTAPA Pe TaxuTnTa KUKAoU, avafo-
oBnAvel kKatd TNV €MRPAdUVON Kal oRAVEl OTav 0 KIVNTAPOG OTAUATHOEL.
ENCM2 Epgavicel Tnv gicodo kwdikotroinTA KivnTApa 2. H Auxvia avaBel oTabepd KaTd TNV Kivnon Tou KIvATAPA Pe TaxuTnTa KUKAOU, avafo-
oBrvel KaTa TNV €TMRPAdUVON Kal oRrvel OTav 0 KIVATAPOG OTOUATHOEL.
OOGONH Epgavigel Tnv kat@doTacn Tou pevou TTPOoYyPaUaTIouoU

M1TOUTOV TTOU UTTAPXOUV OTO KUKAWH

Z0vTunon Mepiypaen

API/CH EA&yxel To Avolypa Kal To KAEIOIYO TNG KAYKEAOTTOPTAG.

ESC XpnoipoTroigital yia €080 1) ETTIOTPOPI) OTO KATWTEPO ETTITTESO TOU PEVOU.

F NANQ Xpnoipotrolgital yia adgnon katd pia povada Tng TIUAG TTOU eu@avideTal i yia YeTakivnon oTo idlo emiTedo Tou pevou.

W kKaTO XpnolgoTrolgital yia Jeiwon Katd pia yovada Tng TIUAG TTOU ep@avideTal 1 yia JeTakivnon aTo idio emitredo Tou pevou.
XpnoipoTroigital yia empBeaiwon TNG TIMAG 1) yia HETARACN OTO avwTePO ETTITTESO TOU pevou. Edv TrathoeTe pia @opd 10 TTARKTPO

OK KOT& TNV Kivnon TNG KayKEASTTOPTAG, EPJ@AVICETAl N ATTOPPOPNCN Tou NAEKTPIKOU KIvNTAPA M1 Og auTTép, VW €AV TTOTHOETE 2 POPEG

TO TTAAKTPO KATA TNV Kivnan TNG KAYKEAGTTOPTAG, EUPAVICETaI N ATToppeO@nan Tou KivnTApa M2 og auTrép.

MpoKaTapKTIKOG £AEYXOG:

MeTd TNV TPOPOBOCIa TNG KEVTPIKAG POvAdaAg, aTnv 086vn eugavidovral To dvoua Tng KEVTPIKAG povadag RS08, n ékdoan Tou UAIKOAOYIOHIKOU Fxxx kai 3
avahaptrég pe Tnv évdeign FLSH kai Tnv évdeign ENC (edv uttdpyel KwdIKOTIOINTAG), Ol OTT0IEG OTn CUVEXEIa offvouv. EAEyETe TIg Auyvieg led diayvwaoTikou
eAéyxou Twv e100dwv. O1 Auyvieg led STOP, FOTO kai STPA TrpétTel va gival avappéveg.

Edv pia a1ré 116 €10650Ug ao@aleiag (FOTO, STOP, STPA) 8ev xpnoipoTroigital, TOTTOBETACTE pia YEQupa avapeoa oTnV eicodo COM kai Tnv eicodo
TTou S€V XPNOIMOTIOIEITAI.
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6- Mpriyopog TTpoypappaTiondg

6.1- Alad1kaoia y10 TOV ATTAOTTOINMEVO TTPOYPAUUATIONS TNG S10dpOouNG TWV UAAWV:

3
D]]j IIII HPLH IIII IIII
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1- MatAoTe pia @opd To TAAKTPO MANQ. 21NV 086vn epgpavidetar n évoeign LRNE.

2- EmBeBaiwoTe pe 1o TAAKTPO OK Kai otnv 086vn Ba epgaviaTei n évdeign APCH.

3- MartAoTe 10 TARKTPO APCH.

4- 31V 086vn guavicetal n évoeign CLS2 kai o kivntApag M2 KAgivel Péxpl TO UnNXaviké oToTT.

5- Otav oAokAnpwBei 1o kAgioipo Tou M2, To M1 Ba apyioel va kAeivel kai oTnv 086vn Ba epgavioTei n évdeign CLS1.

6- Otav ohokAnpwbei 10 KAgioIuo Tou M1, oTnv 086vn Ba epgavioTei n évdeign LOC (evepyotroinan nAeKTPIKAG KAEISAPIAG).

7- To M1 Ba apxioel va avoiyel ue apyr TaxutnTa Kal 6a cuvexioel HEXPI TO MNXAavVIKG OTOTT. ZTnv 006vn ep@avidetal n évoeign OPN1.

8- To M2 Ba apxioel va avoiyel ue apyr TaxutnTa Kal 8a cuvexioel HEXPI TO MNXAVIKG OTOTT. ZTnv 006vn ep@avidetal n évoeign OPN2.

9- To M2 Ba apyioel va KAgivel Je TaxUuTnTa KUKAou, JETE Ba emBpaduveei kal Ba ouvexioel uExpl TO UNXaviko OTOTT. TNV 006vn ep@avidetal n évdeign CLS2.

10- To M1 Ba apxioel va kAgivel pe TaxuTnTa KUKAOU, YETd Ba emIBpaduvbei kal Ba guvexioel HEXPI TO PNXAVIKS OTOTT. TNV 000vn eugavidetal n £voeign CLST.

11- H KkevTpIKr povada ekTeAEl Eva TTARPES AVOIYUA Kal KAEIGIHO Twv QUAAWY yIa ATTOUVNHAVEUOT TWV EAGXIOTWYV TIUWV PEUPOTOG. ZTNV 006vn eu@avidovrtal 4
KOUKKIOEG.

12-0Otav oAokAnpwoOei To KAgigIpO, TNV 0086VN gp@aviCetal n évoeign END (TéAog). H diadikaaoia éxel ohokAnpwOei e tmiTuxia.

H glUvToun diadikagcia eITPETTEI TNV ATTOPVNUOVEUDN TG dIadpoung, e atrooTacon emiBpdaduvong o1o 30% wg TTPOG TN GUVOAIKR SIadpour], VW N KaBUoTE-
pnon Tou @UAAou opileTal oTa 3 OEUTEPOAETTTA OTO AVOIYHA KAl OTA 6 SEUTEPOAETTTA GTO KAEITIMO.

6.2 AladIKOOia YIO ATTOHVNMOVEUO VOGS TNAEXEIPICTNPIOU TTOU £XEI avTIOoTOIXIOTEI 0TO TTARKTPO APCH:
2 3 5
| Lt Nrri 1
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1- MoatAoTe 2 popég 1o TTANKTPO MANQ. TNV 006Vvn epgavicetal n £vdeign RAD.

2- TMatAoTe 10 TAAKTPO OK. ZTNV 006vn gugaviCetal n évoeign 1CH (utrodeikviel 0TI TO TTAAKTPO Tou TnAexeIpioTnpiou Ba amodnkeuTtei wg AP/CH Tng kevTpl-
KAG Hovadag).

3- MartAoTe 1o TAAKTPO OK. 21NV 006vn gugavidovtal 4 KOUKKISEG TTou UTTOOEIKVUOUV OTI N KEVTPIKA Jovada TrepIpével va TTaTnOei éva TTAAKTPO Tou TNAEXEI-
pioTnpiou (dIdoTNUa avapovAg 10 SeUTEPOAETTTWV).

4- MeTd 10 TTATNUa TOU TTAAKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU, OTNV 006vn euavideTal évag 4wAeIog apiBPdG: To TTPWTO WN@io UTTodEIKVUEl TNV avTIoToixion (To
1 eAéyxel TNV €icodo AP/CH, 10 2 gAéyxel TNV €i00d0 yia diEAeucn TTEqWV ) TNV €000 deUTEPOU KavaAioU) kail Ta GAAa 3 wnoia uttodeIkvUoUV TO OTOIXEID
MVAUNG TToU KaTaAauBAvel TO TNAEXEIPIOTAPIO (TO TIPWTO OTTOBNKEUUEVO TNAEXEIPIOTAPIO KaTaAauBdvel To aTtoixeio 001, To deUTepo TO aTOoIXEIO 002), HE
péyiotn xwpenTikotnTa 200 TnAexeipioTnpiwy. MNa Tnv amobrikeuon GAAwv ThAexeIpIoTNpiwy, eTTavaAdBeTe Tn Siadikaaia.
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ZHM.: 10 TTPWTO ATTOONKEUPEVO TNAEXEIPIOTHPIO DIGUOPPUIVEI TNV KEVTPIKA JovAda yia atrodoxr HOVO TwV TNAEXEIPIOTNEIWY UE KWAIKOTTOINGN KUAIOUEVOU
KWAIKOU 1 JOVO TwV TNAEXEIPIOTNPIWVY PE KWBIKOTTOINON 0TABEPOU Kwdikou 12 bit.
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6.3 Mapddeiypa Tng d1adIKaCiag yia TPOTTOTToiNCN TOU SI00TAPATOG AUTOMATOU KAEICIMATOG:

1-
2-
3-
4-
5-
6-

D]]]

| APCH a APIGH - E

o
APIGH
A
oK/
A
v v X

MatAoTe 4 popég 1o TTAAKTPO MANQ. 2NV 006vn epgavidetal n £voeign PAR (TTapdueTpor).

MatAoTe 1o OK. ZTnV 086vn gpgavicetal 1o PO1.

MatAoTe pia eopd 1o TAAKTPO MANQ. 2NV 006vn ep@avidetal n €voeign P02 (d1doTnua autéuaTou KAEIGINATOG).
MatAoTe To TAAKTPO OK. £TnV 086VvN ep@avidetal To dIACTNPA QUTOUATOU KAEICINOTOG.

Me 1o TAAKTpOo KATQ ) MANQ ptropeite va aAAGgete 1o S1IGOTNPA QUTOPATOU KAEIGIUOTOG.

MatAoTe To TAAKTPO OK yia va emMBERAIWOETE KOl VO OTTOBNKEUCETE TNV TPOTTOTTOINUEVN TIUA.

7- MAARPNG TTEPIYPAPR TOU HEVOU TTPOYPOMHATIOHOU.

To pevou TTpoypappaTIONoU XwpeileTal o€ 3 eTTiTreda: TPWTO ETITTESO KUPIOU PEVOU, SEUTEPO ETTITIESO TTOPAUETPWY KO TPITO ETTITTESO TIMWV.

Kupio pevou:

MAvupa 006vng Mepiypagn
LRNE ATtropvnuoveuon d1adpoung PE YPHYopPo TTPOYPAUUOTIONS (BA. TTapAypa®o 6)
RAD Alaxeipion TnAExeIpIOTNPIWY
LRN Atropvnuéveuon S1adpoung YE TTPOCAPUOCHEVO TTPOYPANMATIONO
PAR Mapéxel Tn duvaTdTNTA TPOTTOTTOINONG OAWYV TWV TTAPAUETPWY TNG KEVTPIKAG HOVADdAG
DEF Mapéxer T duvaTOTNTA ETTAVOQOPAG TWV TTPOETTIAEYHEVWYV TIHWV
CNT Mapéxel Tn duvaTdTNTA EPUPAVIONG TWV KIVAGEWY TTOU TTIPAYUATOTTOINONKAV
ERR Mapéxer Tn duvaTdTNTa EUPAVIONG TNG AioTaG TwV TEAEUTAIWY 9 TQAAPATWY 1} SUTGAEITOUPYIWV
PASS Opiopdg Tou eTTITTESOU AOPAAEING TOU KEVTPIKOU

MeTd TNV €1TIAOYR TOU ETTIBUUNTOU OTOIXEIOU TOU KUPIOU peVOU péow Tou TTARKTpou MANQ A KATQ, emBefaiwoTe TTatwvTag 1o TTAAKTPo OK.

7.1 LRNE: ypryopn 81adikacia yio TOV TTPOYPAUMATIONO TG S108poung TG KayKeAGTTOPTAG UE PUAAO
AtrarrouvTai pr]xavmd OTOTT OTO AVOIYHa Kal OTO K)\sicnpo, TO00 KATA TOV npovpcppa‘nopé 600 KaI OTIG Kcvovu(ég KIVAOEIG.

1-
2-
3-
4-
5-

g
NS
H

MatAoTe pia @opd 1o TARKTPo MANQ. 21NV 086vn gppaviCetal n évoeign LRNE.

EmBeBaiwaoTe pe 1o TARKTPo OK Kai atnv 086vn Ba epavioTei n évdeign APCH.

MartAoTe 10 TAAKTPO APCH.

>1nv 086vn epgavidetal n £vdeign CLS2 kai o kivnTApag M2 kAeivel péxpl To pnxaviké oToTr.

‘Otav ohokAnpwbei To kAgiolgo Tou M2, To M1 Ba apyioel va kAgivel kal aTnv 086vn Ba eppaviaTei n £vdeign CLST.
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6- Otav oAokAnpwbei 10 KAgioipo Tou M1, oTnv 086vn Ba epgavioTei n évoeign LOC (evepyotroinan nAeKTPIKAG KAEIOOPIAG).

7- To M1 Ba apyioel va avoiyel pe apyry TaxUtnTa kail Ba guvexioel péxpl To PNXavikd oToTT. XTnv 086vn epgavidetal n €vdoeign OPN1.

8- To M2 Ba apyxioel va avoiyel ue apyr TaxuTnTa Kal 8a cuvexioel HEXPI TO MNXAVIKO OTOTT. TNV 000vn ep@avidetal n £voeign OPN2.

9-  To M2 Ba apyxioel va KAgivel pe TaxutnTa KUKAOU, JETE Ba emPBpaduvOei kal Ba ouvexioer JEXPI TO PNXavIko OTOTT. XTnVv 006vn euavideTal n évdeign CLS2.

10- To M1 Ba apyioer va kAeivel ge TaxuTnTa KUKAOU, peTd Ba emBpaduvBei kal Ba guvexioer pEXpl TO UNXAVIKG OTOTT. XTnv 086vn epgavigetal n €voeign CLST.

11- H kevTpikA Yovdada ekTeAe Eva TTANPEG AvoIyUa Kal KAEITIHO Twv QUAAWY yIa ATTOUVNHOVEUOT TWV EAGXIOTWYV TIHWV PEUPATOG. ZTNV 006vn gugavidovTal
4 KOUKKIOEG.

12- Otav oAokAnpwbei 10 KAgioIpo, aTnv 006vn epgavidetal n £vdeign END (TéAog). H diadikaoia €xel ohokAnpwOei pe emmiTuyia.

H ouvTopn diadikacia emMTPETTEI TNV ATTOMVNMOVEUOT TG BIadPOUNG, e atrooTaon RPaduvong oTo 30% wg TTPOG TN GUVOAIKA BIadpour], VW N KaBuoTé-
pNon Tou @UAAoU opieTal T 3 SEUTEPOAETITA OTO AVOIYUA Kal OTA 6 OEUTEPOAETTTA OTO KAEITIYO.

ZHM.: €dv n kateuBuvaon Kivnong Twv @UAAwY Oev gival owaoTh, TTaTAoTe To TTANRKTPOo ESC. O TTpoypauuaTIondg TNG KEVTPIKAG HOVADAG ATTEVEPYOTTOIEITAI
Kal SIOKOTITETAI N Kivnon Twv @UAAWY. TPOTTOTToINOTE TNV NAEKTPIKA KAAWSIWON TWV KIVATAPWY UE PEIWTAPA Kal ETTaVOAABETE TN diadikaaia.

7.2 RAD: 10 pevou Siaxeipiong TNAEXEIPIOTNPIWV XwpPileTal o€ 4 TTOPAPETPOUG:

[III] Ilﬂﬂl N aololdl IEEI
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Morore 3

(OPEG TO TIOU-

16V [TANQ

H:

- IEII

ESC Ii oK ’\ oK' /\
Meprypapn TapapéTpwy Tou yevou RAD:
MAvVvuUpa i i . . . .
086vNG Mepiypagn Mrvupa 08évng PETA TNV EVEPYOTTOINGTN TOU TNAEXEIPIOTNPIOU
1 CH Mapéxel TN duvaTéTNTa ATTOUVNHAOVEUCONG TOU TTARKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU pro
TTOU avTIoTOIXEl 0TV €iocodo AP/CH
2 CH Mapéxer TN duvaTéTNTa ATTOUVNUAOVEUCGNG TOU TTARKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU P
TToU avTioToIxei oTnv £€€0d0 PED ) otnv gicodo 2CAN
CTRL Edv rathoeTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU, UTTOPEITE VO CUYKPIVETE KAl qrmk e
Va EYPAVICETE TO OTOIXEIO PVIAUNG OTTOU £XEI ATTOONKEUTEI.
MeTtd Tnv emmAoyn Tou TnAEXEIpIoTNPiou atrd Tn AioTa, TTaTh-
Mapéxer Tn duvatdTnTa diaypaPng VOGS TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU UTTAPYXEl OTN ote 10 OK kai oTv 086vn Ba epgaviatei n €vdeign OOOO yia
ERAS empBeRaiwon Tng diaypa@nig. MNa diaypaer SAwv Twv TNAEXEI-

AigTa pvARNG 1) GAwv TwV TAEXEIPIOTNPIWY TTOU UTIGPXOLY GTA PVAKN. pioTnpiwv, emMAEETE TO oTOoIXEio ALL (OAa) petagu 200 kai 001

kal TTatioTe 1o OK. XNV 006vn epgavidetal n £voeign 0000.

120 @




ELvaX

[\4 VIMAR group

ZHM.: 10 TTPWTO ATTOONKEUUEVO TNAEXEIPIOTAPIO OIAUOPPWVEI TNV KEVTPIKH HovAada yia atrodoxr HOVO Twv TNAEXEIPIOTNPIWY PE KWOIKOTToINON KUAIGUEVOU
KWAIKOU 1 JOVO TwV TNAEXEIPIOTNPIWVY PE KWwdIKOTTOINON aTaBepoU KwdIkou 12 bit

Edv mpétel va Siaypagouv 6Aa Ta TNAEXEIPIOTAPIA, avoifTe To pevol RAD, etmAéETe To aToIXeio ALL (OAa) (ueTagu Tou apiBuou 001 kai 200), TTaTAOTE TTApO-
TeTapéva 1o TARKTPo OK yia TouAdyioTov 5 deuTepOAeTTTa Kal GTNV 006vn ep@avifovTal ol 4 KoUuKKidEeG yia emiReRaiwon Tng diadikaaiag. ZHM.: atn Asitoupyia
Je pTTaTapia dev gival duvartr) n ATTOPVNROVEUCH TWV TNAEXEIPIOTNPIWV

>UVIOTATAI VO CUPTTANPWOETE TOV TTiVOKA OTO TEAOG TOU €YXEIPIDIOU PE TOUG aPIBUOUG TWV OTOIXEIWV PVAMNG (EPPaviCETal KATG TNV OTTOUVNPOVEUCT) TOU TNnAE-
XEIPIOTNPIOU) O€ GUVOUOOUO PE TO OVOHATA TWV XPNOTWY, WOTE va gival duvaTr n diaypar) evog TNAEXEIPIOTNPIOU G€ TTEPITITWAON ATTWAEIAG.

7.3 LRN: H atmopvnudveuon tnG SI0dPOPAG PE TOV TIPOCAPHUOCHEVO TTPOYPANHPATIONO TTAPEXE! TN duvaTATNTA OPICHOU TwV OnuEiwv évapéng Tng emRpd-
duvong T600 GTO GVOlyHa 600 KAl 0TO KAEIOIYO, KABWG Kal atmouvnUOvEUONG TOU GnuEiou PEYIOTOU avoiypaTog TOu KIVATAPA 1 Kal TOU KIVATAPO 2 Kal TwV

SI00TNPATWY KABUCTEPNONG:
ATTaITOUVTal HNXAVIKG OTOTT OTO KAEIOINO, TOOO KATG TOV TIPOYPANHOATIONO OO0 KOl OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG.
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- MartAoTte 3 @opég 1o ptrouTdv MANQ. Ztnv 086vn epgaviceTtal n £vdeign LRN.

- MartAoTe 10 TARKTPO OK yia évapén Tng amouvnuéveuong Tng diadpoprg. tnv 086vn epavidetal n €voeign APCH.

- MartAoTe 10 TTARKTPO APCH.

- To M2 kAegiver ye apyr TaxutnTa HEXPI TO NXAVIKO OTOTT. 2TnVv 086vn epgavidetal n évdeign CLS2.

- To M1 kAegiver ye apyr TaxutnTa HEXPI TO PNXAVIKO OTOTT. 2TV 086vn epgavidetal n évdeign CLS.

- Otav oAokAnpwBOei 10 KAgioiuo Tou M1, otnv 086vn Ba epgavioTei n évdeign LOC (evepyotroinan NAEKTPIKAG KAEIDAPIAG).

- To M1 avoiyel pe TaxutnTa KUKAOU Kal aTnv 086vn epgavigetal n £voeign OPN1.

- MartAoTe 10 TARKTPO APCH yia va puBpioeTe 1o onpeio évapgng tng empBpdaduvong Tou KivntApa M1. H kaykeAdTTOpTa OUVEXiCEl PE apyn TaxUTnTa PEXPI TO
MNXavIKO oToTT. MTTOpEiTE Va pUBNICETE TO ONUEIO PEYIGTOU AVOIYUATOG TTPIV OTTO TO MNXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN TTatwvTag 1o TTANKTPo APCH yia diakoTrh
TNG Kivnong Kal atrouvnNUOVEUGT) TOU GnUEioU.

- To M2 avoiyel pe TaxutnTa KUKAOU Kal aTnv 086vn epgavigetal n £voeign OPN2.

- MarAoTe To TAAKTPo APCH yia va puBpuiceTe To onpeio évapéng Tng emppaduvong tou KivntApa M2. Xtnv 086vn epgavidetar n évoeign SLO. H kaykeAoTTOP-
T oUVEXiCel he apyn TaXUTNTA HEXPI TO MNXAVIKO OTOTT. MTTOpEiTE va pUBUICETE TO ONUEIO PEYIOTOU AVOIYHATOG TIPIV OTTO TO UNXAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN
TTaTWVTAG TO TTANKTPO APCH yia 81aKOTTr TNG Kivnong Kol GTTOUVNPOVEUCT TOU CNEiou.

- To M2 kAeivel pe TaxutnTa KUKAOU Kal oTnv 086vn epgavidetal n évdeign CLS2.

- MarAoTe To TAAKTPo APCH yia va puBpuioeTe To onpeio évapéng Tng emppaduvong tou KivntApa M2. Xtnv 086vn epgavidetar n évoeign SLO. H kaykeAoTTOP-
Ta ouveyiCel e apyn TaxuTnNTa PEXPI TO PNXAVIKO OTOTT.

- To M1 kAeivel pe TaxutnTa KUKAOU Kal oTnv 086vn epgavidetal n évdeign CLST.

- MarAoTe To TAAKTPo APCH yia va puBpuiceTe To onpeio évapéng Tng emppaduvong tou KivntApa M1. Ztnv 086vn epgavidetar n évoeign SLO. H kaykeAdTTOP-
TO ouveYiCel e apyn TaxuTnNTa PEXPI TO PNXAVIKO OTOTT.

- To M1 avoiyel kai oTnv 086vn epavidetal n £vdeign 0000. MOAIg ToTeUeTE OTI TO didOTNUA KABUOTEPNONG Tou GUAAOU gival OPKETO, TTATHOTE TO TTANKTPO
APCH. To M2 apyiCel va avoiyel kai oTnv 086vn epgavidetarl n évaeign 0000. H kevtpikA povada atroBnkeUel To didoTnua KaBuoTEPNONG OTO AVOIYUA.

- Otav ohokAnpwBei 1o dvoiypa, 1o M2 apyidel va kAgivel kai oTnv 08ovn epgavigetar n évoeign 0000. MOAIG TTioTeUETE OTI TO diIAOTNUA KOBUOTEPNONG TOU
@UANoU gival apkeTo, TTaTrioTe To TTANKTPo APCH. To M1 apyiel va kAgivel kal atnv 08ovn epgavigetal n £voeign 0000. H kevTpikr) povada ammobnkeUel To
d8160TNHa KaBuoTEPNONG OTO KAEITIHO.

- Otav oAokAnpwbei 10 KAgioInO, oTNV 006vN epavidetal n £vdeign END (TEAoG) yia va uttodeigel To TEAoG TnG dladikaaoiag.

ZHM.: €av n katelBuvon kivnong Twv UAAwY dev gival owaoTh, TTatioTe To TTANKTPo ESC. O TTpoypappaTIonog TNG KEVTPIKIG HOVADAG OTTEVEPYOTIOIEITAI KAl
BIOKOTITETAI N KivNON TwV QUAAWYV. TPOTTOTIOINGTE TNV NAEKTPIKF) KOAWSIWGON TWV KIVATAPWY PE HEIWTAPA Kal ETAVOAARETE T diadikaaia.
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7.4- PAR: Mapéxel Tn duvatdTnTa TPOTIOTI0INGNG OAWY TWV TTAPANETPWY TNE KEVTPIKAG povadag. MatraTte 1o TARKTpo MANQ péxpl va eppavioTei oTnv 086vn
n évdeign PAR. EmBeBaiwoTe pe 10 TANKTPO OK yia va eugavioTei n AioTa Tapapérpwy. ZTnv 08évn eugavicetal n £voeign PO1 (Trapduetpog ap. 1). To TTAR-
kTpo MANQ i KATQ trapéxel Tn duvaToTnTa PeTakivnong otn AioTa TTapapéTpwy (BA. TTivaka TTapapETpwy).

—

110 T JolfF

. 0
/a AP/CH \| AP/CH ‘e | APICH
ool 9 AN=T A==
‘®° NG A
ESC x4 OK oK
v
% MaTtAoTE TO PTTOUTOV PEXPI VO
EPPAVIOTEI N TTAPAUETPOG TTOU
Ba TpotroTroInBei
-~
)
Mivakag TrapapéTpwyv
TpomoTtroin-
Ap1Buog MpoemiAgy- | pévn
TTOPAPETPOU Meprypaen Pubuilépeveg Tipég Hévn TIPA TIMA
PO1 Evepyotrolei 1o autépaTto KAgioiyo ON/OFF ON
P02 PuBupicel To didotnua autépaTtou KAEIoipaTog 0-600 deutepOAeTITa 60 deuTePO-
AeTTTOl
P03 Aermoupyia ei06dou AP/CH 1= katd 10 Avolyua, n eicodog AP/CH dev gival evepyoTroinuévn 1
(AeiToupyia TTOAUKaTOIKIOG)
2=AP/CH wg¢ akoAouBiakr evToAR (Gvolyua, S1aKoTTH, KAEioIHO, BIOKOTTN..)
3=AP/CH wg¢ akoAouBiakr] evToAr (advolyua, dvolyua, KAgioIyo..)
P04 MpoavaiauTth ON/OFF ON
P05 KAgioIlyo PETE TNV ATTEVEPYOTTOINGN TWV PW- ON/OFF OFF
TOKUTTAPWV
P06 TUTTOG A0PAAEIOG OUVOEDENUEVNG OTNV EI00B0 1=@WTOKUTTAPO WG TTPOCTACIA OTO GVOIYNA 1
STPA (edav gival evepyoTroinuévo, DIKOTITEI TNV Kivnon TNG KAYKEAOTTOPTAG PEXP! VO
OTTEVEPYOTTOINOEI KAl VO GUVEXIOTEN TO Avolyua)
2= guaiobnTO AKPO PE PIKPODIAKATITN
3= wpIko guaioBnTo dkpo (e§l0oppoTreital pe avtiotaon 8,2Kohm)
P07 Tpotog Acitoupyiag e§6dou AUX ON= avaBoofrvel apyd katd 1o avolyua, avapel otabepd pe Tnv kaykeAdtmopta | ON
avoIkTr, avaBoofrvel ypryopa Katd 1o KAgioIUo
OFF= avdpel oTaBepd Katd TNV Kivnon Kal Je TNV KAyKEAGTTOPTA aVOIKTH, afn-
OT6 JE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH
P08 EvepyoTtrolei Tov €Aeyx0 TWV QWTOKUTTAPWY OFF= Mn gvepyotroinuévog éAeyxog, 1= "EAeyxog atnv gicodo FOTO OFF
2="EAeyxog aTtnv gicodo STPA, 3= EAeyxog oTig eil06doug STPA kai FOTO
P09 AméoTaon empBpaduvong aTto kAgioigo M1 A6 0 éwg 100% NG dIadpopng 30%
P10 AméoTaon emPBpaduvong oTo KAgioipo M2 A6 0 éwg 100% Tng diadpoung 30%
P11 AtméoTaon emPBpaduvong oto avoryua M1 A6 0 éwg 100% Tng diadpoung 70%
P12 AtréaTaon empBpaduvong oTo Gvolypa M2 ATT6 0 £wg 100% Tng dIadPOUNG 70%
P13 Tayxutnta avoiyparog M1 A6 50 £wg 100% 100%
P14 TaxutnTa avoiypatog M2 A6 50 £wg 100% 100%
P15 Taxutnta KAsioipatog M1 A6 50 £éwg 100% 100%
P16 Taxutnta KAsioipatog M2 A6 50 £wg 100% 100%
P17 Taxutnta empBpaduvong avoiyyatog M1 (15 - 75 pe kwdikotroINTA), (35 - 70 Xwpig KwWSIKOTTOINTA) 50%
P18 TayuTnTta empBpaduvong avoiyparog M2 (15 - 75 pe kwdikotoinTh), (35 - 70 Xwpig KWdIKOTTOINTA) 50%
P19 TayuTtnTta empBpaduvong kAeioipatog M1 (15 - 75 pe kwdikotroinTA), (35 - 70 Xwpig KwdIKOTTOINTA) 50%
P20 TayoTnTta empBpaduvong kAeioipatog M2 (15 - 75 pe kwdikotroINTA), (35 - 70 Xwpig KwdIKOTTOINTA) 50%
P21 Alvapn kivntipa M1 AT 1 (eAaxioTn) £wg 10 (uéyioTn) 5
P22 Auvapun kivntipa M2 AT6 1 (eAaxi0Tn) £wg 10 (péyioTn) 5
P23 Emitdyuvon otnv ekkivnon M1 1-5 (1=péyiotn emTdxuvon 5= eAdxI0TN ETITAXUVON) 3
P24 Emtdyuvon otnv ekkivnon M2 1-5 (1=péyioTn emTdyuvaon 5= eAdxIoTn emITaYUVON) 3
P25 Meiwon TaxutnTag otnv emppdduvon M1 1-8 (8=péyioTn peiwon TaxuTNTag 1= eAdYIOTN pEiwon TaxuTNTAG) 6
P26 Meiwon TaxdTnTag otnv emBpaduven M2 1-8 (8=péyioTn peiwaon TaxuTNTag 1= €AAXIOTN PEiwan TaxUTNTOG) 6
P27 -
P28 -
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Ap18uog Trapapérpou | Mepiypapn PuBuigépeveg Tipég MpoemiAeyuévn | Tpomomroinpévn
TN Tipn
P29 KaBuoTtépnon oTo avolyua ATT6 0 €wg 60 deuTtepOAETITA 3 deutepOAeTITa
P30 KaBuoTépnon oTo kAgioiyo A6 0 €wg 60 deuTtepOAETITA 6 deuTepOAETITO
P31 AiaBéaipor KivnTApeg 1 KivnTAPAg A 2 KIVNTAPES 2
P32 Aeimoupyia TTaAPoU kail €k véou ao@dAion | ON/OFF OFF
NAEKTPIKAG KAEIBAPIAG
P33 Xpovog evepyotroinong NAEKTPIKAG KAel- | ATTo 0 éwg 10 SeutepOAeTITa 3
dapiag
P34 EmiAéyel Tn Acitoupyia Tou deUTepou TTAR- | 2CH= gvepyotroinon Tng e§6dou 2CH PED
KTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU PED= eAéyxel To dvolypa diEAeuong TTequv
P35 Xpoévog evepyotroinong £§6dou kavaAiol | ATro 1 éwg 60 deutepOAeTITa 1
P36 AtréoTaon avoiypatog diéAeuong Teqwv | A6 0 éwg 100% TnG GUVOAIKAG B1adpoung 100%
P37 Evepyotroinuévo @Aag akéun kai atn Ael- | ON/OFF OFF
Toupyia Yévo pe ptratapia
P38 AerToupyia pe prratapia 0: 8ev uttdpxel ahAayr) aTn AEIToupyIKOTNTA 0
1: ETE TNV €VTOAT apch, n KayKeASGTTOPTA aVOiYEl KAl TTAPAPEVEI QVOI-
KT
2: N KAYKEAOTTOPTO AVOIiYEl KAl TIOPAPEVEI AVOIKTA
P39 AuTtépaTtn dlakoTrr AeIToupyiag 0: pn evepyotroinuévn Asitoupyia 0
1: evepyotroinuévn Aeitoupyia eav ol acpdAeieg ival avoikTég (FOTO
kal STPA), evioAry APCH yia o dvolypa kai evioAf] Aped yia To KAgi-
algo
2: evepyoTtroinuévn Aeiroupyia pe TIg el00d0ug apch Kai ped, n auTo-
paTn Asitoupyia diaTtnpeital EQOoOV EAEYXETAI HECW TOU TNAEXEIPIOTN-
piou, evioAri APCH yia 1o dvolyua kail evioAr) Aped yia To KAEioIpo
P40 Aulvapn oTa unxavikd oToTr Avixveuon unxavikoU TEpUaTIKOU SIaKOTITN: 1
até 0 (ypryopn) éwg 5 (péyioTn kaBuaTépnon)
P41 ZEXWPIOTA PITTOUTOV 0= 10 AP/CH eAéyxel To TITAPEG GVOIYHA KaI KAEIOIYO TNG KAYKEAS- | O
TTopTag,
10 PED €Ayxel TO pePIKG AvolyHa Kal KAEIGIPO TNG KAYKEAGTTOPTOG
1= n €icodog AP/CH eAéyxel pévo 10 Gvolypa Kai n gicodog PED
eAéyxel yévo To KAgiolpo
2= n €icodog AP/CH kai To TITAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU €XEI
atrobnkeuTei wg CH1 eAéyxouv pévo 1o dvolypa, evw n €icodog
PED «kai To TTAAKTPO Tou TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU £XEI ATTOBNKEUTET WG
CH2
eAéyxouv povo To KAgiolyo
P42 Agitoupyia pe nAIAKS TTAvEA ON/OFF OFF
P43 TutroAoyia KIVATAPWY PE PEIWTAPA 1=gvd0daTTédiog KIVNTAPAG PE HeiwTApa EI20 12v €éwg 2m 4
4=ypappIkOG KIVNTAPAG PE pewThpa EA25 12v éwg 2,5m
5=ypappikdg KivnTAPaG pe pelwTtipa EA50 12v £éwg 3,5m

MONO ®YAAO: Edv n kevTpikh yovada XpnolPoTIoIEiTal yia TOV EAEyX0 JOVOU @UAAOU, GUVOEDTE TOV KIvNTAPa OTnVv £€£000 M1 kal TTpoXwpnRoTE 0TNn Babuovo-
unon Tng diadpoung. H kevtpikr povada Siapop@wVETal AQuTOPaTa yia Tn AsiToupyia govou @UAAou. Metd Tn BaBuovépnaon, ol rapduetpor 10-12-14-16-18-
20-22-24-26-29-30 dev Ba gival evEPYOTTOINUEVEG.

NAEITOYPTIA XQPIZ KQAIKOTOIHTH: Edv dgv éxel ouvdeBei 0 KWAIKOTTOINTAG, TIPETTEI VA AQAIPECETE TNV TTAAKETA TOU interface Tou Kw3IKOTIOINTA TTPIV aTTO
TNV TPOPOdOCia TNG KEVTPIKAG povadag. O1 rapauetpol 13-14-15-16-25-26 dev Ba gival evepyOTTOINUEVEG.

ZHM.: petd mn Babuovounon tng diadpopng, edv TpotrotroinBouv ol Tapduetpol 13-14-15-16-17-18-19-20 kai 43, TratoTe 10 TTARKTPO OK petd Tnv emmBePai-
waorn. v 086vn eppavigetar n €vdeign APCH. Mpétrel va dwaoeTe TNV evioAr) péow Tou TTARKTpou APCH. H kaykeAOTTOpTO EKTEAET pIa TTARPN Kivnon avoiyua-
TOG KaI KAgIGipaTog (ue Tn S1adikagia auTr, N KEVTPIKHA Jovada atrobnkeUel TIG VEEG EAAXIOTEG TINEG PEUNATOG WE TIG TPOTTOTTOINMEVESG TaXUTNTEG).

7.5 DEF: mmapéxel Tn duvaTotnTa ETTAVAQOPAG TWV TTPOETTIAEYHEVWY TTAPAUETPWY TNG KEVTPIKNG HOVADAG EKTOG aTTO TIG TTapapéTpoug 9-10-11-12-29-30-31-
36-40. MartioTe oTiypiaia 1o TTARKTPo OK kal oTnv 086vn Ba ep@avioTolv 4 KOUKKISES yia eTIRERaiwan TNG diadikaoiag.
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Ma emava@opd SAwvV Twv TTPOETTIAEYUEVWYV TTOPAPETPWY: CUVOEDTE TNV TPOPODOCIa TNG KEVTPIKAG HOVAdAG KpaTwvTag Tratnuévo 1o TTARKTpo ESC yia Tou-
AdxioTov 10 deuTtepOAeTITO.

7.6 CNT: mrapéxel Tn duvatdtnTa UQAVIONG TOU apIBPoU Twv avolyUaTwyY TTOU TTPAyPaToTToloUvTal At Tov KIvnTAPa PE PelwTApa. O TTpWTog PETPNTAG A
eP@avidel TOV apIBuod Twv aTTOAUTWY KIVACEWYV, £VW 0 OeUTEPOG PETPNTAG P eu@avidel TIG KIVACEIG TTOU TTPayUATOTTOINONKAY PETA TO PNOEVIOUO OTTO TOV TEXVIKO

€YKATAOTOONG. ZTN CUVEXEIQ TTAPEXETAI VA TTOPADEIYHA:
n
L

. D =T
=0 -\XG
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Edv matioete 6 @opég 1o TAAKTPO MANQ, oTnv 086vn gpgavidetal n €vdeign CNT (UeTPNTAG).

MartAoTe 10 TTAAKTPO OK. XNV 086vn gugavicetal 1o ypduua A (aTTOAUTOG JETPNTHG TTOU BEV PTTOPED va uNdeVIOTED) Kal 0 apIBPOG TTou aKOAOUBEi TTPETTEN va
TroAatTAac1aoTel ue To 10000.

MatAoTe 10 TTARKTPO KATQ Kai oTnv 086vn Ba eu@avioTei 0 apIOUOG TTou TTPETTEl va TTPOOTEDEI yia va eTTITEUXOEI 0 GUVOAIKOG apIBUOG TWV aVOIYUATWY TTOU
TIPAYHATOTTOIOUVTAI ATTO TOV KIVNTHPA: OTTOAUTOG apIOUoG =

(000*10000)+(7000)= 7000

MartAoTe 1o TAAKTPO KATQ. 21NV 006vn gpgavidetal 1o ypduua P (MEPIKOG HETPNTAG TTOU PTTOPET va uNdeVIOTED) kal 0 apiBudg TTou aKOAOUBET TTPETTEI va TTOA-
AatrAacioaoTei pe o 10000.

MartAoTe 10 TANKTPO KATQ Kai oTnv 086vn Ba epu@avioTei 0 apIBUog TTou TTPETTEI VA TTPOCTEDET yia va eTTITEUXOET 0 apIBUOG TwV avolyuATWwY YETE TO UNOEVIOUS
TOU MEPIKOU PETPNTH: PEPIKOG

apiBuodg = (000*10000)+(1000)= 1000. Autd anuaivel 0TI 0 undeviopog €yive ata 6000 avoiyuaTa. MNa va undevioeTe TO HEPIKO PETPNTH, TTATACTE
Trapaterapéva 1o TTANKTPo OK yia TOuAdxXIoTov 5 deuTepOAETTTA.

7.7- ERR: Epgadvion Twv TeAeutaiwv 9 SUCAEITOUPYIDV i} OQAAUATWY: PE TNV KAYKEAGTTOPTA aKivNTN, ITTOPEITE VA EUQaVICETE TNV TeEAeuTaia SuaAsiToupyia

KaTd TN SIGPKEIQ TNG AEITOUpYiag. m - _
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Edv matAoete 7 popég 1o TTANKTPO MANQ, oTnv 088vn epgavidetal n évoeign Err (ANioTa SUCAEITOUPYIWV 1) GOAAPATWY).

MatroTe To TARKTPO OK Kkl TNV 006vn Ba epgavioTei To ypdppa 1.F Xx. To TTpwTo wn@io uTTodeIKVUEl TO IGTOPIKO TwV OPaAUaTWwyY pe atfouoa oeipd, atd
10 1 éwg 170 9. H UWnAGTEPN TIYM UTTOBEIKVUEI TO TTIO TIPOCPATO GPAAUA KAl TO XX TOV TUTTO OQAAUATOG, BA. TTiVAKA OQAAPATWV:

Ma va pndevioete TN AioTa o@aApdTwy: avoifte To pevol ERR kai kpatioTe Tatnuévo 1o TTARKTpo OK yia TouAdxioTov 5 deutepOAeTITa.

MAvupa 006vng Mepiypagn

oxl Kavévag atmobnkeupévog ouvayeppog otn B€on

FO1 AvixvelTtnke TPORANUa oTnv £€60d0 Tpopodoaiag Tou Kivntrpa M1

F02 AvixvelTtnke TTpoRANpa otnv £€0d0 Tpoodoaiag Tou KivnTpa M2

FO3 AviXVveUTNKE EUTTOBIO KATA TNV Kivnon avoiyuaTog Tou Kivntrpa M1

FO4 AvixvelTnke euTrodIo KaTd TNV Kivnon avoiypaTtog Tou Kivntipa M2

F05 AvixveUTnke euTTOdI0 KATA TNV Kivnon KA€IgipaTog Tou KivntApa M1

F06 AvixvelTnke euTTOdI0 KATA TNV Kivnon KA€IgigaTog Tou Kivntipa M2

FO7 Aev xpnoipoTToIEiTal

FO08 Aev xpnoipoTToIEiTal

F09 Agv xpnoigoTrolgital

F10 KateoTpappévn eEWTEPIKA VAN

F11 YmépBaon pEYIOTOU XpOVoU KATA T @Acon Babuovopnong

F12 KateoTtpappévn A Kapévn ao@aAsia

F13 Epoavidetal 6tav onueiwbei utrépBaacn Tou SIGOTAPATOG avapovhg KaTd Tn SIdpKeIa TNG dIadpoung
F14 Z@AAUa 0TV avayvwaon Tou Kwdikotrointi M1

F15 Z@daApa oTnv avayvwaon Tou kwdikotrointh M2

F16 AvixveUTnKe TTOAU uwnAR atroppd@non PeUPOTOG aTNV £6000 TPOPOdOTiag Tou KivnThpa M1
F17 AvixveUTnKe TTOAU UWnAR atroppd@non peUPaTOg aTNV £6000 TPOPODOTIag Tou KivnTApa M2

7.8 - PASS: utopeite va evepyoTroinoeTe évav KwdIké TTpdoRacng pe 3 emimeda, pe 1o emmiTredo 1 ammaiteital KwdIKOG TTPOCRACNG VIO va UTTEITE OTO PeEVOU
PAR, DEF, kai LRNE LRN, pe 10 emritredo 2 atmaiTeital KwdIKog TTpéoacng yia va PTreite ato gevou RAD, pe 1o etitredo 3 amaiteital Kwdikdg Tpdoaong va
elodyete OAa Ta aToixeia Tou pevou (LRNE, LRN, DEF, RAD, CNT, PAR ERR).

Inueiwon: Ze TEPITITWON TTOU £XETE XAOEI TOV KWIKO TTPOORACHG aag Ba TTPETTEl VO KOAECETE TO KEVTPO €EUTTNPETNONG

Mapadelypa TTANKTPOAOYATETE TOV KWdIKG TTPdaPacng 4-3-2-1 a1o deuTePO eTTiTTESO:
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Edv mAnkTpoloyrioete Tov Kwdikd TTpéoRaong yia 1o emimedo 1-2 A 3, é1av emMAEEETE TO OTOIXEIO PevoU Ba gag ¢ntnBei o kKwdIkGG TTPdoRacng TTou
TIPOOTATEUETAI, EICAYETE TOV KWAIKO TTPOCRACNG Kal

empBepaiwoTe pe 1o OK, av Byeite atrd 1o pevou Ba oag ¢nTnBei o KwdIKOG TTPdTRacnG.

Edv o kwdikdg Tpdofacng sival AavBacpévog otnv 086vn epgavidetar n £voeign NO.
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9 - ToroB£TNON pTTATAPIWYV

EiodyeTe oTo ouvdetipa CN7 1o KUKAWwPA @OPTIONG PTTATAPIag Kal oUVOEDTE TIG UTTATAPIEG. XTN AeIToupyia povo Pe PTrartapia, n TaxUTnTa Tou KIVNTHPA gival
15% xapnAdTePN o€ oxéon pe TNV TaxUTNTa PE Tpo@odoaia dIKTUoU. ZTn AsiToupyia povo ue ptratapia, n Auxvia LED AC cival oBnoTh, o1 €¢0do1 2CAN kai AUX
Kal n €£0d0G yIa To GAAG BV gival EVEPYOTTOINMEVEG Kal Ta eEAPTrAPATA TPOPOdOTOUVTAI PE PEUMA POVO KATA TNV Kivnon Twv QUAAWV.

ZHM.: oTn Asitoupyia pe pTratapia kai 6tav dev UTTapxel Tdan SIKTUOU, Ta @UAAA KivouvTal £va-éva KABe gopd TO00 OTO AVOlypa 600 KOl GTO KAEITINO Xwpig
va mpRpaduveouly.

ZHM.: otn Asitoupyia pe prratapia dev gival duvaTn n amopvnuoveuon Twv ThAgxeipioTnpiwv. MNpoypaupartiote Tn diadpoun TNG KAyKeAGTTOPTAG
(nevou LRNE, LRN).

10 - MpoBARuaTa ka1 AUoEIg

MpoéBAnpa Artia Aoon
O autopaTiIopog dev AeIToupyeEi ‘EAAeIn Tpogodoaiag SIKTUoU EAéyETe TO B1aKATITN TNG YPANHNG TPopodoaiag
Kapéveg aopdAeieg AVTIKATOOTAOTE TIG GOQAAEIEG E BANEG ACQAAEIEG
id10G TIMAG

O1 gicodor eAéyyou kal aopaAeiag dev Aeitoupyolv
EAéyEte Tig Auxvieg LED diayvwaTikoU eAéyxou (ol
Auxvieg STOP, STPA kai FOTO mpéTrel va eivai

QAVOUMEVEG)
Agv gival duvaTr| n ATTOPVNUOVEUGT TwV AVOIKTEG aOPAAEIEG EAéyEre Tig Auxvieg LED SiayvwaTikoU eA€yxou (ol
TNAEXEIPIOTNPIWV Auxvieg STOP, STPA kai FOTO mpéTrer va ivai
QAVAUMEVEG)
E€avTAnuéveg ptratapieg TnAeXEIPIOTNPIOU AVTIKOTAOTAOTE TIG UTTATAPIEG
Mn ocupBatd TNAEXEIPIOTAPIO PE TO TTPWTO To TTpWTO aTTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO
QATTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTAPIO OIAUOPPUWIVEI TNV KEVTPIKI HOVADa yia

aTrouVNUAVEUON HOVO TNAEXEIPIOTNPIWY PE
KUAIGpEVO KwdIKO i pOvo TnAexeIpioTnpiwv pe dip.

ZUPTTANPWONKE N XWENTIKOTATA TNG MVAMNG AlaypdyTe TOUAAXIOTOV €va TNAEXEIPIOTHPIO
1] TTPOCBEOTE Evav EEWTEPIKO BEKTN (MEYIOTN
XwpnTiKOTNTa 200 TNAEXEIPIOTNPIWY)

MOAIG Eekiviael N KayKEAGTTOPTA, OTAPATA KAl AVETTOPKNG POTTH KIVATAPO AugnoTe Tn dUvapn Tou KIVNTAPO PE TV

AVTIOTPEPETAI TapdueTpo ap. 21 kai 22

Katd tnv emBpdduvaon, n kaykeAdTTopTa oTapaTtd | MoAU xaunAr taxutnta empBpaduvong AugnoTe Tnv TIuA TG TTapauérpou 17-18-19 kai 20

Kal avTIOTPEPETAl

H kivnon evég atré Toug 2 KivnTipES EogaApévn kaAwdiwon EAéyéte TNV KoOAwdiwon Twv KivnTApwyY (1=

QVTIOTPEPETAI avolypa M1/2= kAgioipo M1/3= avoiypa M2/ 4=
KAgiolpo M2)

Katd tn BaBuovéunon, o kivntipag M1 Eekiva AvTioTpo®r KOAWdIWONG HETAEU KwdikoTroINTA 1 EAéyETe TNV KaAwdiwaon Tou KWAIKOTTOINTA
KOl OTAPATA JETE OTTO 1 BEUTEPOAETITO Kl KwdIKOTTOINTA 2

Me TnVv nAekTPIKA KAEIBOPIA, O KIvATAPOG 1 dEV Agv eKTEAEITAI ETTAVOPOPA TNG NAEKTPIKAG PuBpioTte TNV Trapapetpo 32 oto ON (Asitoupyia
utTopei va avoiel i dev kAgivel TTARPWG KAEIBOPIAG oUvdeoNG-aTrooUvdeong NAEKTPIKAG KAEIDaPIAG)
195

11 - Mnxavikn EyKaTaoTaon

MNa va dloo@alioTei N owoTh €yKATAOTAOT, OTEPEWATE TO KOUTI O€
A0QPAAEG XWPO, TIPOCTATEUPEVO ATTO TOUG ATHOC®AIPIKOUG TTapdyo-
vTeGS. MO va OTEPEWOETE TO KOUTI OTOV TOIX0, TTPETTEI VO AQAIPECETE
TIG 4 TTAAOTIKEG BidEG Kal va avoifeTe TO KAAUPUQ.

AlaoTdo€Ig KEVTPIKIAG MOVASaG:

295
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12-MpoypappaTi{OEVES TTAPAMETPOL:

MNivakag cUvoyng TPOTTOTTOINUEVWY TTOPAUETPWY KATA TNV EYKATAOTAON

Ap1Op6G TTapapéTpou Tiyn

@ 129



AvTIOTOIXION TNAEXEIPIOTNPIWV-OVOUATWY XPNOTWV:

ELvaX

[.4| VIMAR group

Ap. uvipng

Xpnatng

Ap. uvipng

Xpnatng

Ap. pvipng

Xpnotng
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AHAQZH ZYMMOP®QXIHX EK
(ARAwon evowpdTwong olovei pnxavwy, rapdprnua lIB tng odnyiag 2006/42/EK)

Ap.:ZDT00434.00
O kdTwOI uTToYEYPaAPUEVOG, AQVTITTPOOWTTOG TOU TTAPAKATW KATOOKEUAOTH

Elvox SpA
Via Pontarola, 14/A - 35011 Campodarsego
(PD) Italy

dnAwvel OTI Ta TTPOIGVTA
NMAAKETA EAEIXOY - ZEIPA RS

MNpoiévta Kwd. RS01, RS02, RS03, RS04, RS05, RS06, RS07, RS08, RS12, RS13, RS14

OUMMPOp@WVOVTal JE TIG BIATAEEIG TWV TTAPAKATW KOIVOTIKWY 0dNYIWV (CUUTTEPIAAUBAVOUEVWY OAWV TWV TPOTTOTTOINCEWY TTOU
I0XU0UV) Kal 6Tl €X0UV £QAPPOOTEI OAA TA TTAPAKATW TTPOTUTTA /KAl TEXVIKES TTPOdIAYPAPES

03nyia EMC 2004/108/EK: EN 61000-6-1 (2007), EN 61000-6-3 (2007) + A1 (2011)
0dnyia R&TTE 1999/5/EK: EN 301 489-3 (2002), EN 300 220-3 (2000)
O3nyia yia Tig pnxavég 2006/42/EK  EN 60335-2-103 (2003) + A11 (2009),

EN 13241 (2003) + A1 (2011), EN 12453 (2000)

ETriong, dnAwvel 611 To TTpoidv TTPETTEl va TiBETal O€ AsiToupyia pOvo €dv n TEAIKR) pnxavr], oTnv otroia Ba evowuaTwoei, ouy-
Hop@wVETal (EAV gival aTTapaitnTo) PE TIG dIATAEEIG TNG 0dnyiag 2006/42/EK.

AnAwvel OTI N OXETIKN TEXVIKN TEKUNPiwon €xel ouvtaxBei amd tnv Elvox SpA olpowva pe 1o mapdptnua VIIB Tng odnyiag
2006/42/EK ka1 611 £xouv TnenBEi ol TTapakdTw ouoiwdelg amraithoeig: 1.1.1,1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.1.6, 1.2.1,1.2.2,1.2.6, 1.3.1,
1.3.2,1.3.3,1.34,13.7,1.3.8,1.39,14.1,14.2,1.51,152,154,155,15.6,1.5.7,1.5.8,159,1.6.1.,1.6.2,1.7.1,1.7.2,
1.7.3,1.7.4.

AgopeleTal va TTPOOKOUIOEI, KATOTTIV ETTAPKWGS AUTIOAOYNUEVNG AITNONG TWV KPATIKWY apXWV, OAa Ta atraitouueva dIKaloAoyn-
TIK& £yYPO@a TTOU a@opoUV TO TTPOIOV.

Campodarsego, 29/04/2013

O AiguBivwy Zuppoulog

Znueiwon: To mepiexouevo NG mapovoag SHAwaong avrioTolxei OTO TTEPIEXOUEVO TNS TEAEUTaiag avabswpnong tng emionuns dnAwong mou frav diabéoiun mpiv amoé
TNV EKTUTTWOT) TOU TApPOvTog eyxeipidiou. To mapov Keiugvo Exel mpooapuoarei yia AGyoug OUVTAakTIKNG emiéAgIag. Avriypago tng mpwrorumng dnAwaong Siaribsrar

amé v Elvox SpA karomiv aitrnang
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